4.2 SCHEMA A POPIS ZAPOJENI

4.2.1 Schéma zapojeni
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4.2.2 Popis zapojeni
Tabulka 4
ELEKTRICKA ZAPOJENI
Svorky Popis
Vystup pro svételnou signalizaci "svétla na rameni"; Ize pfipojit signalizacni svételné zafizeni 24 V maximalné 10 W.
LIGHT Vlystup lze naprogramovat i na jiné funkce (viz kapitola “PROGRAMOVANI") nebo pomoci programatoru oview.
Vystup pro vystrazny majak; lze k nému pripojit zarovku 12 V max. 21 W nebo majak Nice LUCY B, MLB nebo MLBT.
FLASH Vystup lze naprogramovat i na jiné funkce (viz kapitola “PROGRAMOVANI”) nebo pomoci programéatoru oview.
Vystup “kontrolka oteviené zavory”; ze pfipojit signalizacni Zarovku 24V maximalné 10 W.
oal Vystup Ize naprogramovat i na jiné funkce (viz kapitola “PROGRAMOVANI”) nebo pomoci programatoru oview.
K této svorce je mozné pripojit kompatibilné zafizeni. VSechna zafizenise zapojuji paralelné prostfednictvim pouhych dvou
BLUEBUS vodicd, kterymi je privadéno jak elektrické napdjeni, tak i komunikacni signdly. Dalsi podrobnéjsi informace o technologii
BlueBUS jsou uvedené v kapitole “BlueBUS”.
Vstup pro zatizeni, kterd zablokuji nebo pozastavi probihajici pracovni cyklus; pfi dodrzeni jistych opatfeni je mozné k
STOP tomuto vstupu pripojit rozpinaci kontakty, spinaci kontakty nebo zafizeni s trvalou hodnotou odporu. Dalsi podrobnosti o
STOP jsou uvedené v kapitole“Vstup STOP”.
sbs Vstup pro zafizeni, ktera ovladaji provoz automatizacni techniky v reZzimu krok za krokem; ke vtupu je mozné pripojit
zafizeni se spinacim kontaktem.
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ELEKTRICKA ZAPOJENI

Svorky Popis

OPEN Vstup pro zatizeni, kterd ovladaji pouze otevirani; k tomuto vstupu je mozné pfipojit spinaci kontakty.

CLOSE Vstup pro zafizeni, ktera ovladaji pouze zavirani; k tomuto vstupu je mozné pfipojit spinaci kontakty.

HP Sbs Vstup pro zafizeni, kterd ovladaji provoz automatizacni techniky v rezimu krok za krokem s prioritou, ktera uvedou do
chodu i zablokovanou automatizacni techniku; ke vtupu je mozZné pripojit zafizeni se spinacim kontaktem.

ANTENNA Vstup pro pfipojeni antény prijimace radiového signalu; anténa je zabudovana do lamp Nice LUCY B, MLB, MLBT.
Vystup pouzivany pro pripojeni karty se svételnou signalizaci s LED (XBA7) anebo karty LED semaforu (XBA8). Kromé

INTERNAL LIGHT jiného zajistuje i svételnou signalizaci pro diagnostiku. Vystup lze naprogramovat (viz kapitola “PROGRAMOVANI”).
Vstup se spinacim kontaktem pro pripojeni detektoru kova .

LOOP1 Provozni rezim tohoto vstupu je mozné upravit prostfednictvim naprogramovani fidici jednotky (viz kapitola "Smyckovy
detektor").
Vstup se spinacim kontaktem pro pripojeni detektoru kova .

LOOP2 Provozni reZzim tohoto vstupu je mozné upravit prostiednictvim naprogramovani fidici jednotky (viz kapitola "Smyckovy
detektor").

MASTER-SLAVE Vstup 'l:lréen\'/ pro pripojeni dvou zévor pracujicich v rezimu Master-Slave (viz kapitola "Prevodovy motor v FeZzimu
SLAVE").

SAFETY Vstup s rozpinacim kontaktem uréeny pro pfipojeni kontaktu "vylamovaci ichyt" (volitelné pfislusenstvi).

& Pokud zménite naprogramovani vystupu zkontrolujte, jestli pfipojené zafizeni odpovida vybranému typu napajeni.

5. ZAVERECNE KONTROLY A UVEDENiI DO PROVOZU

5.1 NASTAVENiI SMERU OTEVIRANI

Podle polohy, ve které je namontovany prevodovy motor, je nutné

nastavit smér otevirani ramena zavory. Nastavte prepina¢ sméru

nasledujicim zplsobem:

- prepnéte na DX pokud je pruZina zahaknuta napravo vyvazovaci
paky (tovarni nastaveni)

- prepnéte na SX pokud je pruZina zahaknuta nalevo vyvazovaci paky

(@

_@(

5.2 PRIPOJENi NAPAJENI

Pfipojeni elektrického napajeni musi byt provedeno

zkusenym a kvalifikovanym technikem v souladu se zakony,
normami a smérnicemi.

Ridici jednotku pripojte k elektrickému napajecimu vedeni, které musi
byt vybavené bezpecnostnim uzemnénim. Elektrické napdjeci vedeni
musi byt vybaveno vhodnym rozpojovacim zafizenim, které bude
zajistovat Uplné odpojeni automatizacni techniky od elektrické
rozvodné sité v souladu s . kategorii zabezpeceni proti pfepéti; muze
se jednat i o systém sloZeny z elektrické zastrcky a zasuvky.

Po pfipojeni Fidici jednotky k elektrickému napdjecimu vedeni provedte
nize uvedené kontrolni operace:

1. zkontrolujte, jestli se rozsvitil displej.

2. zkontrolujte jestli blikaji LED diody na fotoburikach (jak na
vysilaci TX, tak i na pfijimaci RX); druh vydavaného blikani
neni vtomto okamzZiku podstatny, protoZe je ovlivnény
dalsimi faktory.

3. zkontrolujte, jestli nesviti zafizeni pfipojené k vystupu FLASH
nebo vystrazny majak s LED XBA7 (tovarni nastaveni).

Pokud tomu tak neni, je nutné odpojit elektrické napajeni fidici
jednotky a jesté jednou pozorné zkontrolovat jednotliva elektricka
zapojeni, ktera jste predtim udélali.

Dalsi informace tykajici se zjistovani a diagnostiky pfipadnych poruch
a problém( jsou uvedené v kapitole “Reseni problémii”.

5.3 NACTENI PRIPOJENEHO PRISLUSENSTVi

Po prvnim zapnuti je nutné nechat fidici jednotku identifikovat
vsechna zafizeni pfipojena ke vstuplim "BlueBUS" e "STOP".

w Nacteni je nutné spustit i v pripadé, Ze k fidici jednotce

neni pripojené zadné pfrislusenstvi
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Spustte programovaci operace aktivaci parametru Set 1 (viz
kapitola"PROGRAMOVANI").

Postup pro nacteni pripojeného pfislusenstvi maze byt kdykoliv
zopakovdno, i po dokonceni instalace, napfiklad pokud bylo nutné
pridat néjaké dalsi prislusenstvi.

5.4 NACTENI POZIC MECHANICKYCH RORAZU

Po nacteni pfipojeného pfislusenstvi, je nutné nacist i pozice
mechanickych dorazli (maximalni otevieni a maximalni zavieni
ramena zavory).

Postup:

1. ru¢né odblokujte pfevodovy motor pomoci prislusného klice
(viz kapitola “Ruéni odblokovani a zablokovani pfevodového
motoru”)

2. ruc¢né dejte rameno zavory priblizné do poloviny jeho drahy

(45°) a nechejte je stat

zablokujte prevodovy motor

spustte opreci pro vyhledani pozic aktivaci parametru Set 2 (viz
kapitola "PROGRAMOVANI")

béhem pracovniho cyklu zavory zkontrolujte, jestli vyvaZovaci
paka ramena narazi do mechanickych dorazd v koncovych
pozicich. Pokud tomu tak neni, zastavte operaci stisknutim
enkoderu (A), sefidte mechanické dorazy v koncovych pozicich
a celou operaci zopakujte znovu od zac¢atku.

bW

Neprerusujte priibéh operace: pokud by doslo k jejimu
preruseni, bude nutné cely postup zopakovat od zacatku.

5.5 KONTROLA POHYBU RAMENA ZAVORY

Po nacteni pfislusenstvi a koncovych pozic doporucujeme nechat zavoru
vykonat nékolik kompletnich pracovnich cykld, aby bylo moZné
zkontrolovat bezchybné fungovani zavory.
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Postup:

1. stisknéte tlatitko [Open A], aby se spustilo "otevirani";
zkontrolujte, jestli se rychlost pohybu ramena za¢ne
zpomalovat dfive, nez dorazi do Uplné oteviené pozice

2. stisknéte tlatitko [Close W] aby se spustilo "zavirani";
zkontrolujte, jestli se rychlost pohybu ramena zacne
zpomalovat dfive, nez dorazi do Uplné zaviené pozice

18

3. béhem probihajiciho pravovniho cyklu sledujte, jestli LED
majak, pokud je nainstalovany, pravidelné blika, 0,5 s sviti a 0,5
s nesviti

4. nechejte zavoru nékolikrat otevfit a zavfit, abyste se ujistili, Ze
je montaz a sefizeni naprosto v porddku a Ze v draze ramena
nejsou néjaka mista, kde by dochazelo ke zvysenému
mechanickému tfeni nebo k jinym provoznim nedostatk{im.

5.6 PRIPOJENI DALSIHO PRiSLUSENSTVi

Pokud potrebujete napajet dalsi externi prislusenstvi, naptiklad
prijimac nebo osvétleni klicového spinace, mliZzete napdjeni odbirat
podle nasledujiciho schématu .

Napdjeci napéti je 24 V DC -30% az +10%, dispozici je proud
maximalné 500 mA.

f I
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6. KOLAUDACE A UVEDENI DO PROVOZU

Jedna se o nejdilezitéjsi faze pri realizaci automatizacni techniky,
protoZe jejich ucelem je zajistit maximalni bezpecnost. Postup
stanoveny pro kolaudaci muize byt pouZivany i pfi pravidelnych
kontrolach jednotlivych zafizeni, z nichZ se automatizacni technika
sklada.,

w Kolaudace celého zafizeni a jeho uvedeni do provozu musi
byt provedeno zkusenym a kvalifikovanym technikem, ktery je na
zakladé posouzeni moznych rizik povinen provést predepsané
zkousky a zkontrolovat, jestli byla dodriena ustanoveni
pfedepsana prislusnymi zakony, technickymi normami a
smérnicemi, a predevsim provéfit, jestli byly splnény nalezZitosti
stanovené normou EN 12445, ktera definuje zkusebni metody pro
kontrolu automatizacnich technik nainstalovanych na branach a
pro kontrolu silni¢nich zavor.

Pfidavna zafizeni musi byt zkolaudovana samostatné, a to jak z
hlediska jejich funkcénosti, tak i z hlediska jejich spravného zabudovani
do systému automatizacni techniky; proto je nutné vychazet z instrukci
uvedenych v ptislusnych manudlech k jednotlivym zafizenim.

6.1 KOLAUDACE
Postup pfi kolaudaci:
1. ujistéte se, Ze byly v plném rozsahu dodrzeny pokyny tykajici se

bezpeénosti, uvedené v tomto manudlu “VSEOBECNA
UPOZORNENI A BEZPECNOSTNi OPATRENI“

2. zkontrolujte, jestli je rameno zavory spravné vyvazené (viz
kapitola "VyvdZeni ramena zdvory")

3. zkontrolujte bezproblémovou funkénost ruéniho odblokovani
(viz kapitola "Rucni odblokovdni a zablokovdni pfevodového
motoru")

4. ovladacimi prvky (dalkovym ovladacem, tlacitkem nebo

klicovym spina¢em) zavoru otevrete, zaviete, zastavte ji a
pfitom sledujte, jestli smér pohybu ramena odpovida
vydanému pfikazu. Je vhodné provést vétsi pocet pracovnich
cyklt, aby bylo mozné odhalit pfipadné nedostatky zplsobené
montazi nebo sefizenim a kromé toho i zjistit i pfipadna mista s
vyssi irovni mechanického treni.



7. PROGRAMOVANI

Programovani fidici jednotky se provadi otacenim pfirGstkového
enkoderu (A), stisknutim tohoto enkoderu ve svislém sméru a s
vyuZzitim informaci na displeji (B).

|| Vychazejte z idaji uvedenych v "Tabulce 5", ve které je
kompletni pfehled parametri a nastavitelnych hodnot.

7.1 PROGRAMOVANI RIDICI JEDNOTKY

Otacenim enkoderem (A) ve sméru nebo v protisméru hodinovych rucicek, se na displeji (B) budou objevovat parametry uvedené v "Tabulce
5", které patfi do menu prvni Grovné.

Po nalezeni poZadovaného parametru prvni Urovné, na zakladé programovani, které chcete provadét stisknéte a uvolnéte enkoder (A),
dostanete se do druhé Urovné, ve které uvidite parametr uloZzeny do paméti nebo defaultni hodnotu (displej sviti), tato hodnota je platna pro
pro parametr v prvni Urovni, ktery mate pravé otevieny.

Otacenim enkoderem (A) budete prochazet hodnoty druhé Urovné (displej blika . Po zvoleni hodnoty stisknutim enkoderu (A) se vratite do
prvni Urovné.

Mezi moznymi hodnotami, které miZete vybrat jsou i “ESC” a “---“: po zvoleni "ESC" stisknutim a uvolnénim enkoderu (A), se vratite k
parametrim prvni Grovné, aniz by doslo k néjaké zméné v programovani, zatimco hodnota “---” signalizuje programovani provedené pomoci
externiho programatoru Oview a tato hodnota neni zvolitelnd jako bézny parametr druhé Grovné.

Tabulka 5

PROGRAMOVATELNE PARAMETRY

Parametry | Parametry
Vyznam I 1. Reakce po stisknuti enkoderu (A)
urovné urovné

Rychlé nastaveni g.8.8. |- Spusti nacteni prislusenstvi BluBus, Stop a postupné nacteni pozic.

! Nacteni prislusenstvi pfipojeného ke svorce Bluebus a Stop

Instalace (498 ] Nacteni pozic pro otevirani a zavirani: je zjistovana délka drahy ramena, méfena od
mechanického dorazu v zaviené pozici po mechanicky doraz v oteviené pozici.
aon Zakladni defaultni firmware
Pl P ani Firmware 1 (personalizace zakladniho firmwaru, nepouzivd se)
]
ane Firmware 2 (personalizace zakladniho firmwaru, nepouziva se)
ao3 Firmware 3 (personalizace zakladniho firmwaru, nepouziva se)
ofF F Poloautomaticky provozni rezim
Druh provozu FOt on Automaticky provozni rezim: po otevieni a odpocitdni pauzy se automaticky spusti
zavirani.
afFF Funkce je deaktivovana
Funkce je aktivovana s provoznim rezimem otevfit po ukonceni reakce: reakce
Faviit po fota . bezpecnostniho prvku zplsobi zastaveni ramena; po ukonceni reakce se odpocita
' £ n v n Ts v , . ,
Ponecha rameno v otevieném stavu i):;ignr}astavena pro "zavfit po foto", po jejim vyprieni se automaticky spusti
pouze po dobu nezbytné nutnou pro : - - - o e > -
projeti vozdila nebo priichod osoby; Funkce je aktivovana s provoznim rezimem otevrit vSechno: reakce bezpecnostniho
reakce bezpegnostnich prvkd Fng prvku zplGsobi zménu sméru pohybu ramena, které se zastavi v oteviené pozici, ve
aktivuje automaticky zavieni po B které bude odpocitany interval "zavfit po foto", po jehoz vyprseni se automaticky

odpocitani nastavené pauzy zavrit spusti zav\,nram. . - s o - .
po foto. Pozn.: pfikaz otevfit, vydany béhem odpocitavani "zavfit po foto", zablokuje

automatické zavreni.

Funkce je aktivovana s provoznim reZimem otevrit vSechno 2: reakce jsou stejné
3 jako u rezimu "otevrit vSechno", ale v tomto pfipadé prikaz otevrit nezablokuje
automatické zavreni.

Fotoburiky a smycky (nakonfigurované jako fotoburiky)

Bezp. prvek pro zavrit po foto
Volba bezpecnostniho prvku, po
jeho? reakci dojde k zavieni zavory. | FO 3

Pouze fotoburiky

(XU U P

Pouze smycky (nakonfigurované jako fotoburiky)
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PROGRAMOVATELNE PARAMETRY

Parametry | Parametry
Vyznam . . Reakce po stisknuti enkoderu (A)
urovné urovné
oFfF Vidy zavfit deaktivovano
Standard: po obnoveni dodavky elektrické energie po predchozim
, vypadku, se zavora, ktera neni zaviend, automaticky zavre, cemuz
! bude predchazet blikani po dobu nastavenou v parametru "vidy
Vidy zavfit FO zaviit"
Zachovani automatického zavreni: po obnoveni dodavky
E elektrické energie po predchozim vypadku, se zavora, ktera byla
pravé v pauze, zacne automaticky zavirat po odpocitani
naprogramované pauzy.
Stand-by aFF Neaktivni
Po ukonceni pracoy’n!h’o' cyklu a [POSI L , Stand-by vSechno: zhasne displej, vypne se vystup Bluebus, vystupy a
stand—b,y, vypne a rIdI(’ZI J,ednotlkea pr|slu:|senstw . ) 4 nékteré interni obvody.
vybrana v programovani druhé Urovné, aby doslo FOs B Stand-bv Bluebus: B Blueb
ke snizeni spotreby elektrické energie. V okamziku, tand-by Bluebus: vypne se vystup Bluebus
kdy fidici jednotka prijme néjaky prikaz, obnovi Y Stand-by automaticky: pokud je napajena z baterie, prejde fidici
normalni provoz automatizacni techniky. jednotka do reZzimu "Stand-by vSechno"
aF F Neaktivni
Trhnuti EnE Trhnuti aktivni: na zacatku pracovniho cyklu, kdy je rameno zavory
o oteviené nebo zaviené, je nastaven maximalni vykon, aby se
prekonalo pfipadné statické treni.
af F Deaktivovana
Funkce krizova situace FO an Po vypadku dodavky elektrické energie, a pokud je zavora
vybavena zalozni baterii, dojde k automatickému otevreni zavory.
e , af F Zavora master - nadfizena
Nastaveni podfizené slave zavory FO9 5 o
an Zavora slave - podfizena
Délka pauzy (s): programuje délku poZzadované prodlevy, ktera plyne
mezi dokoncenim otevirani a zahdjenim automatického zavirani.
£d f-250 | Funguje pouze pfi aktivovaném "automatickém provoznim rezimu"
Default: 20
Blikani pred otevienim (s): programuje délku blikani vystrazného
- = ~ | majaku pred zahdjenim otevirani zavory.
£ a-5.0 3
Default: 0
Blikani pred zavienim close (s): programuje délku blikani vystrazného
= & ~ | majaku pfed zahdjenim zavirani zavory.
t Ug [ X S o
Default: 0
Doba Standby (s): programuje cas, ktery uplyne od dokonceni
Délky ¢asovych intervalt -  _Ccn pracovniho cyklu do aktivace funkce “Stand-by”, pokud je tato
t o .7 [ X EU . .
funkce aktivovana.
Default: 60
Doba zpozdéni elektromagnetu: programuje v ridici jednotce dobu,
= - - | kterd bézi mezi koncem zavirani a zahajenim otevarani, kdy je
Elb o-3.0 [ K
elektromagnet rozpojeny. Default: 0,2
Doba pridavného osvétleni (s): programuje dobu, po kterou zlstane
£07 -250 | pridavné osvétleni rozsvicené na riznych vystupech.
Default: 60
Doby vZdy zavfit (s)
[l o Tt
o3 Loed Default: 5
Doba zavfit po Foto (s): programuje dobu platnou pro funkci
E 0 o-250 | "zaviit po foto"
Default: 5
{ Uroveri rychlosti 1 (min)
c Uroveri rychlosti 2
Rychlost otevirani S5Pa - venry I
3 Uroven rychlosti 3
Y Uroveri rychlosti 4 (max)
{ Urovefi rychlosti 1 (min)
L, c Uroven rychlosti 2
Rychlost zavirani SPc = . Y
a Uroven rychlosti 3
Y Uroveii rychlosti 4 (max)
{ 1 (min)
Rychlost béhem zpomaleni p¥i otevirani Sl c 2 (stfedni)
3 3 (max)
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PROGRAMOVATELNE PARAMETRY

Parametry | Parametry
Vyznam I 1. Reakce po stisknuti enkoderu (A)
urovné urovné
Rychlost béh leni pfi " Limin)
ychlost béhem zpomaleni pfi , o
zavirani Sie c 2|(stiedni)
3 3 (max)
Bod zpomaleni pfi otevirani { 0°
Rozdil mezi ote\,/renou pozici a 2 piblizné 10°
bodem, ve kterém rameno zacne Flo
ZpomaIOVat. _,j pFIblliné 20°
Bod zpomaleni pFi zavirani { 0°
Rozdil mezi zavrlenou pozici a ) E] pFiblizné 10°
bodem, ve kterém rameno zacne FPlc
zpomalovat. 3 piiblizng 20°
{ Uroveri sily 1 (min)
c Uroveri sily 2
o L 3 Uroven sily 3 (stfedni)
Sila béhem otevirani Fro - .
H Uroven sily 4
g Uroverisily 5
g Uroven sily 6 (max)
{ Uroveri sily 1 (min)
c Uroven sily 2
L . 5/ Uroven sily 3 (stfedni)
Sila béhem zavirani Frec , - .
H Uroven sily 4
5 Uroverisily 5
g Urover sily 6 (max)
Délka sily
Nastavuje dobu zasahu, po kterou je
prekrocena nastavena sila. Je
vyjadiena v nasobcich 30ms a je
mozné ji nastavit od 3 (=90ms) do 32 LE 3-32 x30 ms
(=960ms). Zvysenim této hodnoty se A Default: 3
prodlouzi doba zasahu pfi
vyhodnoceni stavu aperometrikou,
Ze je detekovana prekazka.
o Zadny prikaz
! Krok za krokem
3 Otevrit
H Zavrit
5 Krok za krokem s vysokou prioritou: uvede automatizaci do chodu, i kdyz je
zablokovana pfikazem s blokovaci funkci.
1 Otevfit a zablokovat automatizaci
& Zavfit a zablokovat automatizaci
o Casovac ptidavného osvétleni: rozsviti pridavné osvétleni, které pak zhasne po
B vyprieni doby nastavené pro pfidavné osvétleni.
(2 Ptidavné osvétleni on/off: aktivuje nebo deaktivuje pfidavné osvétleni, ke
) ’ v . v ’ s vs 3 v ’
\sflip Sbs - krokka krokem ! zhasnuti svétla dojde po vyprseni doby nastavené pro pridavné osvétleni.
i Foto
g Odblokuje automatizaci a otevie
2o Odblokuje automatizaci a zavre
c Aktivuje otevieni po reakci fotobunék Bluebus
cc Deaktivuje otevieni po reakci fotobunék Bluebus
25 Krok za krokem zavora master a slave
ch Otevfe zavoru master a slave
7 Zavie zavoru master a slave
cH Krok za krokem zévora slave
P Otevie zavoru slave
0 Zavfe zévoru slave
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PROGRAMOVATELNE PARAMETRY

Parametriy | Parametry
Vyznam I: ) I’I. ) Reakce po stisknuti enkoderu (A)
urovné urovné
I Zadny ptikaz
{ Krok za krokem
3 Oteviit
Y Zavrit
5 Krok za krokem s vysokou prioritou: uvede automatizaci do chodu, i kdyz je
zablokovana prikazem s blokovaci funkci.
1 Otevfit a zablokovat automatizaci
& Zavfit a zablokovat automatizaci
‘ Casovac pFidavného osvétleni: rozsviti pridavné osvétleni, které pak zhasne po
vyprseni doby nastavené pro pridavné osvétleni.
I PFidavm{é osvvétleni on/off: aktvivu!e nebo deaktivu{je pFid?,vné o’svétlcveni, k’e
Vstup Open e zhasnuti svétla dojde po vyprseni doby nastavené pro pridavné osvétleni.
b Foto
g Odblokuje automatizaci a otevie
2o Odblokuje automatizaci a zavfe
g Aktivuje otevieni po reakci fotobunék Bluebus
cc Deaktivuje otevieni po reakci fotobunék Bluebus
] Krok za krokem zdvora master
ch Otevre zavoru master a slave
2 Zavfe zavoru master a slave
cH Krok za krokem zavora slave
259 Otevfe zavoru slave
a0 Zavfe zévoru slave
o Zadny prikaz
! Krok za krokem
3 Oteviit
o Zavrit
I3 Krok za krokem s vysokou prioritou: uvede automatizaci do chodu, i kdyz je
zablokovana prikazem s blokovaci funkci.
1 Otevfit a zablokovat automatizaci
g Zavrit a zablokovat automatizaci
a0 Casovat ptidavného osvétleni: rozsviti pridavné osvétleni, které pak zhasne po
B vyprseni doby nastavené pro pridavné osvétleni.
2 Pridavné osvétleni on/off: aktivuje nebo deaktivuje pfidavné osvétleni, ke
Vstup Close y - zhasnuti svétla dojde po vyprseni doby nastavené pro pridavné osvétleni.
& Foto
g Odblokuje automatizaci a otevie
o Odblokuje automatizaci a zavie
c Aktivuje otevreni po reakci fotobunék Bluebus
cc Deaktivuje otevieni po reakci fotobunék Bluebus
25 Krok za krokem zavora master a slave
ch Otevie zavoru master a slave
1 Zavre zavoru master a slave
cH Krok za krokem zévora slave
£ Otevie zavoru slave
a0 Zavfe zévoru slave
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PROGRAMOVATELNE PARAMETRY

Parametry | Parametry
Vyznam . . Reakce po stisknuti enkoderu (A)
urovné urovné
I Zadny ptikaz
{ Krok za krokem
3 Otevfit
Y Zavrit
5 Krok za krokem s vysokou prioritou: uvede automatizaci do chodu, i kdyz je
zablokovana pfikazem s blokovaci funkci.
1 Otevfit a zablokovat automatizaci
& Zavfit a zablokovat automatizaci
1 Casovac ptidavného osvétleni: rozsviti pfidavné osvétleni, které pak zhasne po
t vyprieni doby nastavené pro pridavné osvétleni.
I Ptidavné osvétleni on/off: aktivuje nebo deaktivuje pfidavné osvétleni, ke
Vstup HP Sbs ol zhasnuti svétla dojde po vyprseni doby nastavené pro pridavné osvétleni.
e Foto
g Odblokuje automatizaci a otevie
o Odblokuje automatizaci a zavie
c Aktivuje otevreni po reakci fotobunék Bluebus
cc Deaktivuje otevieni po reakci fotobunék Bluebus
] Krok za krokem zédvora master a slave
ch Otevre zavoru master a slave
2 Zavre zavoru master a slave
cH Krok za krokem zdvora slave
5 Otevfe zavoru slave
o Zavfe zévoru slave
{ “Pramyslovy” provozni rezim: poloautomat. otevirani, zavirani v pfitomnosti obsluhy
o . c Oteviit - stop - zavfit - stop
Sled prikazl prifazenych ke oF - Otevii » »
vstupiim krok za krokem ' o tevrit - stop - zavrit - otevrit
5 Krok za krokem bytové jednotky 1
b V pfitomnosti obsluhy
o Tty T o { Otevfit - stop - otevFit
ed pfikaza pfifazenych ke o -
T (BT SEs P Otevrit bytové jednotky 1
3 Otevrit v pfitomnosti obsluhy
| e T i { Zavfit - stop - zavfit
ed pfikaza pfifazenych ke " = o
vstupu Zaviit SENM P Zavfit bytové jednotky 1
3 Zavrit v pfitomnosti obsluhy
, Stop a zména sméru: reakce nékteré fotoburky béhem zavirani zastavi pracovni
! cyklus a zméni smér pohybu.
Provozni rezim vstupl Foto 11 y Stop docasny: reakce nékteré fotoburiky béhem zavirani zastavi pracovni
cyklus, po uvolnéni fotoburiky se zavora znovu otevre.
4 Stop docasny 2: reakce nékteré fotoburiky béhem zavirani zastavi pracovni
cyklus, po uvolnéni fotoburiky se zavora zavre.
{ Stop: zastavi okamzité probihajici pracovni cyklus
Funkce Stop béhem otevirani SER P Stop a kratky pohyb opaénym smérem: zastavi okamzité probihajici pracovni
cyklus a pak bude nasledovat kratky pohyb opacnym smérem - zavirani.
{ Stop: zastavi okamzité probihajici pracovni cyklus
Funkce Stop béhem zavirani SET P Stop a kratky pohyb opaénym smérem: zastavi okamzité probihajici pracovni
cyklus a pak bude nasledovat kratky pohyb opaénym smérem - otevirani.
2 Stop a kratky pohyb opacnym smérem: zastavi okamzité probihajici pracovni
Funkce detekce pfekazek ceg cyklus a pak bude nasledovat kratky pohyb opacnym smérem - zavirani.
b&hem otevirani F Stop a pohyb opacnym smérem: zastavi okamzité probihajici pracovni
cyklus a pak bude nasledovat Uplné zavieni.
B Stop a kratky pohyb opacnym smérem: zastavi okamZzité probihajici pracovni
Funkce detekce prekazek 5Eg cyklus a pak bude nasledovat kratky pohyb opacnym smérem - otevirani.
bé&hem zavirani 3 Stop a pohyb opaénym smérem: zastavi okamiité probihajici pracovni
cyklus a pak bude nasledovat tplné otevreni.
{ Otevreni, se sekvenci otevfit — otevie (vstup se spinacim kontaktem NA)
Funkce vstupu Loop 1 Lol p Zavieni, se sekvenci zavfit-zavrit (vstup se spinacim kontaktem NA)
H Foto (vstup s rozpinacim kontaktem NC)
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PROGRAMOVATELNE PARAMETRY

Vyznam

Parametry
I
urovné

Parametry
1.
urovné

Reakce po stisknuti enkoderu (A)

Funkce vstupu Loop 2

1
)

Otevreni, se sekvenci otevrit — otevfit (vstup se spinacim kontaktem NA)

My

Zavfeni, se sekvenci zavfit-zavFit (vstup se spinacim kontaktem NA)

Mg

Foto (vstup s rozpinacim kontaktem NC)

Funkce vystupu Light viz “Tabulka
6” s informacemi o jednotlivych
parametrech

Vystrazny majak 24V

OGlI kontrolka oteviené zavory

Zavora je zaviena

Zavora je otevrena

Vystrazné osvétleni na ramené

Kontrolka udrzby

Pridavné osvétleni

Cerveny semafor

Zeleny semafor

£3

Radio kanal ¢. 1

Radio kanal ¢. 2

vl

Radio kanal ¢. 3

L

Radio kanal ¢. 4

Ring

Elektromagnet

Funkce vystupu Flash viz “Tabulka
6” s informacemi o jednotlivych
parametrech

oud

Vystrazny majak 24 V

PSS ) [P IO PR D D T R - Y, - YRR R KT

Vystrazny majak 12 V

OGlI kontrolka oteviené zavory

Zavora je zaviena

Zavora je otevrena

Vystrazné osvétleni na ramené

Kontrolka udrzby

| T T g Ny

Pridavné osvétleni

Cerveny semafor

3

Zeleny semafor

Radio kanal ¢. 1

¥l

Radio kanal ¢. 2

(XN

Radio kanal ¢. 3

Rng

Radio kanal ¢. 4

[y}

Elektromagnet

Funkce vystupu OGI viz “Tabulka
6” s informacemi o jednotlivych
parametrech

oud

Vystrazny majak 24V

OGlI kontrolka oteviené zavory

Zavora je zaviena

Zavora je oteviena

P I Y L ] R o T I ISR IO IO IO IO R X x|

Vystrazné osvétleni na ramené

Kontrolka udrzby

Pridavné osvétleni

og | o

Cerveny semafor

Zeleny semafor

=~ | I

aiu

Radio kanal ¢. 1

Radio kanal ¢. 2

Radio kanal ¢. 3

LUN] l:l_|

Radio kanal ¢. 4

<

Elektromagnet
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PROGRAMOVATELNE PARAMETRY

Parametri | Parametri
Vyznam I I Reakce po stisknuti enkoderu (A)
urovné urovné

o Lampeggiante 24V

OGlI kontrolka oteviené zavory

Zavora je zaviena

Zavora je oteviena

Funkce vystupu Internal Light viz
“Tabulka 6” s informacemi o ou™
jednotlivych parametrech

Pridavné osvétleni

Uy Ing [ KW ) W Y

Cerveny semafor

Zeleny semafor

-3 o

Semafor jednosmérny provoz

Semafor jednosmérny provoz stridavy

| B

Semafor pro pési

n.n

AP A5 "a"= jednotky, "b"= tisice, "c"= miliony
. = (stisknéte enkoder (A) pro posun mezi hodnotami)

ne,n

"t"= jednotky, "u"= tisice, "v"= miliony
(stisknéte enkoder (A) pro posun mezi hodnotami)

Zobrazeni naprogramov.
poctu cyklu
Zobrazeni provedeného
poctu cykla

Smazani zatizeni Bluebus

Smazani pozic

Vymazani dat ErS

!
c
3 Smazani hodnot funkci a obnoveni tovarniho nastaveni
5 Smazani vieho

[[SSTINT]
’

n", "m"= verze firmwaru karty, ze 3 Cislic na 3 Cislice
Zobrazeni verze firmwaru For Al (stisknéte 2x enkoder (A))
Nar.: prvni Cislice "bC0", druha Cislice "2b"

(SN T TR T ]

p", "q", "r"=verze hardwaru karty, ze 3 Cislic na 3 Cislice

Zobrazeni- verze hardwaru hidr Far (stisknéte 3x enkoder (A))
Naft.: prvni Cislice: "626", druha Cislice "-Ar", treti Cislice "00"
Diagnostika o o Viz kapitola “Diagnostika na displeji*

Tabulka 6
DODATEK - LEGENDA PARAMETRU
Parametr Popis
Parametry vystupi OU1, OU2, OU3
Blikani majaku (0,5 sekundy sviti; 0,5 sekundy nesviti) signalizuje, Ze zavora je v pohybu - aktivni vystup 24 V DC /
max. 10 W
Blikani majéku (0,5 sekundy sviti; 0,5 sekundy nesviti) signalizuje, Ze zavora je v pohybu - aktivni vystup 12 V DC /
max. 21 W
Kontrolka nesviti: rameno je zavory zaviené
Pomalu blika: rameno se otevira
OGlI kontrolka oteviené Rychle blika: rameno se zavira
zavory Kontrolka sviti: rameno je oteviené
Vystup je aktivni 24 V DC / max. 10 W
Kontrolka sviti: rameno je zaviené
Zaviena zavora Kontrolka nesviti: rameno v jiné pozici
Uscita attiva 24 V DC / max. 10 W
Kontrolka sviti: asta aperta
Oteviena zavora Kontrolka nesviti = rameno v jiné pozici
Vystup je aktivni 24 V DC / max. 10 W
Osvétleni blika (0,5 sekundy sviti; 0,5 sekundy nesviti) jak b€hem pohybu ramena, tak i se zastavenym ramenem.
Osvétleni ramena Vystup je aktivni 24 V DC / max. 10 W

Vystrazny majak 24V

Vystrazny majak 12V

Uvadi pocet provedenych pracovnich cykll

Kontrolka sviti 2 sekundy na zacatku otevirani: pocet cykld je nizsi nez 80%
Kontrolka blika béhme celého pracovniho cyklu: pocet cykll je mezi 80 a 100%
Kontrolka trvale blika: pocet cykll je vy3si nez 100%

Svétlo sviti po celou dobu pracovniho cyklu, po dokonéeni cyklu zlistane rozsvicend po dobu "pfidavné osvétleni"

Kontrolka udrzby

Pridavné osvétleni

Pomalu blika: zavirani

Sviti: zavora je zaviena

Nesviti: rameno je v jiné pozici

Vystup aktivni 24 V DC / max. 10 W

Zavora zaviena: zelené svétlo uvnitf, cervené svétlo zvenku
Semafor pro pési Zavora je oteviena: Cervené svétlo uvnitf, zelené svétlo zvenku
Rameno je v jiné pozici: Cervené svétlo uvnitr i zvenku

Cerveny semafor
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DODATEK - LEGENDA PARAMETRU

Parametr Popis

Aktivuje vystup po vyslani prikazu 1 dalkovym ovladacem; prikaz aktivovany pfimo na fidici jednotce nebude
Radio kanal 1 proveden.

Aktivovany vystup 24 V DC / max. 10 W

Aktivuje vystup po vyslani prikazu 2 dalkovym ovladacem; prikaz aktivovany pfimo na fidici jednotce nebude
Radio kanal 2 proveden.

Aktivovany vystup 24 V DC / max. 10 W

Aktivuje vystup po vyslani prikazu 3 dalkovym ovladacem; prikaz aktivovany pfimo na ridici jednotce nebude
Radio kanal 3 proveden.

Aktivovany vystup 24 V DC / max. 10 W

Aktivuje vystup po vyslani prikazu 4 dalkovym ovladacem; pfikaz aktivovany pfimo na fidici jednotce nebude
Radio kanal 4 proveden.

Aktivovany vystup 24 V DC / max. 10 W

Aktivuje se, kdy? je zavora zaviena: na zacatku otevirani, se vystup deaktivuje a po vyprieni ¢asu "Cas
Elektromagnet elektromagnet” se spusti otevirani.

Aktivovany vystup 24 V DC / max. 10 W

Parametry vystupl OU4 (s prislusenstvim xba?7)

Vystrazny majak 24V Majék blikd béhem pracovniho cyklu (0,5 sekundy sviti; 0,5 sekundy nesviti)

Kontrolka nesviti: rameno zavory je zaviené

Pomalu blika: rameno se otevira

Rychle blika: rameno se zavira

Kontrolka sviti: rameno zavory je oteviené

Kontrolka sviti: rameno zavory je zaviené
Kontrolka nesviti: rameno je v jiné pozici

Kontrolka sviti: rameno zavory je oteviené
Kontrolka nesviti: rameno je v jiné pozici

Svétlo sviti po celou dobu pracovniho cyklu, po dokonéeni cyklu zlistane rozsvicené po dobu "pfidavné osvétleni"

0GI kontrolka oteviené
zavory

Zavora zaviena

Zavora oteviena

Pridavné osvétleni

Parametry vystupt OU4 (s pFisluSenstvim xba8)

. Pomalu blika: zavirani

Cerveny semafor Sviti ¢ervena: zdvora je zaviena
Nesviti: rameno je v jiné pozici
Pomalu blika: otevirani

Zeleny semafor Sviti zelena: zévora je otevfena
Nesviti: rameno je v jiné pozici
Semafor jednosmérny Zelené svétlo: zavor je otevfena
provoz Cervené svétlo: viechny ostatni pfipady

Aby byl mozny provoz v tomto rezimu, je nutné zadat fidici jednotce ptikazy nasledujicim zplsobem: Pfikazy zevnitf:
vstup 2 nebo smycka Loop 1 nastavené jako otevfit

Prikazy zvenku: vstup 3 nebo smycka Loop 2 nastavené jako otevrit

Provoz:

prikaz otevfit vydany zevnitf, rozsviti se zelené svétlo zevnitr a ¢ervené svétlo zvendi, pfednost ma ten, kdo je uvnitf;
prikaz otevfit vydany zvenci, rozsviti se zelené svétlo zvenci a Cervené svétlo zevnitf, pfednost ma ten, kdo je venku
Kdyz je rameno zavory dole nebo se pravé zavird, sviti cervena na obou stranach.

Semafor jednosmérny
provoz stfidavy

Zavora je zavienad: luce zelené svétlo uvnitf, cevené svétlo zvenci
Semafor pro pési Zavora je oteviena: Cervené svétlo uvnitf, zelené svétlo zvenci
Zavora v jiné pozici: ¢ervené svétlo uvnitf i zvenci
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7.2 SPECIALNi FUNKCE

7.2.1 Funkce “uvést do chodu za vSech okolnosti”

Tato funkce uvede automatizaéni techniku do chodu i kdyz néktery
néktery z bezpecnostnich prvk( nefunguje spravnym zplsobem anebo
je mimo provoz. Zavoru je mozné ovladat a uvést ji do chodu v rezimu
"v pFitomnosti obsluhy", a to nasledujicim zplisobem:

1. dalkovym ovladacem nebo klicovym spinacem apod. vydejte
prikaz pro uvedeni zavory do chodu. Pokud vsechno funguje
jak ma, zavora se bude otevirat a zavirat obvyklym zplsobem.
V opacném pripadé postupujte podle bodu 2.

2. do 3 sekund aktivujte znovu ovladac a pfikaz podrzite
aktivovany.
3. pfiblizné po 2 sekunddach se zdvora uvede do chodu v

provoznim rezimu "v pfitomnosti obsluhy; tzn., Ze rameno
zavory se bude pohybovat pouze po dobu, kdy bude podrzena
aktivace pfislusného prikazu

Kdyz jsou bezpecnostni prvky mimo provoz, vydava
vystrazna lampa diagnostickou signalizaci, aby bylo mozné
identifikovat nastaly problém. Pro zjisténi typu zavady
odkazujeme na kapitolu “CO DELAT, KDYZ ...(priivodce pf¥i
Feseni prblémii)’ .

7.2.2 Funzione “Avviso manutenzione”

Tato funkce upozoriuje uZivatele na skute¢nost, Ze je nutné provést
kontrolni Udrzbu automatizacni techniky.

Parametr ,,upozornéni na udrzbu” miZete nastavit prostfednictvim
programovaci jednotky Oview. Upozornéni na udrzbu je
signalizovano prostrednictvim vystrazného blikace Flash anebo
signalkou udrzby, podle pfislusného naprogramovani. Signalizace
vyddvana vystraznym bikacem Flash a signalkou udrzby

Podle poctu vykonanych pracovnich cyklti v ndvaznosti na
naprogramovanou maximalni hodnotu, vydava vystrazny
majak nebo kontrolka udrzby signalizaci uvedenou v “
Tabulce 7).

Tabulka 7

UPOZORNENI NA UDRZBU MAJAKEM NEBO KONTROLKOU UDRZBY

Signalizace

Pocet pracovnich cykld kontrolkou tdriby

Signalizace majakem

Rozsviti se na 2 s. na
zacatku otevirani

Normalni (0,5 s.

Nizsi nez 80% s -,
? sviti - 0,5 s. nesuviti)

limitu

Blika béhme celého
pracovniho cyklu

Na zacatku cyklu
zlistane 2 s.
rozsviceny

Mezi 81% a 100%
limitu

Na zacatku a na konci
cyklu zGstane
rozsiceny 2 s., pak
blikd normalné

Vyssi nez 100%

limitu Trvale blika

7.2.3 Zjisténi poctu vykonanych pracovnich cyklt

Pocet vykonanych pracovnich cykld je mozné zjistit prostfednictvim
fidici jednotky (viz "Tabulka 5") nebo s programatorem Oview, v
polozce "Udriba".

7.2.4 Vynulovani pocitadla poctu cykla

Po dokonéeni Gdrzby automatizacni techniky je nutné vynulovat
pocitadlo pracovnich cykld.

Vynulovani pocitadla je mozné provést pouze prostfednictvi
programatoru Oview.

7. CO DELAT, KDYZ ...... (feSeni problém)

8.1 RESENi PROBLEMU

V nasledujici tabulce najdete uzite¢né rady diky nimz muzete Celit
pripadnym problém(m, se kterymi se miZete setkat pti instalaci
nebo v pripadé poruchy zatizeni.

4 ™
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Pfiznaky

Tabulka 8

ZJISTENi ZAVADY

Doporucené kontroly consigliate

Radiovy dalkovy ovladac neovlada
zavoru a LED dioda na dalkovém
ovladaci se nerozsvécuje

Zkontrolujte, jestli nejsou vybité baterie v dalkovém ovladadi, pfipadné je vymérite.

Radiovy dalkovy ovladac neovlada
zavoru, ale LED dioda na dalkovém
ovladaci se rozsvécuje

Zkontroluijte, jestli je dalkovy ovladac spravné uloZzeny do paméti pfijimace radiového signalu.

Po vydani pfikazu automatizacni
technika nevykona zadny pracovni cyklus

Zkontrolujte, jestli je zdvora napajena sitovym napétim.
Zkontrolujte, jestli nejsou spalené pojistky F1 a F2; v takovém pfipadé je nejprve nutné zjistit
pficinu této poruchy a pak pojistky vyménit za nové se stejnymi parametry.

Po vydani pfikazu automatizacni
technika nevykona Zadny pracovni
cyklus a vystrazny majak nesviti

Zkontrolujte, jestli byl pfikaz automatizacni technikou skutecné prijat; kdyz vydany prikaz dorazi na
vstup Sbs prislusna LED “Sbs” se musi rozsvitit; pokud pouzijete dalkovy ovladac¢, musi LED dioda
“BlueBUS” dvakrat rychle bliknout.

Pracovni cyklus se nerozjede a vystrainy
majak nékolikrat blikne

Spocitejte kolikrat se majak rozsvitil a zjistéte vyznam této signalizace podle “Tabulky 14”.

Cyklus se rozjede, ale pak se zastavi a rameno
vykona kratky pohyb opacnym smérem

Sila motoru je moZna nastavena na pfili$ nizkou hodnotu na to, aby mohl motor pohybovat ramenem
zavory. Zkontrolujte také spravné vyvazeni ramena, pfipadné nastavte vyssi hodnotu sily motoru.

Pracovni cyklus vykonany pomalou
rychlosti

Pracovni cyklus nezacal od jednoho z mechanickych spinacd anebo fidici jednotka
nezaznamenala koncové spinace. Zkontrolujte elektrické pripojeni koncovych spinacd.

Zavora Slave nefunguje

Zkontroluijte, jestli bylo provedeno nacteni “Master-Slave” u obou zavor.

Opacny smér pohybu ramena
zavory

Zkontrolujte, jestli je instalacni prepinac spravné nastaveny (viz kapitola "Nastaveni sméru").

8.2 DIAGNOSTIKA

Ridici jednotka je vybavend nasledujici diagnostikou
—signalizace na fidici jednotce prostrednictvim LED diod

—diagnostika zobrazovana na displeji

—signalizace chyb zobrazovana na displeji
—signalizace vydavana vystraznym majakem

8.3 SIGNALIZACE VYDAVANA RiDICi JEDNOTKOU

LED diody u svorek na fidici jednotce vydavaji zvlastni signalizaci,
kterou signalizuji jednat normalni provozni rezim, jakoz i ptipadné

zavady a neobvyklé stavy.

V nasledujici tabulce je popsana pricina a reseni problému pro kazdy

typ této signalizace.

LED U SVOREK NA RiDICi JEDNOTCE

4 )

000l 000
0000 —
00000000
00000000
00000000
00000000

>

V Close

N

[m] [m]
Limit —J
Safety /| Switch | Encoder Internal Ligh
/ |
A B
\_ J
A LED koncovy spina¢ FC1
B LED koncovy spinac FC2
Tabulka 9

Stav Vyznam MozZné feseni

Led STOP

Nesviti Reakce vstupu STOP Zkontrolujte zafizeni pripojené ke vstupu STOP.

Sviti Ve v pofadku Vstup STOP je aktivni.

Led Sbs

Nesviti Vse v pofadku Vstup Sbs neni aktivni.

Sviti Reakce vstupu SBS Je to v poradku, pokud je skutec¢né aktivni zafizeni pripojené ke vstupu SBS.
Led OPEN

Nesviti Ve v poradku Vstup OPEN neni aktivni.

Sviti Reakce vstupu OPEN Je to v poradku, pokud je skutec¢né aktivni zafizeni pripojené ke vstupu OPEN
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LED U SVOREK NA RiDICi JEDNOTCE

Stav Vyznam MozZné feseni

Led CLOSE

Nesviti Ve v poradku Vstup CLOSE neni aktivni.

Sviti Reakce vstupu CLOSE Je to v porddku, pokud je skutec¢né aktivni zafizeni pfipojené ke vstupu CLOSE.
Led Sbs HP

Nesviti Vie v poradku Vstup Sbs HP nenf aktivni.

Sviti Reakce vstupu Sbs HP Je to v poradku, pokud je skutecné aktivni zafizeni pfipojené ke vstupu Sbs HP.

Led Finecorsa FC1

Pri instalaci napravo “DX”: rameno zavory je v zaviené pozici.

Nesviti & inac - . . . . .
Reakce koncového spinace Pfi instalaci nalevo “SX”: rameno zavory je v oteviené pozici.
Pfi instalaci napravo “DX”: rameno je v jiné nezZ zaviené pozici.
Sviti Reakce koncového spinace PFi instalaci nalevo “SX”: rameno je v jiné nezZ oteviené pozici.
cov! i

Led Finecorsa FC2

Pfi instalaci napravo “DX”: rameno zdavory je v oteviené pozici.

Nesuviti & inad - . , . o o
Reakce koncového spinace Pri instalaci nalevo “SX”: rameno zavory je v zaviené pozici.
PFi instalaci napravo “DX”: rameno je v jiné neZ oteviené pozici.
Sviti Reakce koncového spinace Pfi instalaci nalevo “SX”: rameno je v jiné neZ zaviené pozici.
Vi i

8.3.1 Diagnostika displej Tabulka 11
Kdy? s enkoderem vyberete refim diagnostika “din” a potvrdite
vybér, displej bude ukazovat na svych 3 ukazatelich stav vstupl | |segment Vstup
(7_'abul_ka_10, Tal_:ullv(a 11a T‘,"b‘f,lk,a 12); Ifaid\]_rozlsvicen\'/ segment na | (a2 Koncovy spina& FC1 OTEVRIT
displeji signalizuje, Ze odpovidajici vstup je aktivni. B2 Tlagitko zavFit
c2 Volba sméru doprava DX
/® A D2 Provoz na baterii
E2 Volba sméru doleva SX
Al A2 A3 F2 Tlacitko otevfit
@ @ D G2 Koncovy spina¢ FC2 ZAVRIT
F1 Bl | F2 B2 | F3 B3 dp2 Vstup enkoder A [Poznamka 1]
G1 G2 G3
Tabulka 12
E1l Cl [E2 C2 [E3 c3
o1 02 03
> D D Segment Vstup
dpl dp2 dp3 A3 FA1 fotoburika pfi otevirani
B3 ON kdyz je aktivni FOTO
_ ) Cc3 ON kdy? je aktivni FOTO Il
D3 FA2 fotoburika béhem otevirani
Tabulka 10 | |g3 ON kdy? je aktivni FOTO 1
F3 ON kdy? je aktivni FOTO 1.1
Segment Vstup G3 ON fidici jednotka master nacetla slave
Al Loop 1 -smycka 1 dp3 Vstup enkoder B [Poznamka 1]
B1 Close - zavfeni
c1 HP Sbs - krok za krokem Poznamka 1 LIED muZou I?Vt rozsvicené .nel?’o zhavsrluté , podle pozice
b1 Loop 2 - smyka 2 magnetu , kdyZ se zastavi motor; LED blikaji, kdyZ je motor v chodu.
E1l Open - otevieni
F1 Sbs - krok za krokem
G1 Volny
dp1 jedno blIik’nutl' za selkundu signalizuje,
fungovani elektroniky
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8.3.2 Signalizace na displeji
V pfipadé néjaké zavady nebo problému muze displej zobrazovat chybovy kéd, jak béhem pohybu ramena zavory, tak i po celou dobu,
kdy je zavora v klidu. V nasledujici tabulce jsou uvedené chybové kody, zobrazované displejem.

Tabulka 13
Chybovy kéd Popis Pricina Vyznam
Nastala zména na zafizenich propojenych ke Je nutné spustit proces pro nacteni
EO1 Pamét zafizeni svorce BlueBus nebo Stop; anebo nebylo zapojeného prislusenstvi (viz kapitola
BlueBus nebo Stop provedeno nacteni prislusenstvi “Nacteni prislusenstvi”)
e Je nutné spustit proces pro nacteni oteviené a
Pamét pozice nebo L . . . e w
) . . zaviené pozice ramena zavory (viz kapitola
neprovedené Pravdépodobné nebylo provedeno v .. L .
E02 " , - . ; Nacteni pozic mechanickych dorazi“)
naceteni pozic nacteni pozic.
EO3 Pfehozené koncové sp.
E04 Signal enkoder Neproblhczlkgr:n.umkace mezi senzorem v Zk.ontroluﬁ,e, JevSt|I je zapojeny kabel enkodéru
motoru a fidici jednotkou a jestli neni poskozeny.
Zkontrolujte jestli je zapojeny kabel pro
komunikaci mezi fidicimi jednotkami Master a
. X . Slave a zkontrolujte polaritu zapojeni.
EO5 KMoan;'tLg:'_I;?::e ?'(:;C\;rj]gdnn:;gxqtﬂ;i?? slave navzdjem Zkontrolujete jestli byla nastavena fidici jednotka
P ) Slave a jestli byla nactena fidici jednotkou Master
(viz kapitola” Pohon v reZimu SLAVE").
Odpojte a znovu pripojte napajeni . Pokud
chyby nebyla odstranéna provedte Uplné
Nacteni Chyba v internich parametrech fidici vymaza'nllpamevtllﬁodle kapitoly l{ph_we .
E06 . ) vymazdni paméti" a znovu provedte instalaci.
parametr( z jednotky L
améti Pokud nebyla chyba odstranéna, je zavada na
P fidici jednotce, kterou bude nutné vyménit.
Odpojte vSechny napajeci obvody; po nékolika
Interni kontrola a test sekunddch je znovu pfipojte a zkuste vydat néjaky
EO7 ” Chyba v internich elektrickych obvodech pfikaz. Pokud nebyla chyba odstranéna jednd se o
tridy B . . . .
zavadu a bude nutné vyménit elektroniku.
E08 Konfigurace dip Pravdépodobné poskozeni nebo ulomeni dip Zkontrolujte, jestli nastaveni dip switchtd
switch switche pro nastaveni zavory odpovida tovarnimu nataveni.
(. Ridici jednotka je zablokovand pfikazem Vydejte prikaz "odblokovat automatizaci"
E09 Zablokovani automat. " " . vy
zablokovat nebo ovladejte fidici jednotku s HP Shs
Nenalezen vstup Nebvl nalezen rozoinaci kontakt NC vstupu safet Zkontrolujte kabel pfipojeny ke vstupu
E10 Safety (NC) nebo a by | X ied P K PV P ¥ "Safety" a funkénost koncovych spinacd.
koncovy spinag ebo alespon jeden koncovy spinac.
E11 Zkrat na vystupu Jedno nebo nékolik zafizeni, pfipojenych k Zkuste vydat pfikaz nebo pocktejte inviare
BlueBus vystupu BlueBus jsou ve zkratu. un comando o attendere 40 secondi
Reakce iedné Na zacatku nebo béhem pracovniho cyklu jedna
102 J nebo nékolik fotobunék nedaly povoleni k Zkontrolujte, jestli nejsou v draze prekazky.
fotoburiky .
uvedeni do chodu.
103 Reakce omezovace Béhem pracovniho cyklu narazilo rameno Zkontrolujte pficinu a zvyste Uroven sily.
sily motoru zavory na vétsi odpor.
Reakce zafizeni | Na zacatku nebo béhem pracovniho cyklu
104 pripojenych ke vstupu | zareagovalo zafizeni pfipojené ke vstupu STOP Zkontrolujte pficinu.
Stop
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8.4 SIGNALIZACE VYDAVANA VYSTRAZNYM MAJAKEM

Pokud ke k vystupu FLASH na fidici jednotce pfipojena vystrazna lampa (anebo je pripojeny LED majak jako volitelné prislusenstvi), béhem
pracovniho cyklu blika v pravidelnych jednosekundovych intervalech. V pfipadé, ze dojde k néjaké zadvadé, bude lampa blikat v kratsich
intervalech; blikani se vZdy dvakrat opakuje a je oddélené jednosekundovou pauzou. Stejnou signalizaci mGzZe vydavat i vystrazny LED majak

(volitelné prislusenstvi).

Tabulka 14

SIGLNALIZACE VYDAVANA VYSTRAZNOU LAMPOU FLASH

Rychlé blikani Pfi¢ina

RESENI

1 kratké bliknuti
pauza 1 sekunda
1 kratké bliknuti

Chyba systému Bluebus

Vysledek kontroly zafizeni pfipojenych k systému Bluebus, ktera je provadéna na
zaCatku pracovnich cykll, neodpovida konfiguraci zafizeni ulozené do paméti
béhem nacteni prislusenstvi. Je moiné, Ze nékteré zafizeni je odpojené nebo
poskozené, proto je nutné je zkontrolovat a pripadné i vyménit. Pokud byly
provedeny néjaké zmény systému, je nutné znovu spustit nacteni pfislusenstvi

2 kratka bliknuti
pauza 1 sekunda
2 kratka bliknuti

Reakce nékteré fotoburiky

Jedna nebo nékolik fotobunék nevydalo souhlas k uvedeni
automatizacni techniky do chodu; zkontrolujte, jestli zavore v
pohybu nebrani néjaka prekazka. Jedna se normalni signalizaci,
pokud je opravdu v draze néjaka prekazka.

3 kratka bliknuti
pauza 1 sekunda
3 kratka bliknuti

Reakce omezovace “sily motoru”.

Béhem pracovniho cyklu rameno zavory dojelo do mista s vétsim
mechanickym odporem; zkontrolujte pficinu a pfipadné zvysté
Uroven sily motoru.

4 kratka bliknuti
pauza 1 sekunda
4 kratka bliknuti

Reakce vstupu STOP

Na zacatku pracovniho cyklu nebo béhem néj doslo k reakci
zafizeni pfipojeného ke vstupu STOP; zjistéte pricinu

5 kratkych bliknuti

pauza 1 sekunda Chyba v internich parametrech fidici

Odpojte a znovu zapojte elektrické napajeni. Pokud tento stav bude
trvat i nadéle vymazte Uplné pamét (viz kapitola
"Uplné vymazdani paméti Fidici jednotka") a provedte znovu

6 kratkych bliknuti

5 krétkych bliknuti jednotky instalaci; pokud to nepomuze, mohlo by se jednat o vaznou poruchu
a bude nutné vyménit elektronickou desku.

6 kratkych bliknuti

pauza 1 sekunda NevyuZzito

7 kratkych bliknuti
pauza 1 sekunda
7 kratkych bliknuti

Chyba v internich obvodech Fidici jednotky

Odpojte vsechny napadjeci obvody a po nékolika sekundach zkuste
znovu vydat pfikaz; pokud to nepomize, mohlo by se jednat o
vaznou poruchu elektronické desky nebo zdvadu v zapojeni motoru.
Vse znovu zkontrolujte a pripadné vymeénte elektronickou desku.

8 kratkych bliknuti
pauza 1 sekunda
8 kratkych bliknuti

Nevyuzito

9 kratkych bliknuti
pauza 1 sekunda
9 kratkych bliknuti

Automatizacni technika je zablokovana
pfikazem “Zablokovat automatizaci”

Odblokujte automatizacni techniku prikazem “Odblokovat
automatizaci” anebo vydejte pfikaz “krok za krokem s
prioritou”.

9. DOPLNUJICi INFORMACE (pfisludenstvi)

9.1 UPLNE VYMAZANi PAMETI RiDICi JEDNOTKY

Z tidici jednotky je mozné vymazat veskerd data, uloZzena v jeji
paméti, a tak ji znovu uvést do plvodniho stavu s tovarnim
nastavenim. To lze provést v parametru programovani "ER5" (viz
kapitola "PROGRAMOVANI").

|| Timto postupem je mozné vymazat i pripadné chyby, které
zGstaly v paméti.

w Tato operace nevymaze pocet vykonanych pracovnich cykla.

9.2 PRIDANi NEBO ODEBRANI PRiSLUSENSTVi

K automatizacni technice je kdykoli mozné pfidat nové pfislusenstvi,
nebo z ni néjaké prislusenstvi odebrat. Pfedevsim k “Blue-BUS” a ke
vstupu “STOP” mUzZou byt pfipojené rGzné typy prislusenstvi, jak je
uvedeno v nasledujicich odstavcich.

Y

Po instalaci anebo po odebrani prislusenstvi je nutné
znovu spustit nacteni pripojeného prislusenstvi podle
instrukci uvedenych v kapitole “Nacteni dalsiho

7
I

prislusenstvi“.
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9.2.1 BlueBUS

BlueBUS je technologie, kterd umoznuje provadét zapojeni
kompatibilniho ptislusenstvi prostfednictvim pouhych dvou
elektrickych vodicu, kterymi je vedeno jak elektrické napajeni, tak i
komunikacni signaly. Veskeré prisluSenstvi se zapojuje paralelné
prostfednictvim téchto dvou vodi¢l systému BlueBus, aniz by bylo
nutné dodrZovat jakoukoli polaritu. Kazdé zafizeni je samostatné
identifikovano, protoze béhem instalace je mu pfifazena jedine¢na
adresa. K systému BlueBus je mozné naptiklad pripojit: fotobunky,
bezpecnostni prvky, ovladaci prvky jako napft. tlacitkové panely nebo
¢tecky karet s transpondérem, signalizaéni kontrolky, atd. Ridici
jednotka postupné nacte prostiednictvim prislusSného nacitaciho
procesu veskeré pripojené prislusenstvi a pak je schopna s maximalni
spolehlivosti vyhodnocovat vSechny neobvyklé reakce systému a
zavady na zafizeni.

Z toho divodu je proto nutné, aby po kazdém pridani nebo odebrani
néjakého prislusenstvi, pripojeného k systému BlueBus, byl u fidici
jednotky spustén novy proces pro jeho nacteni podle instrukci
uvedenych v kapitole "Nacteni dalsiho pFislusenstvi”.

9.2.2 Vstup STOP

STOP je vstup, ktery vyvola okamzité zastaveni probihajiciho
pracovniho cyklu s naslednym kratkym pohybem opacnym smérem. K
tomuto vstupu je mozné pripojit zafizeni s vystupem se spinacim
kontaktem, s rozpinacim kontaktem, OPTO SENSOR anebo zafizeni s
vystupem s trvalou hodnotou odporu 8,2 kQ, napt. bezpecnostni listy.
Ridici jednotka béhem nacteni pfipojenych zafizeni (viz kapitola
"Nacteni dalsiho prislusentvi”); identifikuje typ kazdého zafizeni a
vyda prikaz STOP pokazdé, kdy je zjisténa néjaka zména oproti
puvodné na¢tenému stavu.

PFi respektovani jistych opatfeni je mozné ke vstupu STOP pfipojit i
vétsi pocet zafizeni, a to i rizného typu:

— lze pfipojit nékolik zafizeni se spinacim kontaktem NA, pokud jsou
navzajem zapojena paralelné, bez omezeni poctu.

— lze pfipojit nékolik zafizeni s rozpinacim kontaktem NC, pokud jsou
navzajem zapojena sériove, bez omezeni poctu.

— lze pfipojit dvé zafizeni s vystupem s trvalou hodnotou odporu 8,2
kQ, zapojena paralelné; pokud je takovych zatizeni vétsi pocet nez
dvé, musi byt vSechna zapojena “do kaskady” s jednim koncovym
odporem o hodnoté 8,2 kQ.

— lze zapojit i kombinaci zafizeni NA a NC, pokud jsou oba kontakty
zapojené paralelné s tou podminkou, Ze k rozpinacimu kontaktu je
nutné sériové pripojit jeden odpor o hodnoté 8,2 kQ; tzn. Ze je mozna
i kombinace 3 zafizeni: NA, NC a s odporem 8,2 kQ.

Pokud je vstup STOP pouzivany pro pfipojeni zafizeni s
bezpecnostni funkci, pak pouze zafizeni s vystupem s trvalym
odporem 8,2 kQ budou zarucovat dosazeni pozadované 3.
urovné bezpecnosti proti poruse podle normy EN 13849-1.

9.2.3 Fotobunky

Aby mohla fidici jednotka rozpoznat zafizeni pfipojena k systému
"BlueBus", je nutné tato zafizeni vhodné naadresovat.

Tato operace musi byt provedena spravnym vloZzenim elektrického
mustku, ktery je soucasti kazdého bezpecnostniho prvku (viz navody
k jednotlivym bezpecnostnim zatizenim). Déle je uvedeno schéma
naadresovani fotobunék na zakladé jejich typologie.

ke vstupu Bluebus je moZné pfripojit 2 fotoburiky s funkci
prikazu “oteviit FA1” a “otev¥it FA2” (je nutné prerusit
mtstek A na zadni strané desek fotobunék TX a RX). V
okamtziku, kdy zareaguji tyto fotoburiky, fidici jednotka
vyda pfikaz pro otevieni zavory. Dalsi informace jsou
uvedené v navodu pfilozeném k fotoburikam.
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Tabulka 15
Fotoburika Posiz.iong del
ponticelli
FOTO

Fotoburika h = 50 reagujici béhem zavirani
(zastavi a zméni smér pohybu)

FOTO Il

Fotoburika h = 100 reagujici béhem zavirani
(zastavi a zméni smér pohybu)

FOTO 1

Fotoburika vnéjsi h = 50 reagujici béhem
zavirani (zastavi a zméni smér pohybu)

FOTO 11l
Fotoburika vnéjsi h = 100 reagujici béhem )
zavirani (zastavi a zméni smér pohybu) I o

FA1

Fotoburika pro prikaz otevrit
(pFeruste mustek A na zadni strané
desek fotobunék TX a RX)

FA2

Fotoburika pro prikaz otevrit
(pFeruste mustek A na zadni strané
desek fotobunék TX a RX)

Po dokonceni instalace, nebo po odstranéni fotobunék nebo
jiného prislusenstvi, je nutné spustit nacteni prislusenstvi (viz
kapitola “Nacteni prislusenstvi

9.2.4 Tlacitkova klavesnice EDSP a bezkontaktni ctecka karet s
transponderem ETPB

Systém "Bluebus" umoznuje pfipojeni az Ctyrech tlacitkovych
klavesnic EDSP oppure nebo bezkontaktnich ¢tecek karet s
transponderem ETPB. Prostfednictvim EDSP je mozné ovladat
automatizacni techniku po zadani do paméti ulozené ciselné
kombinace na kldvesnici.

Prostfednictvim ETPB je moZné ovladat automatizacni techniku
snadnym priloZzenim do paméti uloZené karty s transponderem k
senzoru. Tato zafizeni jsou vybavena vlastnim kédem, ktery je
identifikovany Fidici jednotkou, ktera si jej uloZi do paméti béhem
nacteni pripojeného prislusenstvi (viz kapitola "Nacteni prislusenstvi").
Timto zpUsobem je eliminovéan kaZzdy pokus o podvodnou vyménu
zafizeni a neopravnéné osoby proto nemdzou ovlddat automatizaéni
techniku. Dalsi informace najdete v navodech pfiloZzenych k EDSP a
ETPB.



9.2.5 Nacteni dalsiho pfislusenstvi

BéZné dojde k nacteni pfisluSenstvi, pfipojeného k "BlueBUS" a ke
vstupu "STOP", béhem instalace; nicméné pokud pfidate nebo
odeberete néjaké prislusenstvi, je nutné provést nacteni znovu.
Postup spustite aktivaci parametru Set 1 (viz kapitola
"PROGRAMOVANI").

Po pfidani nebo odebrani pfislusenstvi je nutné

znovu provést kolaudaci automatizacni techniky podle
instrukci uvedenych v kapitole “Kolaudace”.

9.3 PREVODOVY POHON V REZIMU

PFi spravném naprogramovani a zapojeni mize pohon fungovat v
rezimu SLAVE (podfizeny); tento provozni rezim se pouziva v
pfipadech, kdy je nutné nainstalovat dvé protilehlé zévory a je
pozadovany synchronizovany provoz obou zavor. V tomto pirpadé
funguje jeden pohon jako MASTER (Fidici) to znamena, Ze ovlada
pracovni cykly, zatimco druhy pohon pracuje jako SLAVE, to znamena,
Ze vykonava prikazy vyslané z pohonu MASTER (z vyroby jsou vSechny
pohony nastavené jako MASTER).

Propojeni mezi pohonem MASTER a SLAVE se proveden spojenim
svorek 1-2 pohonu MASTER se svorkami 1-2 pohonu SLAVE
prostfednictvim dvou kabeld.

Je naprosto jedno, ktery pohon bude fungovat jako
MASTER a ktery jako SLAVE; pfi vybéru je vhodné zvazit
jednoduchost zapojeni a vzit v ivahu skutecnost, Zze
prikazy "krok za krokem", "otevfit" a "zavfit" platné pro
SLAVE, budou ovladat pouze zavory nastavenou jako
SLAVE.

Pro nastaveni dvou pohonu na rezim MASTER a SLAVE je nutné
provést nasledujici operace:

1. nainstalujte obé zavory

2. propojte oba pohony podle “obrdzku 47"

3. nastavte smér otevirani obou zavor (viz kapitola"Nastaveni
sméru")

4. udélejte dalsi potrebna elektricka zapojeni (viz kapitola
"ELEKTRICKA ZAPOJENI")

5. zaCnéte oba motory napajet elektrickou energii (viz kapitola

"Pripojeni elektrického napdjeni")
6. u zdvory SLAVE:

- spustte nacteni pfipojeného pfislusenstvi (viz kapitola
"Nacteni prislusenstvi")

- provedte nacteni pozic pro otevirdni a zavirdni ramena
zévory (viz kapitola "Nacteni pozic mechanickych dorazi")

- nastavte silu a rychlost

- aktivujte parametr “Rezim SLAVE” (viz kapitola
"PROGRAMOVANI")

- zobrazi se chyba "E5", kterad upozorrfiuje na chybu v
komunikaci mezi Master-Slave, protoze jeSté nebylo
provedeno spdrovani zavory MASTER se zavorou SLAVE

W Nezapomeiite, Ze béhem provozu nebude bran ohled na
programovaci operace provedené na zavore SLAVE,

protoze platné je naprogramovani zavory MASTER, s vyjimkou
rychlosti, rychlosti béhem zpomalovani, bodu pro zpomaleni
rychlosti a sily, coZ jsou nastaveni, ktera budou platna pouze pro
zavoru SLAVE.

7. u zavory MASTER:
- spustte nacteni pfipojeného pfislusenstvi (viz kapitola
"Nacteni prislusenstvi ")
- provedte nacteni pozic pro otevirani a zavirani ramena
zévory (viz kapitola "Nacéteni pozic mechanickych dorazii")
8. vydejte prikaz prostrednictvim fidici jednotky MASTER, aby se
proved| pracovni cyklus, béhem kterého zkontrolujete, jestli
prikaz provedla i zavora SLAVE.

Pti zapojeni dvou pohoni v rezimu MASTER-SLAVE zkontrolujte, jestli:

- jsou vSechna zafizeni pripojena k pohonu MASTER (viz “obrdzek
47"), véetné pfrijimace rddiového signalu.

- pokud bude pfipojena i zadlozni baterie, musi mit oba pohony kazdy
svou vlastni baterii.

K zavore SLAVE je dale mozné pripojit:

vlastni vystrazny majak(Flash)

vlastni kontrolku oteviené zavory (OGl)

osvétleni ramena zavory

vlastni bezpecnostni listu (Stop)

vlastni ovladaci prvky (SBS, otevrit a zavfit), které budou ovladat
pouze zavoru SLAVE

vstupy Loopl a Loop2, naprogramované v rezimu “otevrit” a
"zavrit".
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9.4 ZAPOJENI PRUIMACE TYPU SM

Ridici jednotka je vybavena konektrorem pro pripojeni pfijimace
radiového signalu se slotem SM (volitelné prislusenstvi), které patfi do
rady SMXI, OXI, atd., které umoznuji ovladani fidici jednotky na dalku
prostiednictvim dalkovych ovladacl, které pak ovlddaji jednotlivé
vstupu Fidici jednotky.

! Predtim, nez nainstalujete pfijimac, odpojte elektrické napajen
fidici jednotky.
Pti instalaci pfijimace (“obrdzek 48"):
L zapojte prijimac (A) do konektoru (B) v fidici jednotce.
~

- J
V “Tabulce 16” jsou uvedené vztahy mezi vystupem na pfijimaci a
pfikazem, ktery zdvora vykona:

Tabulka 16

SMXI / SMXIS OPPURE OXI / OXIFM / OXIT / OXITFM - I. nebo Il. ZPUSOB

Vystup pfrijimace Prikaz
Vystup ¢. 1

"Krok za krokem"

"Nacasované rozsviceni
pridavného osvétleni"

"Otevrit"
"Zavrit"
V pFipadé, 7e je nainstalovany pFijima¢ OXI, pouzivany "ROZSIRENYM
ZPUSOBEM" maze vyddvat piikazy uvedené v " Tabulce 17".

Vystup €. 2

Vystup €. 3
Vystup ¢. 4

Tabulka 17
C. Pfikaz Popis
1 Krok za krokem PFikaz “SbS” (krok za krokem)
Nacasované Piikaz “Nat , L,
2 rozsviceni pfid. fikaz , acasovv?newrozswcem
osvétleni ptiavného osvétleni
3 Otevrit Prikaz “Otevrit”
4 Zavrit Ptikaz “Zavfit”
5 Stop Zastaveni pracovniho cyklu
Krok za krokem o . .
6 Bytové jednotky Pfikaz v fezimu byt. jednotky
7 Krok za krokem Ovladani i zablokované automatizace
s prioritou nebo s aktivnimi prikazy
3 Odblokovat a otevfit Odblolfujelzablokovanou automatizaci
a otevre zavoru
9 Odblokovat a zaviit Odblcv)kuj,e zablokovanou automatizaci
a zavie zavoru
Otevre zavoru a po dokonceni cyklu
zablokuje automatizacni techniku;
fidici jednotka nepfijme zadny prikaz
10 Oteviit a S v.yJ|.mk0”u ”grc(j)gl Zi krok"em S
sablokovat pr|or|tou. 1 l:)o qvat o
automatizaci aLVJItomatll‘zau nebo (jen s y'ule’w)
pfikazy: “Odblokovat a zavfit” a
“Odblokovat a otevfit”
Zavre zavoru a po dokonceni cyklu
zablokuje automatizacni techniku;
fidici jednotka nepfijme zadny prikaz
P Zaviit a s v.yjllmko"u ”(k)rgkljl Zi krok”em s
zablokovat pr|or|touv 1 bo (?vat o
automatene atjltomatll’zaa nebo (jen s y’ula’w)
prikazy: “Odblokovat a zavfit” a
“Odblokovat a otevfit”
Zastavi pracovni cyklus a zablokuje
automatizaci; fidici jednotka nepfijme
zadny prikaz s vyjimkou “krok za krokem
12 Zablokovat s prioritou”, “Odblokovat”
automatizaci automatizaci nebo (jen s Oview)
prikazy: “Odblokovat a zavrit” a
“Odblokovat a otevfit”
13 Odblokovat Odblokuje automatizaci a obnovi b&zny
automatizaci provoz
14 Krok za krokem Ptikaz “SbS” (krok za krokem) pro
zavora MASTER zavoru MASTER
15 Krok za krokem Pfikaz “SbS” (krok za krokem) pro
zavora SLAVE zavoru SLAVE

Dalsi informace najdete v ndvodu ptilozeném k

prijimaci.
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9.5 INSTALACE A ZPOJENi ZALOZNi BATERIE

& Pozor! — Elektrické pripojeni zaloZni baterie k fidici
jednotce miuZe byt provedeno teprve poté, co jsou
dokonceny vsechny instala¢ni operace a je provedeno
naprogramovani, protoZe baterie je v podstaté nouzovym
zdrojem elektrického napajeni.

Pfedtim, nez zacnete instalovat zaloZni baterii,
odpojte elektrické napdjeni fidici jednotky.

PFi instalaci a zapojeni zaloZni baterie:

1. uloZte zalozZni baterii
2. pfipojte kabel ke konektoru zaloZni baterie
3. obnovte elektrické napajeni ze sité.
4 N
@
B
l\ -
;-_:\\\
A
R

NG J

9.6 PRIPOJENi PROGRAMOVACI JEDTNOTKY OVIEW

K fidici jednotce miZete ptipojit programator ”Oview”.

Pomoci programovaci jednotky Oview muZete provadét kompletni a
rychlou instalaci a naprogramovani funkci, nastaveni parametrd,
aktualizaci firmwaru, pravidelnou udrzbu a diagnostiku celé
automatizacni techniky, v pfipadé néjakych provoznich problému .
Programovaci jednotka Oview muiZe byt pouZivana v maximalni
vzdalenosti 100 m od fidici jednotky. Pokud je navzajem propojeno
nékolik Fidicich jednotek prostfednictvim sité ‘BusT4’, po pfipojeni
programatoru "Oview” k jedné z téchto fidicich jednotek, mlzete na
displeji nechat zobrazit vSechny pfipojené fidici jednotky z této sité
(maximalné 16 jednotek).

Programovaci jednotka "Oview” mUze zUstat pripojena k fidici
jednotce i béhem normalni provozu automatizaéni techniky a bude
uzivateli slouZzit k vydavani pfikazl prostfednictvim specidlniho menu.

& Predtim, neZ pripojite rozhrani IBT4N, odpojte

elektrické napdjeni fidici jednotky.
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Instalace rozhrani:
1. sundejte kryt (A)
2. odstrante plastovou zédslepku (B) oCistéte pripadné otrepy

/@ )
£
Z

& B

3. zastréte rozhrani (C) do prislusného konektoru (D) na
elektronické karté ridici jednotky
4. pfipojte kabel (E) do konektoru (F) na rozhrani.

- J

Nyni mUZete obnovit napdjeni fidici jednotky.

vevs

LIV.J Podrobnéjsi informace naleznete v ptislusnych manudlech
dodanych k témto zafizenim.

9.7 MAGNTICKA SMYCKA

Ridici jednotka je vybavend dvéma vstupy, které jsou uréené pro
pripojeni detektoru kovovych téles (napfiklad Lp21, Lp22). Fungovani
téchto vstupl jde naprogramovat prostrednictvim fidici jednotky (viz
kapitola "PROGRAMOVANI").



9.8 PRIPOJENi SOLARNIHO NAPAJECIHO SYSTEMU
SOLEMYO

& Pokud je zavora napajena systémem “Solemyo”, NESMi
BYT SOUCASNE NAPAJENA i z elektrické rozvodné sité.

L!!I Podrobnéjsi informace o systému “Solemyo” najdete v
navodu k tomuto zafizeni.

PFi zapojovani systému “Solemyo”:
1. pripojte systém k zalozni baterii(A)
2. pripojte prislusny konektor (B) k fidici jednotce.
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9.9 PRIPOJENI OSVETLENI RAMENA
(VOLITELNE PRISLUSENSTVI)

Pti instalaci osvétleni:
dejte rameno zavory do svislé polohy

1.
2. odsroubujte 6 Sroubd, které pripevriuji kryt ramena (A)
-

-

3. demontujte rameno

4. prichodku protahnéte otvorem (B), ktery je uréeny pro tento
ucel.

-

Y

Q]

o J

5. navlecte kabel s osvétlenim (C) dovnitf protinarazové gumy
pfipadné pouZijte néjakou tycku, abyste si usnadnili praci

-

52
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6. pokud je to nutné, zkratte délku kabelu se svétly, pficemz fez
musi byt proveden pouze ve vyznacenych bodech. Po
provedeni fezu je nutné posunout zaslepku na zkrdceném
konci, aby byl novy konec uzavieny

nejdrive provlecte kabel skrze otvor v drzaku ramena a pak i
otvorem ve skfini zavory

& nechejte kousek kabelu uvnitf drZzaku ramena, aby byla

umozZnéna rotace ramena a nedochazelo k napinani kabelu.

4 @ ‘ )

- J
8. pripojte kabel se svétly ke svorce "LIGHT" na fidici jednotce

W vystup "LIGHT" ma polaritu: pokud se svétla nerozsviti

podle naprogramovani, bude nutné prepojit kabely na svorce.
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