4.2 SCHEMA A POPIS ZAPOJENI

4.2.1 Schéma zapojeni
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4.2.2 Popis zapojeni
Tabulka 3
[ELEKTRICKE ZAPOJENI!
Svorky Popis
Vystup pre vystrazné svetlo; mozete pripojit ziarovky 12 V/ max. 21 W alebo majak Nice ELDC alebo WLT.
FLASH Vystup je mozné naprogramovat aj pre iné funkcie (vid kapitolu “PROGRAMOVANIE’) alebo konfigurovat pomocou
programatora Oview.
Na tdto svorku mozete zapojit kompatibilng zariadenia. Vsetky sU pripojené paralelne len s dvomi vodicémi, cez ktoré su
BLUEBUS napéjané a ktoré vysielaju komunikacné signaly do riadiacej jednotky.
Blizsie informéacie o BlueBUS najdete v odseku “Adresovanie zariadeni zapojenych na systém BlueBUS".
Vstup pre zariadenia, ktoré blokujU alebo zastavia prebiehajici manéver. Pomocou vhodnych pripojent je mozné na
STOP vstup zapaojit kontakty typu “Normalne zatvorené”, “Normalne otvorené” alebo zariadenia s konstantnym odporom.
Blizsie informacie o STOP néjdete v odseku “Zmena konfiguracie vstupu STOP".
SbS Vstup pre zariadenia, ktoré oviadaju pohyb v rezime Krok-za-krokom; mézete pripojit kontakty typu “Norméalne otvorené”.
OPEN Vstup pre zariadenia, ktoré oviadaju len pohyb otvorenia; mézete pripojit kontakty typu “Normalne otvorené”.
CLOSE Vstup pre zariadenia, ktoré oviadaju len pohyb zatvorenia; mdzete pripojit kontakty typu “Normalne otvoreng”.
ANTENNA Vstup pre pripojenie antény radioveho prijimaca; anténa je zabudovana v majakoch Nice ELDC.

A V pripade zmeny programovania vystupov skontrolujte, Ci je pripojené zariadenie vhodné pre zvoleny typ

napatia.
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4.3 ADRESOVANIE ZARIADENI
ZAPOJENYCH NA SYSTEM BLUEBUS

Systém  "BlueBUS” umoznuje  prostrednictvom  nastavenia
prislusnych  mostikov, aby riadiaca jednotka spravne rozliSila
fotobunky a priradila im spravnu  rozlisovaciu funkciu. Postup
adresovania sa robi tak na TX ako aj na RX (nastavenim mostikov
rovnakym sposobom), pricom treba skontrolovat, ze dalsie pary
fotobuniek nemaju U istd adresu.

NizSie je uvedena schéma adresovania fotobuniek na zaklade ich

typu.

J
Tabulka 4
Poloha
Fotobunka mostikov
FOTO
Externa fotobunka v = 50 @ %
so zasahom pri zatvarani
(zastavi a obrati pohyb)
FOTO Il
Externa fotobunka v = 100 oxy
so zasahom pri zatvarani OO
(zastavi a obrati pohyb)
FOTO 1
Interna fotobunka v = 50 so zasahom H %
pri zatvarani (zastavi a obrati pohyb)
FOTO 11l
Interna fotobunka v = 100 I o
so zasahom pri zatvarani o
(zastavi a obrati pohyb)
FOTO 2
Externa fotobunka %
so zasahom pri otvarani
FOTO 2 1l S
Interna fotobunka %
so zasahom pri otvarani
FOTO 3
Jedina fotobunka 0o §
pokryvajuca celi automatizaciu 6 o

Po dokonceni instalacie alebo po odstraneni
fotobuniek alebo inych zariadeni je potrebné
vykonat procediru nacitania (pozri odsek
“Nacitanie zariadeni”).

14

5 KONECNA PREVIERKA A SPUSTENIE

5.1 PRIPOJENIE NAPAJANIA

& Pripojenie napajania musi vykonat skiseny a
kvalifikovany pracovnik s poZzadovanymi nalezi-
tostami a pri plnom reSpektovani zakonov,
noriem a nariadeni.

Riadiaca jednotka by mala byt pripojena na elekirické vedenie
vybavené uzemnenim. Nainstalujte zariadenie pre odpojenie zo siete
s takou vzdialenostou otvorenia kontaktov, ktora zarucuje Uplné
odpojenie za podmienok platnych pre kategoriu prepétia Il alebo
inStalujte zastrckovy systém.

lhned po zapnutl napajania vyrobku sa odporica vykonat niekolko
jednoduchych previerok:

1. Skontrolujte, Ci sa rozsvieti displej.

2. Skontrolujte, ¢i blikaju kontrolné diody na fotobunkach (na TX
a na RX); typ zableskov nie je ddlezity, pretoze zavisi od inych
faktorov.

3. Skontrolujte, &i zariadenie zapojené na vystup FLASH alebo
led-majak XBAY su zhasnuté (s vyrobnym nastavenim).

Ak tomu tak nie je, okamzite vypnite napajanie riadiacej jednotky a
starostlivo skontrolujte elektricke zapojenia.

Dalsie informécie, potrebné k hladaniu a diagnostike pordch, su
uvedené v odseku ‘RieSenie problémov’.

5.2 NACITANIE ZARIADENI

Po pripojeni napajania musi riadiaca jednotka nacitat zariadenia
pripojené na vstupy “BlueBUS" a “STOP’. Pred touto fazou led
‘L1” a "L2” blikaju, ¢im oznamujd, ze je potrebné vykonat nacitanie
zariaden!.

Faza nacitania zariadeni sa musi vykonat aj
vtedy, ked riadiaca jednotka nema ziadne
pripojené zariadenie.
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Postup:

1. Podrzte sticasne stlacené tlacida A a .

2 Uvolnite tlacidia, ked led “L1" a “L2" zacnu rychlo blikat (pri-
blizne po 3 sekundach).

3. Pockajte niekolko sekind, kym riadiaca jednotka dokonci fazu
nacitania zariaden.

4 Na konci tejto fazy led “Stop” musi svietit a led ‘L1” a “L2"
musia zhasnut (mozu zacat blikat led “L3" a “L4").

Faza nacitania pripojenych zariadeni sa moze kedykolvek zopakovat,
aj po instalacii, napriklad ak je potrebné pridat dalSie zariadenie.

5.3 NACITANIE POLOH
MECHANICKYCH DORAZOV

Po nacitani zariadeni musite vykonat nacitanie poléh mechanickych
dorazov (maximalne otvorenie a maximalne zatvorenie).
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Postup:

1. Odblokujte motor pomocou Specidlineno kllica (pozr odsek
‘Ruéné odblokovanie a zablokovanie motora‘).
Rameno posunte rucne do polovice zdvinu (45°) a nechajte
ho v tejto polohe.

Zablokujte motor.

Podrzte sticasne stlacené tlacidla W a Il
Uvolnite tlacidla, ked sa zacne manéver (priblizne po 3 se-
kundéach).

Pockajte, kym riadiaca jednotka dokonci fazu nacitania: zatvo-
renie, otvorenie a zatvorenie ramena.

o oo N

7. Stlacte tlacidlo A, nech rameno wykona kompletny manéver
Otvorenia.

8. Stlacte tlacidio ¥, nech rameno vykona kompletny manéver
Zatvorenia.

9. Pocas vykonavania manévrov sa uistite, ze vyvazovacia paka
ramena sa zastavi na mechanickych koncowych dorazoch. V
opacnom pripade zastavte postup, nastavte mechanické
koncové dorazy a zopakujte postup od zaciatku.

Pocas vykonavania tychto manévrov si riadiaca jednotka zapamata
silu, potrebnu na ich vykonanie.

Neprerusujte prebiehajice manévre: v takom
pripade bude potrebné zopakovat cely proces
od zaciatku.

& V pripade zmeny rychlosti, smeru motora,
dlhého/kratkeho spomalenia, bude potrebné
znovu vykonat cely postup.

5.4 KONTROLA POHYBU RAMENA

Po nacitani poloh musite vykonat niekolko manévrov pre kontrolu
spravneho pohybu ramena.
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Postup:

1. Stlacte tlacidio A na oviadanie manévru “Otvor”; skontrolujte,
¢i rameno zacina spomalovat pred dosiahnutim otvorenej
polohy.

2. Stlacte tlacidlo ¥ na oviadanie manévru “Zatvor”; skontro-
lujfte, ¢i rameno zacina spomalovat pred dosiahnutim zatvo-
renej polohy.

3. Pocas manévru skontrolufte, Ci led-majak, ak je pritomny,
blika v cykloch: 0,5 s rozsvieteny a 0,5 s zhasnuty.

4. \Nkonajte niekolko manévrov otvorenia a zatvorenia, aby ste
odhalili pripadné vady montaze a nastavenia alebo iné
anomalie, napriklad body zvySeného trenia.

Po prvych manévroch otvorenia a zatvorenia budd hodnoty
parametrov 'L8" a "L6" stupna 2 programovacieho menu auto-
maticky upravené riadiacou jednotkou, ktora ich ¢o najlepsie
prispbsobi instalacii.
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5.5 ZAPOJENIE DALSICH ZARIADENI

Ak potrebujete napajat externé zariadenia, napriklad radiovy priimac
alebo podsvietenie klicoveho selektora, je mozné Cerpat napajanie
tak, ako je uvedené na obrazku.

Napajacie napétie je 24 V== -30% + +10% s minimalnym dostup-
nym prudom 000 mA.
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6 KOLAUDACIA A UVEDENIE
DO PREVADZKY

Toto sU najddlezitejsie fazy pocas realizacie automatizacie, ktorych
cielom je rucit o najvyssiu bezpecnost zariadenia. Skiska sa moze
tiez pouzivat na pravidelnu previerku stavu zariadeni, ktoré tvoria
automatizaciu.

Fazy kolaudacie a uvedenia automatizacie do
prevadzky musi vykonat kvalifikovany a skiiseny
pracovnik, ktory musi prevziat zodpovednost za
rozhodnutie, ktoré skusky sa musia vykonat na
kontrolu rieSeni prijatych v suvislosti s pred-
chadzanim moznym rizikdAm, a na kontrolu
splnenia poziadaviek zakonov, noriem a nariadeni:
najma poziadaviek normy EN 12445, ktora urcuje
skisobné metédy pre automatizacie bran.

Pridavné zariadenia sa musia podrobit specialinej skiske z hladiska
funkénosti a spravnej spoluprace s riadiacou jednotkou. Precitajte si
pokyny k jednotlivym zariadeniam.

6.1 KOLAUDACIA

Na vykonanie kolaudacie:

1. Skontrolute, ¢i sU spinené podmienky uvedené v_kapitole
‘VSEOBECNE POKYNY A ODPORUCANIA TYKAJU-
CE SA BEZPECNOSTI".

2. Skontrolujte spravne vyvazenie ramena (vid odsek “Vyvaze-
nie ramena").

3. Skontrolujte spravne fungovanie ru¢ného odblokovania (vid
odsek “Ruéné odblokovanie a zablokovanie motora“).

4. Pomocou oviadacich zariadeni (vysielac, ovladacie tlacidlo,
kilicovy selektor atd.) skuiste otvorit, zatvorit a zastavit rameno
a uistite sa, ze pohyb je v sllade so zamyslanym. Odporica
sa vykonat niekolko sklsok na posudenie pohybu ramena a
zistenie pripadnych chyb montaze, nastavenia a miest, ktoré
sU obzviast vystavené treniu.
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Postupne skontrolujte spravnu ¢innost  vSetkych  bezpec-
nostnych zariadeni (fotobunky, citlivé hrany atd.). V pripade
zasahu niektorého zariadenia led “Bluebus’ na riadiacej
jednotke wyda dva rychle zablesky na potvrdenie, ze
rozoznala udalost.

Skontrolujte  spravne  fungovanie fotobuniek nasledovnym

spbsobom:

— V zavislosti od toho, ¢i boli nainstalované jeden alebo dva
pary fotobuniek, treba si pripravit jeden alebo dva hranoly z
pevného materialu (napr. drevené) s rozmermi 70x30x20
cm. Kazdy hranol musi mat tri steny, jednu pre kazdy
rozmer, z reflexného materialu (napr. zrkadlo alebo leskly
lak) a tri steny z matného materialu (napr. natreté matnou
Ciernou farbou). Aby bolo mozné otestovat fotobunky
umiestnené 50 cm nad zemou, oprite hranol o podlahu; pri
teste fotobuniek vo vyske 1 m nad zemou zdvihnite hranol
do wysky 50 cm.

— V pripade skusky jedného paru fotobuniek musi byt
skusobné teleso umiestnené presne pod stredom ramena,
pricom strany s dlzkou 20 cm musia byt obratené smerom
k fotobunkam, a postvané po celej dizke ramena.

~

—

— V pripade skisky dvoch parov fotobuniek musite
najprv urobit skisku zviast pre kazdy par s pouzitim
jedného skuSobného telesa, a potom ju zopakovat s
dvomi skdsobnymi telesami; kazdé skusobné teleso by
malo byt umiestnené bokom od stredu ramena vo
vzdialenosti 15 cm, a potom sa musi postvat po celgj
dizke ramena.

~




— Pocas tychto skuSok musi byt skusobné teleso deteko-
vane fotobunkami bez ohladu na to, v akej polohe sa
nachadza po celej dizke ramena.

7.  Skontrolujte, ¢i sa fotobunky nerusia s dalSimi zariadeniami:

— Pomocou valca (priemer 5 cm, dizka 30 cm) preruste
optickl os, ktora spaja dvojicu fotobuniek tak, ze nim
prejde najprv blizko fotobunky TX, potom blizko BX a
nakoniec v strede medzi dvomi fotobunkami.

\
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— Skontrolujte, ¢i zariadenie funguje v kazdom pripade,
prepnutim z aktivneho stavu do stavu alarmu a naopak.

— Skontrolujte, ¢i to vyvola predpokladant akciu v riadiace;
jednotke (napriklad zmenu smeru pohybu pocas zatva-
racieno manévru).

8. Kontrola zabezpecenia pred nebezpeéim zdvihu: v
pripade zariadeni s vertikalnym pohybom je potrebné
skontrolovat, ¢i neexistuje nebezpecCie zdvihnutia. SkuUsku
mozete vykonat nasledovne:

— V polovici dizky ramena zaveste zataz 20 kg (napriklad
vrecko Strku).

— Dajte prikaz “Otvor” a skontrolujte, ¢i pocas tohto manévru
rameno neprekroci vysku 50 cm z jeho zatvorenej polohy.

— Ak rameno prekroci tuto vySku, zmensite silu motora (vid
kapitolu “PROGRAMOVANIE").

9. Ak boli nebezpetné situécie, spdsobené pohybom ramena,
odstranené znizenim narazovej sily, musi sa vykonat meranie
sily v sllade s normou EN 12445 a pripadne, ak sa
regulacia “sily motora” pouzila ako doplnok v systéme
Znizovania narazovej sily, je potrebné najst taky spdsob
nastavenia, ktory poskytuje najlepsi vysledok.

10. Kontrola uéinnosti odblokovacieho systému:

— Dajte rameno do polohy zatvorenia a vykonajte rucné
odblokovanie  (vid  odsek Ruéné odbloko-
vanie a zablokovanie motora’).

— Ulstite sa, ze odblokovanie nastane bez problémov.

— Uistite sa, Zze manualna sila, potrebna na pohyb ramena
pocas otvarania, nie je vysSia ako 200 N (okolo 20 kg).

— Této sila sa meria kolmo na rameno vo vzdialenosti 1 m
od osi otacania.

11. Kontrola systému odpojenia napajania: pomocou
zarladenia na odpojenie napdjania a odpojenim pripadnych
nldzovych batérii skontrolujte, & sU vSetky led na riadiace
jednotke vypnuté a Zze po odoslani prikazu zostane rameno
nehybné. Skontrolujte Ucinnost blokovacieho systému, aby
ste sa whli nelmyselnému alebo neopravnenému pripojeniu.

i

6.2 UVEDENIE DO PREVADZKY

& Uvedenie do prevadzky sa mozZe vykonat len po
vykonani vSetkych faz kolaudacie s pozitivnym
vysledkom.

Pred uvedenim automatizacie do prevadzky
informujte vhodnym sposobom majitela o nebez-
pecéi a pripadnych zvyskovych rizikach.

Ciastoéné uvedenie do prevadzky, alebo v “pro-
vizornych” situaciach, st zakazané.

Pre uvedenie do prevadzky:

1. Pripravte technickl dokumentéciu, tykajlcu sa automatizécie,
ktora musi obsahovat tieto dokumenty: vseobecny vykres
automatického systému, schému zapojenia, analyzu pritom-
nych rizik a prislusnych prijatych rieseni, vyhlasenie vyrobcu o
zhode pre vsetky pouzité zariadenia a vyhlasenie o zhode,
ktoré vyplnil montér.

2, Na zavoru trvalo pripevnite stitok alebo nalepku, kiora opisuje
odblokovanie a rucny manéver (“Obrazok 37”).

4 N
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3. Nalepte na zavoru etiketu obsahujucu aspon tieto Udaje: typ
zarladenia, nazov a adresu vyrobcu (zodpovedného za “uve-
denie do prevadzky”), sériové Cislo, rok vyroby a oznacenie
‘CE”.

4. \Aplite a odovzdajte majitelovi automatizacie vyhlasenie o
zhode.

5. \Wplite a odovzdajte majitelovi automatizéacie “Navod na
pouzivanie” zariadenia.

6. \Aplite a odovzdajte majitelovi automatizacie “Plan servisu”,
ktory obsahuje pokyny pre Udrzbu vsetkych zariadeni
zahmutych v automatizacii.

Pre vSetky tieto dokumenty Nice prostred-
nictvom svojej technickej podpory poskytuje:
navody na montaz, pokyny a predvyplnené
formulare.

B
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/ PROGRAMOVANIE

Na riadiacej jednotke sa nachadzaju 3 tlacidla: A, Il a V¥ (‘Obra-
zok 38", ktoré mdzu byt pouzité jednak na oviadanie riadiace)

jednotky pocas  skuSobnych  faz,

jednak na programovanie

dostupnych funkci,
e N
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Dostupné programovatelné funkcie su

rozdelené na dvoch

stupnioch a ich stav fungovania sa zobrazuje prostrednictvom
Osmich led "L1 ... L8", nachadzajlcich sa na riadiacej jednotke (led

rozsvietena = funkcia aktivna; led zhasnuta = funkcia neaktivna).

7.1 POUZIVANIE PROGRAMOVACICH TLACIDIEL

A
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Tlacidlo na ovladanie otvarania zavory
Tlacidlo vyberu vo faze programovania

Tlacidlo na zastavenie manévru

Ak je stlacené dihsie ako 5 sekdnd, umoznuje vstlpit do fazy

programovania

Tlacidlo na ovladanie zatvarania zavory
Tlacidlo vyberu vo féaze programovania




7.2

PROGRAMOVANIE PRVEHO STUPNA (ON-OFF)

Vsetky funkcie na prvom stupni su z vyroby nastavené “OFF” s vwnimkou parametra "LB" a mozu byt kedykolvek zmenené. Informéacie o
roznych funkciach najdete v “Tabulke 5”. Pocas vykonavania postupu davajte pozor, pretoze medzi stlacenim jedného a druhého tlacidla
je maximalny ¢as 10 seklnd, potom sa postup automaticky prerusi a zmeny vykonané do daného momentu budl ulozené.

7.2.1 Postup programovania prvého stupna

Programovaci postup poskytuje maximalny ¢as 10 sekiind medzi stlaéenim jedného tlaédidla a druhého.
Po uplynuti tohto ¢asu sa postup automaticky ukonéi a dovtedy vykonané zmeny sa ulozia do pamadte.

Pri programovani na prvom stupni postupujte nasledovne:

pPOPS

Podrzte stlacené tlacidio Ill, az kym led “L1” zacne Dblikat.

Uvolnite tlacidlo I, ked led “L1” zac¢ne blikat.

Stlacte tlacidio A alebo V¥ pre zmenu polohy blikajucej led na led zodpovedajlcu funkcii, ktora ma byt zmenena.
Stlacte tlacidlo Il pre zmenu stavu funkcie:

— kratke zablesky = OFF

— dhé zablesky = ON

Pockajte 10 sekdnd (maximalny ¢as) pre vystup z programovania.

Na programovanie d’alSich funkcii “ON” alebo “OFF” treba poc¢as vykonavania postupu zopakovat body 2
a3.

Tabulka 5
FUNKCIE PRVEHO STUPNA (ON-OFF)
Led | Funkcia Popis
Aut tické Funkcia AKTIVNA: po otvaracom manévri bude vykonana pauza (v trvani naprogramovaného Casu pauzy) a po
L1 OLEIELTEE jef uplynuiti riadiaca jednotka automaticky spusti zatvaraci manéver. Z vyroby je hodnota Casu pauzy 30 sekund.
zatvorenie Funkcia NEAKTIVNA: fungovanie je "poloautomatické”.
Funkcia AKTIVNA: spravanie sa meni v zavislosti od toho, &i je alebo nie je aktivna funkcia “Automatické
zatvorenie”.
Ak je "Automatické zatvorenie” neaktivne: zavora vzdy dosianne polohu celkového otvorenia (aj ked k uvolneniu
Foto pride skor). Po uvolneni Foto sa aktivuje automatické zatvorenie s pauzou 5 s.
L2 | Zatvor po foto Ak je "Automaticke zatvorenie” aktivne: otvaraci manéver sa zastavi hned po uvolneni fotobuniek a aktivuje sa
automatické zatvorenie s pauzou 5 s.
Funkcia “Zatvor po Foto” sa vzdy deaktivuje, ak je manéver preruseny prikazom Stop.
Funkcia NEAKTIVNA: Cas pauzy bude taky, aky je naprogramovany, a nepride k automatickému zatvoreniu
zavory.
Funkcia AKTIVNA: v pripade wpadku elektrického pridu, aj krétkeho, pokial po névrate elektrickej energie
L3 V3dy zatvor riadiaca jednotka rozozna otvorenll zavoru, automaticky spustf zatvaraci manéver, ktorému predchadza 3-sekun-
y dové blikanie vopred.
Funkcia NEAKTIVNA: po navrate elektrickej energie zavora zostava v tej istej polohe.
Funkcia AKTiVNA: po 1 mintte od ukoncenia manévru riadiaca jednotka vypne wstup BlueBUS (a teda
prislusné zariadenia) a vsetky led s vynimkou led BlueBUS, ktora bude blikat pomalsie. Ked riadiaca jednotka
L4 Stand by obdrzl prikaz, obnovi piné fungovanie. Je to uZito¢né najmé pri fungovani so zéloznou batériou.
Funkcia NEAKTIVNA: ncbude Ziadne Setrenie energie.
L5 Dlhé Funkcia AKTiVNA: umoznuje zdvojnasobit priestor zadiatku spomalenia, tak pri otvarani ako aj pri zatvaran.
spomalenie Funkcia NEAKTIVNA: spomalenie je kratke.
Funkcia AKTiVNA: je moZné pridat pauzu 3 sekundy medzi zapnutie majéka a zaciatok manévru pre signalizaciu
L6 Blikanie vopred | nebezpecngj situacie v predstinu.
Funkcia NEAKTIVNA: signalizacia majéka nastava zaroven so zaciatkom manévru.
- , Funkcia AKTIVNA: umozRuje wrazne zwiit citivost motora pri rozligovani prekézok. Ak sa pouziva ako pomocny
L7 | Citlivost systém na obmedzenie narazovej sily, nastavte aj parametre “Rychlost” a “Sila motora” v menu druhého stupria.
Funkcia AKTiVNA: umoznuje obratit smer rotacie motora pre instalaciu zavory vpravo.
Smer roticie Funkcia NEAKTIVNA: je to hodnota nastavena z vyroby, a teda zatvaranie zavory viavo.
L8 motora POZOR: Ked sa aklivuje tato funkcia, je potrebné vykonat nacitanie poldoh "Otvorenia” a "Zatvorenia" (pozri odsek
"Nacitanie poloh mechanickych dorazov'.

Pocéas normalneho fungovania led "L1 ... L8" su bud rozsvietené alebo zhasnuté, na zakladu stavu
funkcie, ktoru predstavuja; napriklad “L1” svieti, ak je aktivne “Automatické zatvorenie”.

Pocéas manévru led "L1 ... L8" blikaji, a tak zobrazuju silu potrebni na pohyb ramena v tom momente.
Ak blika "L1", potrebna sila je nizka atd. az po zablesky "L8", ktoré znamenaji maximalnu silu.

Pripominame, Ze nie je Ziaden vztah medzi stupiiom sily, zobrazovanym prostrednictvom led pocas
pohybu (o je absolutna hodnota), a stupinom signalizovanym na led po¢as programovania sily (¢o je
relativha hodnota). Pozri led "L5" a "L6" v “Tabulke 6”.
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7.3 PROGRAMOVANIE DRUHEHO STUPNA (NASTAVITELNE PARAMETRE)

Vsetky parametre druhého stupna su z vyroby naprogramované tak, ako je zvyraznené “SIVOU FARBOU’ v “Tabulke 6", a mozu byt
kedykolvek upravené. Parametre sU nastavitelné na stupnici hodndt od 1 do 8. Informacie o hodnote zodpovedajlce] kazdej led najdete v
“Tabulke 6.

7.3.1 Postup programovania druhého stupna

Programovaci postup poskytuje maximalny ¢as 10 sekiind medzi stlaéenim jedného tlacidla a druhého.
Po uplynuti tohto ¢asu sa postup automaticky ukoncéi a dovtedy vykonané zmeny sa ulozia do pamate.

Pri programovani na druhom stupni postupuijte nasledovne:
Podrzte stlacené tlacidio Ill, az kym led “L1" zacne blikat,
Uvolnite tlacidlo I, ked led “L1" zacne Dblikat,

Stlacte tlacidlo A alebo ¥ pre zmenu polohy blikajlicej led na led zodpovedajicu "vstupnej led" parametra, ktory ma byt zmeneny.
Podrzte stlacené tlacidio Il:
— pocCkajte asi 3 sekundy, kym sa rozsvieti led zodpovedajica aktualnemu stupriu parametra, ktory upravujete;

Lol ol

oo

— stlacte tlacidlo A alebo W pre zmenu polohy led, ktora predstavuje hodnotu parametra.

Uvolnite tlacidlo IN.

Pockajte 10 seklnd (maximalny ¢as) pre wystup z programovania.

|| Na programovanie d’alSich parametrov treba po¢as vykonavania postupu zopakovat body 2 az 4.

Tabulka 6

Vstupna led | Parameter Led (stupen)| Nastavena hodnota Popis

L1 5 sekdnd

L2 10 sekdnd

L3 20 se'f':'"d Upravuje Gas pauzy, t). éas pred auto-
L1* &as pauzy L4 40 sekt/md ma{tick\]m zaNOﬁen(m. Ma efelkt, iba ak je

L5 60 sekund aktivne Automaticke zatvorenie.

L6 80 sekund

L7 120 sekund

L8 200 sekund

LT Otvor — stop — zatvor — stop

L2 Otvor - stop - zatvor - otvor

L3 Otvor — zatvor — otvor — zatvor

. L4 Kondominiové (viac ako 2 s wyvola "Stop") Upravuje postupnost prikazov priradenych
L2** Sl L5 Kondominiové 2 (menej ako 2 4 "Ciastotné ot ie" | K vstupu Sbs alebo k 1. radiovému
Krok-za-krokom j ko 2 s vyvola "Clastoéné otvorenie')| K VStUP

L6 Krok-za-krokom 2 prikazu.

L7 Osoba pritomna

L8 Ot/voren}? "poloautomaticky”, zatvorenie "osoba

pritomna

L1 Rychlost 1 (30% - pomaly)

L2 Rychlost 2 (47%)

L3 Rychlost 3 (65%)
L3* Rychlost L4 Rychlost 4 (82%) Upravuje rychlost motora pocas normél-

motora L5 Rychlost 5 (100% - rychlo) neho chodu.

L6 Otvor V3, zatvor V2

L7 Otvor V4, zatvor V3

L8 Otvor V5, zatvor V4

L1 Kontrolka otvoreného ramena

L2 Aktivny, ak je rameno zatvorené

L3 Aktivny, ak je rameno otvorené

. L4 Majék Wbera zariadenie zapojené na vystu

La* Vystup FLASH L5 Svetla ramena FKASH. > e

L6 Elektrozamok

L7 Prisavka

L8 Kontrolka servisu
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DR U PNA (NA R N
Vstupna led | Parameter Led (stuper)| Nastavena hodnota Popis
L1 Sila 1 (nizka)
L2 Sila 2
L3 Sila 3 ! d |
. ‘ ravuje systém ovladania sily motora
L5* ﬁ:.liaort"‘,;tr:fi ti i!f:s S Eiel’or{n Dryispésobenia vahe ryamema
P a6 pocas otvaracieho manévru.
lla
L7 Sila 7
L8 Sila 8 (vysoka)
L1 Sila 1 (nizka)
L2 Sila 2
L3 Sila 3 U _ ” scani g ;
. o pravuje systém ovladania sily motora
L6* s:,liaz':t?,g:;ani L4 SFIa 4 s cielom prispdsobenia vahe ramena
P LS Sila 5 pocas zatvaracieno manévru.
L6 Sila 6
L7 Sila 7
L8 Sila 8 (vysoka)
L1 2500
L2 5000
L3 10000 Upravuje pocet manévrov, po ktorom
L7* T T L4 15000 signalizovat poziadavku servisu auto-
L5 20000 matizacie (pozri odsek “Funkcia
L6 30000 “Avizo servisu™’).
L7 40000
L8 50000
L1 Vysledok 1. manévru (ostatného)
L2 Wsledok 2. manévru
L3 Wsledok 3. manévru Umoznuje zobrazit typ anomalie, ku ktorej
Zoznam L4 \ysledok 4. manévru Dr'Sb. pocas PO.S \eqln}/ch 8 maneviov
L8 anomalii 5 Welodok 5 5 (pozri odsek "Histéria anomalii*).
YSIEO0K ©. Maleu Tento parameter sa da iba Gitat: hodnoty
L6 \Wysledok 6. manévru nie je mozné menit.
L7 VWsledok 7. manévru
L8 Wsledok 8. manévru

VSetky parametre mdzu byt upravené podla potreby bez akejkolvek kontraindikacie; iba nastavenia “Sily motora pri otvarani” a “Sily motora

pri zatvarani” mézu vyzadovat zviastne bezpecnostné opatrenia:

— Nepouzivajte velké hodnoty sily na kompenzaciu skutocnosti, ze na niektorych miestach dochadza k nadmernému treniu ramena; prilis
velka sila moze negativne ovplyvnit fungovanie bezpecnostného systému alebo poskodit zavoru.

— Ak sa ovladanie “Sily motora” pouziva ako pomocny systém na znizenie narazovej sily, po kazdom nastaveni sa musi zopakovat meranie

sily, ako predpisuje norma EN 12445,
— Opotrebenie a poveternostné podmienky ovplyvnuju pohyb zavory, preto je potrebné pravidelne prekontrolovat nastavenie sily.

(*) AK je hodnota parametra medzi dvoma susediacimi hodnotami, riadiaca jednotka rozblika dve led, ktoré ohranicuju danl hodnotu.
Ak je to potrebné, stlacenim tlacidiel A alebo W mdzete hodnoty zaokrihlit na vyssiu alebo nizsiu hodnotu spomedzi dvoch
oznacnych riadiacou jednotkou.

Priklad: Avizo servisu = 7000 manévrov - blikaju led L2 a L3. Stlacenim tlacidla W sa hodnota zaokrdhli na L2 (5000), naopak
stlacenim tlacidla A sa hodnota zaokruhli na L3 (10000).

Ak vsak hodnota parametra je nizsia ako minimalna hodnota alebo vyssia ako maximalna hodnota spomedzi tych, uvedenych v
tabulke, riadiaca jednotka rozblika prislusné led L1 alebo L8. V pripade potreby sa stlacenim tlacidiel A alebo W hodnoty mézu
zaokruhlit na najblizsiu hodnotu.

Priklad: Cas pauzy = 3 sekundy - bliké led L1. Stladenim tlacidla A sa hodnota zaokrihli na L1 (5 s) a led L1 prestane blikat,
pretoze parameter bol zaokrihleny na znamu hodnotu.

(**)  V pripade nerozpoznanej konfiguracie pri vstupe do STUPNA 2 v MENU navrhne riadiaca jednotka predvolent konfiguraciu z wroby.
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7.4 SPECIALNE FUNKCIE

7.4.1 Funkcia “Vzdy otvorit”

Funkcia “Vzdy otvorit” je viastnost riadiace] jednotky, ktora umoznuje
ovladat otvaraci manéver vzdy, ked prikaz “Krok-za-krokom” trva
dihsie ako 2 sekundy; je to uzitocné napriklad na zapojenie kontaktu
programovacich hodin na svorku Sbs, aby zavora zostala stéle
otvorena v urcitom casovom Useku.

Tato viastnost je platna bez ohladu na to, ako je naprogramovany
vstup “Sbs” s vwwnimkou programovania ako “Kondominiové 2", pozri
parameter “Funkcia Krok za krokom” v odseku “Programo-
vanie druhého stupna (nastavitelné parametre)’.

7.4.2 Funkcia “Pohyb napriek vSetkému”

Tato funkcia umoznuje fungovanie automatizacie, aj ked niektoré
bezpecnostné zariadenie nefunguje spravne alebo je mimo
prevadzky. Je mozné ovladat automatizaciu v rezime “osoba
pritomna’, pricom postup je nasledovny:

1.  Poslite prikaz na aktivaciu zavory (pomocou vysielaca alebo
klucového selektora a pod.). Ak vsetko funguje spravne,
zavora sa bude pohybovat norméane, inak postupujte
spbsobom popisanym v bode 2.

2. Do 3 sekdnd znovu aktivujte prikaz (stlacte tlacidlo vysielaca)
a drzte ho aktivny.

3. Asi po 2 sekundéach zavora vykona pozadovany manéver v
rezZime “ osoba pritomna’, to znamena, z e sa bude
pohybovat, len pokym je aktivny prikaz (stlacené prikazové
tlacidlo).

Ak bezpeénostné zariadenia nefunguju, majak

vyda niekolko zableskov na signalizaciu typu
problému. Pre skontrolovanie typu anomalie si
pozrite kapitolu “CO ROBIT, KED... (navod na

rieSenie problémov)”.

7.4.3 Funkcia “Avizo servisu”

Tato funkcia signalizuie pouzivatelovi potrebu  vykonat servisnd
prehliadku automatizacie. Pocet manévrov, po kiorych nastlpi
signalizacia, je volitelny spomezi 8 stupnov prostrednictvom
nastavitelného parametra "Avizo servisu” (pozri odsek ‘Progra-
movanie druhého stupna (nastavitelné parametre)’).
Stupen 1 nastavenia je “automaticky” a zohladnuje obtiaznost
manévrov, tj. namahu a ftrvanie manévru, zatial ¢o ostatné
nastavenia su fixné na zaklade pocCtu manévrov.

Potrebu servisu signalizuje majak Flash alebo Kontrolka servisu v
zavislosti od programovania (pozri odsek ‘Programovanie
druhého stupna (nastavitelné parametre)’).

Na zaklade poc¢tu manévrov, vykonanych vo
vztahu k programovanému limitu, majak Flash a
kontrolka servisu vydavaju signaly uvedené v
“Tabulke 7”).
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Tabulka 7

AViZO SERVISU POMOCOU FLASH A KONTROLKY SERVISU

Signalizacia cez Signalizacia cez

Pocet manévrov Flash kontrolku servisu

Nizsi ako 80%
limitu

Svieti 2 s na zaciatku
otvéaracieho manévru

Normaélna (0,5 s svieti
- 0,5 s zhasnuty)

Medzi 81% a
100% limitu

Na zaciatku manévru
zostane svietit 2 s

Blika pocas celého
frvania manévru

Na zaciatku a na konci
manévru zostane
svietit 2 s, potom
pokraCuje normélne

Vyssi ako 100%

limitu Stéle blika

7.5 KONTROLA POCTU VYKONANYCH
MANEVROV

Pomocou funkcie “Avizo servisu’ je mozné nastavit pocet vyko-
nanych manévrov ako percento stanoveného limitu.

4 N

SO O N S
0
JV
- L7
=
- %

Postupujte nasledovne:
1. Podrzte stlacené tlacidio I, az kym led “L1" zaCne blikat.
2. Uvolnite tlacidlo I, ked led “L1" zaCne blikat,

3. Stlacte tlacidio A alebo W na zmenu polohy blikajucej led na

‘L7, t]. “vstupnu led” parametra “Avizo servisu’.

4. Podrte stlacené tlacidio Il

— pockajte asi 3 sekundy, kym sa rozsvieti led predstavujlica
aktualny stupen parametra “Avizo servisu’,

— stlacte a hned uvolnite tlacidla A a V',

— led zodpovedajuca wvybranému stupfiu vyda niekolko
zableskov; pocet zableskov udava percento vykonanych
manévrov (v nasobkoch 10%) vo vztahu k nastavenému
limitu. Napriklad: ak je avizo servisu nastavené na L7, t].
40000, 10% zodpoveda 4000 manévrom; ak vizualizacna
led vyda 4 zablesky, znamena to, ze bolo dosiahnutych
40% manévrov (Cize medzi 16000 a 19999 manévrov). Ak
nebolo dosiannutych 10% manévrov, nenastand ziadne
zablesky.

5. Uvolnite tlacidio Il



7.6 VYNULOVANIE POCITADLA MANEVROV 7.7 VYMAZANIE PAMATE

Po vykonani UdrZzby zariadenia by sa malo vynulovat pocitadio

Nasledujiuci postup obnovi povodné hodnoty

Mmanévrov. b . P -
programovania riadiacej jednotky. VsSetky
¢ | o - / / I, h individualne nastavenia sa stratia.
@ I J r‘% 1 1 1 L1
s 3 g2 s 8 [@F ' J 1 / Lo L1 L8 h
E g & 7] OQ- g | 1 1 1 1 [ e
3 i 5 2 g —z2 5 3k
(8) B o niE
2 - @ o
D i - 3 U 3[
, . i | m
- \ =
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Postupujte nasledovne: . J
1. Podrzte stlacené tlacidlo I, az kym led “L1" zacne blikat. Ak choete vymazat pamét riadiacej jednotky a obnovit véetky
2. Uvolnite tlacidio I, ked led “L1” zac¢ne blikat. vyrobné nastavenia, postupujte nasledovne:
3. Stlacte tlacidlo A alebo ¥ na zmenu polohy blikajucej led na | 1. Stlacte a podrzte tlacida A a V¥, az kym sa nerozsvietia
‘L7, t.). "vstupnl led” parametra “Avizo servisu’. programovacie led ‘L1-L8" (asi 3 sekundly).
4. Podrzte stlacené tlacidio Il 2. Uvolnite tlacidla.

— pockajte asi 3 sekundy, kym sa rozsvieti led predstavujlica
aktualny stupen parametra “Avizo servisu’;

— StlaCte a podrzte aspon 5 sekind tlacidla A a W, potom |I Pomocou tohto postupu mézete z pamite
ich uvolnite. Led zodpovedajica vybranému stupnu vyda odstranit aj vSetky pripadné chyby.
niekolko rychlych zableskov, ktoré signalizuju, ze pocitadio ! Y G s
manévrov bolo vynulované.

5. Uvolnite tlacidlo Il

Po dokonceni postupu led “L1” a “L2” blikaju.

|| Tymto postupom sa nevymazu parametre
tykajice sa otacdania motora a poc¢tu vykona-
nych manévrov.

8 €O ROBIT, KED...

(pomoc pri rieSeni problémov)

8.1 RIESENIE PROBLEMOV

Nasledujuca tabulka obsahuje tipy, ktoré vam pomozu vyriesit problémy, ktoré by sa mohli vyskytnit pocas montéaze alebo v pripade
poruchy.

Tabulka 8
Priznaky Odporuéané previerky
Radiovy vysiela¢ neriadi zavoru o s » o ) ‘ .
a led na vysielaéi sa nerozsvieti Skontrolujte, ¢i nie sU vybité batérie vysielaca, pripadne ich vwmente.
Radiovy vysiela¢ neriadi zavoru W o . VR, L
ale Iec‘l,yn‘;yvysielaéi Ealrozsviat: ’ Skontrolujte, &i je vysielaC spravne nacitany v radiovom prijimadi.
Skontrolujte, ¢i je motor napéjany sietovym napatim.
Nie je moZné ovladat Ziaden Skontrolujte, ¢i poistky F1 a F2 nie su vypalené; v takom pripade Zistite pricinu poruchy, a potom
manéver a led “BlueBUS” neblika ich wmente za nové s rovnakou pridovou hodnotou a ostatnymi parametrami, ako je uvedené v
"Tabulke 9"
Nie je moZné ovladat ziaden Skontrolujte, ¢i je prikaz skutocne prijaty. Ak prikaz dosiahne vstup Sbs, prislusna led “Shs” sa
manéver a majak je zhasnuty musi rozsvietit; ak sa pouziva radiovy vysielac, led “BlueBUS” musi vydat 2 rychle zablesky.
Nie je moZné ovladat Ziaden
manéver a majak vyda niekolko Spocitajte zablesky a pocet porovnajte s informaciami v “Tabulke 10"
zableskov
Manéver sa spusti, ale hned Zv/o\ené sila méie vbvyt pr.ﬂié nizka pre tento typ zavory. Skontrolujte spravne vyvazenie ramena a
potom nastane inverzia pohybu pripadne zvolte vyssiu silu. § . ‘ .y
Skontrolujte, ¢i nezasiahlo bezpecnostné zariadenie zapojené na vstup Stop.
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Tabulka 9
PARAMETRE POISTIEK F1 A F2
F1 Poistka sietového napéjania = 1,0 A oneskorena
F2 Poistka riadiace] jednotky = 1,6 A oneskorené

8.3 SIGNALIZACIA POMOCOU MAJAKA

Ak je na wystup FLASH na riadiacej jednotke zapojeny majak (alebo sa pouziie led-majak ako volitelné prislusenstvo), tento pocas manévru
vydava jeden zablesk za sekundu. Ak pride k chybe, majak vydava kratke zablesky, ktoré sa opakuju dvakrat oddelené sekundovou

pauzou.

8.2 HISTORIA ANOMALII

Pohon umoznuje zobrazit pripadné anomalie, kioré sa vyskytli pocas
poslednych 8 manévrov, napriklad prerusenie manévru v dosledku
aktivacie fotobunky alebo citlivej hrany.

e = ™
®| I S A A L1
D B
\_ 56 J
Postupujte nasledovne:
1. Podrzte stlacené tlacidio Ill, az kym led “L1” zacne blikat,
2, Uvolnite tlacidio I, ked led “L1" zacne Dblikat.
3. Stlacte tlaCidlo A alebo ¥ na zmenu polohy blikajlcej led
na ‘L8, t.j. “vstupnu led” parametra “Zoznam anomalii’.
4. Podrzte stlacené tlacidio Il:

— pockajte asi 3 sekundy, kym sa rozsvietia led predstavu-
juce manévre, pocas ktorych prislo k anomaliam. Led L1
ukazuje vysledok ostatného manévru, led L8 vysledok
6smeho manévru. Ak led svieti, znamena to, ze pocas
manévru sa prejavili anomélie. Ak je led zhasnuta, manéver
bol dokonceny bez anomalii.

— Stlacte tlacidlo A alebo W pre vwyber zelaného manévru.
Prislusna led vyda tolko zableskov, ako normalne vyda
majak po anomalii (pozri "Tabulku 10").

5. Uvolnite tlacidio Il

Tabulka 10

SIGNALIZACIA NA MAJAKU FLASH

Rychle zablesky Pri¢ina AKCIA
2 zablesky Na zaciatku manévru jedna alebo viac fotobuniek neumoznuje
pauza 1 sekundu Zéasah fotobunky pohyb; zistite, ¢i nie su pritomné prekazky. Pocas pohybu je to
2 zablesky norméalne, ak sa skutocne vyskytne prekazka.
3 zablesky . ) o

, e , Pocas pohybu sa zavora stretla so zvySenym odporom;
gazua'z;:;szskundu Zasah obmedzovaca "Sily motora Zistite pricinu a pripadne zvyste stupen sily motora.
4 zablesky v ) . o )

) Na zaciatku manévru alebo pocas pohybu prislo k zasahu vstupu
zazl.;zbe: e1 sz;kundu Zésah vstupu STOP STOP; Zstite pricinu.

5 zableskov
pauza 1 sekundu
5 zableskov

Chyba vo vnutornych parametroch
riadiacej jednotky

Vypnite a znovu zapnite napéjanie. Ak chyba pretrvava, vykonajte
celkové vymazanie paméte (pozri odsek 'Vymazanie pamaéte’) a
zopakujte instalaciu. Ak je Ucinok rovnaky, méze ist o vaznu poruchu
a bude treba vymenit elektronickl dosku.
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SIGNALIZACIA NA MAJAKU FLASH

Rychle zablesky

Pri¢ina

AKCIA

6 zableskov
pauza 1 sekundu
6 zableskov

Prekroceny maximalny limit
manévrov za hodinu

Pockajte niekolko mindt, kym sa obmedzovac manévrov vrati pod
maximalny limit.

7 zableskov
pauza 1 sekundu
7 zableskov

Chyba na vnitornych elektrickych obvodoch

Na niekolko sekund odpojte vsetky napéajacie obvody a potom
skuste znova vydat prikaz; ak sa stav nezmeni, moze ist o vaznu
poruchu elektronickej dosky alebo kablovania motora. Vykonajte
kontroly a pripadné vymeny.

Ak pocas zobrazenia rychlo blika &

L1 = treba skontrolovat spravnu polohu mechanického
odblokovania;

F2 = treba skontrolovat spravny pohyb ramena, pretoze manéver
trval dihsie ako mal.

8 zableskov
pauza 1 sekundu
8 zableskov

Uz bol vydany prikaz, ktory brani
vykonaniu dalSich prikazov

Skontrolujte povahu uz pritomného prikazu. Mohlo by ist napriklad
o prikaz z hodin na vstupe "Otvor".

9 zableskov
pauza 1 sekundu
9 zableskov

Automatizacia bola zablokovana

prikazom “Zablokovat automatizaciu”

Odblokujte automatizaciu odoslanim prikazu “Odblokovat automati-
zaciu” alebo oviddajte manéver prikazom “Krok-za-krokom s vyso-
kou prednostou”.

Zapnutie na 3 sekundy

Zablokovanie riadiacej jednotky

Zobrazenie sa aktivuje po prijati prikazu “Zablokovat automatizaciu”.

2 pomalé zablesky

Odblokovanie riadiacej jednotky

Zobrazenie sa aktivuje po prijatl prikazu “Odblokovat automatizaciu”.

8.4 SIGNALIZACIA NA RIADIACEJ JEDNOTKE @ )
Na riadiacej jednotke sa nachadza sada led, z ktorych kazda moze A el s sl B
\;Jysé&?ga%%egféﬁéﬁiegné\y, a to pocas normalneho fungovania, ako = [ Fiash [Binious] S5 T &8s ToMn [oise [
A Led Blucbus | |od8dddddeddd ]
B Led Close, Open, Sbs, Stop ] & - /‘% ] 7/
C Led programovania ‘L1 ... L8" . { ol =10 C
g 8 3__5 & SCa
- -
D ! =0
@ =N
= =§r—r
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LED SVORIEK PRITOMNYCH NA RIADIACEJ JEDNOTKE

Tabulka 11

Stav Vyznam Mozné rieSenie
Led Bluebus
Skontrolujte, ¢i je napéjanie. Skontrolujte, ¢i nie sU vypalené
Zhasnuta Anomalia poistky; v takom pripade skontrolujte pricinu poruchy a potom ich
vymente za nové s rovnakou hodnotou.
lde o vaznu anoméliu; skuste na niekolko sekdnd vypnut riadiacu
Rozsvietena Vézna anomalia jednotku; ak stav pretrvava, je to porucha a bude treba vymenit

elektronickl dosku.

1 zeleny zablesk
za sekundu

V8etko spravne

Spravne fungovanie riadiacej jednotky

2 rychle zelené zablesky

Nastala zmena stavu vstupov

Je to spravne, ked nastane zmena na jednom zo vstupov: SbS,
STOP, OPEN, CLOSE, zasah fotobuniek alebo bol pouzity radiovy
vysielac.

Séria ¢ervenych
zableskov oddelenych
1-sekundovou pauzou

Rozne

BlizSie informacie v "Tabulke 10"

Séria ¢ervenych
zableskov, rychlych a
predizenych

Skrat na svorke BlueBUS

Odpojte svorku a skontrolujte pricinu skratu na zapojeniach
BlueBUS. Ked je skrat odstraneny, priblizne po 10 sekundach
led znovu zacne pravidelne blikat .
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LED SVORIEK PRITOMNYCH NA RIADIACEJ JEDNOTKE

Stav Vyznam Mozné rieSenie

Led STOP

Zhasnuta Zasah vstupu STOP Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup STOP.

Rozsvietena Vsetko spravne Vstup STOP aktivny

Led Sbs

Zhasnuta VSetko spravne Vstup Sbs neaktivny

Rozsvietena Zésah vstupu Sbs Je to spravne, ak je skutocne aktivne zariadenie zapojené na

vstup Sbs.

Led OPEN

Zhasnuta Vsetko spravne Vstup OPEN neaktivny

Rozsvietens Z4sah vstupu OPEN \J/gt;op sOpgaEane ak je skutocne aktivne zariadenie zapojené na

Led CLOSE

Zhasnuta Vsetko spravne Vstup CLOSE neaktivny

Rozsvietena Zésah vstupu CLOSE ;Jst;% S(F)D[%/QE ak je skutocne aktivne zariadenie zapojené na

Tabulka 12

LED 1 Popis

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania ukazuje, ze “Automatické zatvorenie” je neaktivne.

Rozsvietena Pocas normalneho fungovania ukazuje, ze "Automaticke zatvorenie” je aktivne.
Prebieha programovanie funkcif.

Blika Ak blikéa sucasne s “L2", znamena to, ze je potrebné vykonat fazu nacitania zariaden( (pozri odsek “Naéitanie
zariadeni’).

Rychlo blika Ak/povéas diagnostiky vyda 7 Zab/\eskov (Tabql'ka 10), znamena to, ze rameno sa nevzdialilo od koncovéeho
spinaca. Skontrolujte mechanické odblokovanie.

LED 2 Popis

Zhasnuta Poc¢as norméalneho fungovania ukazuje, 7e “Zatvor po foto” je neaktivne.

Rozsvietena Pocas normélneho fungovania ukazuje, ze “Zatvor po foto” je aktivne.
Prebieha programovanie funkci.

Blika Ak blika sticasne s “L1”, znamena to, ze je potrebné vykonat fazu nacitania zariadeni (pozri odsek ‘Naéitanie
zariadeni”).
Ak pocas diagnostiky vyda 7 zableskov (Tabulka 10), znamena to, ze manéver trva prilis diho, aby dosiahol

Rychlo blika protilahly koncovy spinac. Skontrolujte pripadne prekazky pohybu, pripadne vykonajte postup popisany v odseku
‘Nacitanie poléh mechanickych dorazov’.

LED 3 Popis

Zhasnuta Pocas normélneho fungovania ukazuje, ze “Vzdy zatvor” je neaktivne.

Rozsvietena Pocas normélneho fungovania ukazuje, ze “Vzdy zatvor” je aktivne.
Prebieha programovanie funkci.

Blika Ak blika sucasne s “L4", znamena to, ze je potrebné vykonat fazu nacitania poldh otvorenia a zatvorenia ramena
(pozri odsek “Naéitanie poloh mechanickych dorazov”).

LED 4 Popis

Zhasnuta Pocas normélneho fungovania ukazuje, ze “Stand-by” je neaktivne.

Rozsvietena Pocas normalneho fungovania ukazuje, ze “Stand-by” je aktivne.
Prebieha programovanie funkci.

Blika Ak blikéa sucasne s “L3", znamena to, ze je potrebné vykonat fazu nacitania poldh otvorenia a zatvorenia ramena
(pozri odsek “Naéitanie poloh mechanickych dorazov’).

LED 5 Popis

Zhasnuta Pocas normélneho fungovania ukazuje, ze “Dihé spomalenie” je neaktivne.

Rozsvietena Pocas normélneho fungovania ukazuje, ze “Diné spomalenie” je aktivne.
Prebieha programovanie funkci.

Blika Ak blika sticasne s “L6", znamena to, Ze je potrebné vykonat postup automatického nacitania sily (pozri odsek
‘Automatické nacitanie sily’).

LED 6 Popis

Zhasnuta Pocas normélneho fungovania ukazuje, ze “Blikanie vopred” je neaktivne.

Rozsvietena Pocas normalneho fungovania ukazuje, ze “Blikanie vopred” je aktivne.
Prebieha programovanie funkcif.

Blika Ak blika stcasne s “LB”, znamena to, ze je potrebné vykonat postup automatického nacitania sily (pozri odsek
‘Automatické nacitanie sily”).

LED 7 Popis

Zhasnuta PocCas normalneho fungovania ukazuje, ze “Citlivost” je neaktivna.

Rozsvietena Pocas normélneho fungovania ukazuje, ze “Citlivost” je aktivna.

Blika Prebieha programovanie funkcif.

LED 8 Popis

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania ukazuje, ze zatvorenie ramena je nastavené viavo.

Rozsvietena Pocas normalneho fungovania ukazuje, ze zatvorenie ramena je nastavené vpravo.

Blika Prebieha programovanie funkcif.
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DOPLNUJUCE INFORMACIE
(Prislusenstvo)

9

9.1 ZMENA KONFIGURACIE VSTUPU STOP

STOP je vstup, ktory wyvola okamzité zastavenie manévru, po

ktorom nasleduje kratka inverzia. Na tento vstup mdzu byt zapojené

zariadenia s vystupom s kontaktom normalne otvorenym “NO”,
normalne zatvorenym “NZ" alebo zariadenia s vystupom s konstan-
tnym odporom 8,2 kQ, napriklad citlivé hrany.

Podobne ako v pripade BlueBUS, riadiaca jednotka rozpozna typ

zariadenia zapojeného na vstup STOP pocas fazy nacitania (pozri

odsek ‘Naéitanie dalSich zariadeni’); nasledne akéakolvek
zmena oproti nacitanému stavu spdsobi prikaz STOP.

Pomocou vhodnych akcii je mozné pripojit k vstupu STOP jedno

alebo viac zariadeni, dokonca aj rézne typy:

— Akykolvek pocet zariadeni NO sa moze zapojit paralelne medzi
sebou.

— Akykolvek pocet zariadeni NZ sa mbze zapojit do série medzi
sebou.

— Dve zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ sa
mozu zapojit paraleine; ak existuju viac ako 2 zariadenia, vsetky
musia byt zapojené "kaskadovite” s jedinym konec¢nym odporom
8,2 kQ.

— Kombinacia NO a NZ je mozna zapojenim 2 kontaktov paralelne,
avsak do sériu ku kontaktu NZ musi byt zapojeny odpor 8,2 kQ (to
tiez umoznuje kombinaciu 3 zariadeni: NO, NZ a 8,2 kQ).

& Ak sa vstup STOP pouZiva na zapojenie
zariadeni s bezpecnostnymi funkciami, jedine
zariadenia s vystupom s konstantnym odporom
8,2 kQQ mézu garantovat odolnost voc¢i porucham
kategorie 3 podla normy EN 13849-1.

ZAPOJENIE RADIOVEHO PRIJIMACA
TYPU SM

Na riadiace] jednotke sa nachadza konektor pre radiové prijimace s
koncovkou SM (volitelné prislusenstvo) patriace do rodiny SMXI, OXI
atd., ktoré umoznujl ovladanie riadiacej jednotky na dialku
prostrednictvom vysielacov, ktoré aktivujl vstupy riadiacej jednotky.

9.2

Pred instalaciou prijimaéa vypnite elektrické
napajanie riadiacej jednotky.

InStalacia priimaca (‘Obrazok 45"):

1. Umiestnite priimac (A) do prisludnej zasuvky (B) nachadza-
jucej sa na elektronickej doske riadiacej jednotky.

/~ I

V “Tabulke 13" sU uvedené slvislosti medzi vystupom priimaca a
prikazom, ktory motor vykona:

Tabulka 13

SMXI / SMXIS

Vystup prijimaca Prikaz

Vystup €. 1 “Krok-za-krokom”
Vystup é. 2 “‘Ciasto&né otvorenie”
Vystup €. 3 “‘Otvorit”

Vystup €. 4 “Zatvorit”

Ak vje in&talovany radiovy priima¢ OX pouzivany v “ROZSIRENOM
REZIME,” bude schopny posielat prikazy uvedené v “Tabulke 14",

Tabulka 14

OXI / OXIFM /OXIT / OXITFM V ROZSIRENOM REZIME II

c. Prikaz Popis
1 Krok-za-krokom |Prikaz “SbS” (Krok-za-krokom)
2 Ciastoéné otvorenie Prikaz “Ciastocné otvorenie”
3 Otvorit Prikaz “Otvorit”
4 Zatvorit Prikaz “Zatvorit”
5 Stop Zastavenie manévru
Krok-za-krokom . » .
6 T Ny B Prikaz v kondominiovom rezime
7 Krok-za-krokom | Ovl4da &) zablokovan( automatizaciu
vysoka prednost | glcbo ak su aktivne prikazy
8 Odblokovat Odblokuje zablokovanl automatizaciu
a otvorit a vykona manéver otvorenia
9 Odblokovat Odblokuje zablokovanu automatizaciu
a zatvorit a vykona manéver zatvorenia
Spusti otvaraci manéver a po jeho
dokonceni zablokuje automatizaciu;
- riadiaca jednotka neakceptuje Ziadny
10 aOtzv:t:II:kovat’ iny prikaz okrem “Krok-za-krokom
ohon vysoka prednost”, “Odblokovat
p pohon” alebo (len z Oview) prikazy:
‘Odblokovat a zatvorit” a “odblokovat
a otvorit”
Spusti zatvaraci manéver a po jeho
dokoreni zablokuje automatzou;
Zatvorit r@dwa@a Jedmotka“neakcepwe Ziadny
] iny prikaz okrem “Krok-za-krokom
11 a zablokovat K& " sOdblokovat
o WSO e}prednost , dbo ovgt
P pohon” alebo (len z Oview) prikazy:
“Odblokovat a zatvorit” a “odblokovat
a otvorit”
Zastavi manéver a zablokuje
automatizaciu; riadiaca jednotka
: neakceptuje ziadny iny prikaz okrem
12 :zll::;‘kovat “Krok-za-krokom vysoka prednost”,
‘Odblokovat pohon” alebo (len z
Oview) prikazy: “Odblokovat a zatvorit”
a “odblokovat a otvorit”
13 Odblokovat QOdblokuje automatizaciu a obnovi
pohon normélne fungovanie
14 On Time[‘ Zapne sa wystup pomocného svetla
Pomocné svetlo | s casovanym vypinanim
15 On-Off Zapne sa a vypne vystup pomocného
Pomocné svetlo | svetla v rezime krok-za-krokom
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9.3 DIGITALNY SELEKTOR EDSP A BEZDOTY-
VY GITAC TRANSPONDEROVYCH KARIET

Systém “Bluebus’ umoznuje pripojenie az Styroch digitalnych
selektorov EDSP alebo styroch ¢Citacov transponderovych  kariet
ETPB.

Prostrednictvom EDSP je mozné oviadat automatizaciu vytukanim
jednej z uloZzenych &iselnych kombinacii na klavesnici.
Prostrednictvom ETPB je mozné oviadat automatizaciu jednoducho
priblizenim ulozenej transponderovej karty k citacu.

Tieto zariadenia su vybavené jedinecnym kodom, ktory riadiaca
jednotka rozozna a uloZi do pamate vo féaze nacitania vsetkych
pripojenych zariadeni (pozri odsek “Nacitanie zariadeni’). Tym
sa whnete akémukolvek neopravnenému pokusu o vymenu
zariadenia a ziadna cudzia osoba nebude moct ovliadat vasu
automatizaciu. Dalgie informéacie najdete v navode k EDSP a ETPB.

9.4 ZAPOJENIE SVETIEL RAMENA
(VOLITELNE PRISLUSENSTVO)

Ak chcete vykonat montaz:

1. Rameno dajte do vertikalnej polohy.
2. Odskrutkuijte 4 skrutky, ktoré zaistuju kryt ramena (A).
4 N

@

- J

3. Rameno docasne vytiahnite von.
4. Prevlecte kablovu priechodku cez Specialne upraveny otvor
(B).

4 )

J

5. Vlozte svetelny kabel (C) dovnitra ochrannej gumenej listy, na
ulahcenie tejto operacie mbzete pouzit sondu.
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6. V pripade potreby svetelny kabel skratte, pricom vykonajte rez
iba na jednom z bodov oznacenych prislusnou znackou. Po
skrateni treba premiestnit zaslepku a uzatvorit tak novy
koniec.

7. Kabel previeCte najprv cez otvor na drziaku ramena, a potom
cez otvor na skrini.

Ponechajte kusok kabla vo vnutri drziaka
ramena tak, aby sa rameno mohlo otac¢at bez
akéhokolvek napinania kabla.

4 )

- J

8. Svetelny kabel zapojte na svorku "FLASH" na riadiacej
jednotke.

Vystup “FLASH” ma polaritu: ak sa svetla neroz-
svietia, hoci sii naprogramované, je treba obratit
vodi¢e zapojené na svorku.



NS J
10. Nasadte rameno a zaistite ho jeho krytom, pevne dotiahnite 4
skrutky a dbajte na to, aby ste nepricvikli kabel.

4 N
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9.5 ZAPOJENIE MAJAKA ALEBO SEMAFORA

Na kryt zavory je mozné namontovat led-majak mod. XBA7 alebo
semafor s Cervenym a zelenym led-svetlom mod. XBAS.

Rezimy fungovania tychto vystraznych svetiel mézu byt upravené
prostrednictvom  programéatora Oview alebo vhodnym naprogra-
movanim riadiacej jednotky.

Blizsie informacie najdete v navodoch k tymto dvom produktom.

9.6 ZAPOQJENIE A INSTALACIA NUDZOVEJ

AN

Elektrické zapojenie batérie k riadiacej jednotke
musi byt vykonané az po dokonéeni vSetkych
faz montaze a programovania, pretoze batéria
predstavuje nudzovy zdroj elektrického
napajania.

AN

Ak chcete nainstalovat a zapojit batériu:
1.  Viozte nudzovd batériu (A).
2.  Zapojte prisludny kabel (B) na konektor nidzovej batérie.

-
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Pred zacatim montaze niddzovej batérie vypnite
elektrické napajanie riadiacej jednotky.

NG J

3. Odstrante membranu (C) na riadiacej jednotke.

4.  Zapojte prislugny kébel (B) na konektor riadiacej jednotky (D).

4 N
J

5.  Zapnite elektrické napdjanie zo siete.
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9.7 ZAPOJENIE PROGRAMATORA OVIEW / ™

Na s peciany konektor BusT4 je mozné pripojit programovaciu
jednotku “ Oview’, ktora umoznuje rychle a Uplné oviadanie
inStalacie a servisu a diagnostiku pripadného  nespravneho
fungovania. Pristup ku konektoru je cez membranu, ktoru treba
odstranit a konektor zasunut do prislusnej zasuvky (‘Obrazok 55”).
Programovacia jednotka umoznuje pracovat cez kabel v maximalnej
vzdialenosti priblizne 100 m od riadiacej jednotky. Mobze byt
sUcasne zapojena na viac riadiacich jednotiek, az 16, a moze zostat
pripojena aj pocas normalneho fungovania. \V tomto pripade S pe-
cialne menu “uzivatel” dovoluje posielat prikazy riadiacej jednotke.
Ak je v riadiace] jednotke zasunuty radiovy prijimac typu OXI,
prostrednictvom vzdialeného programéatora je mozné mat pristup k
parametrom nacitanych vysielacov.

K tymto funkciam sa vyzaduje kabel so 4 vodicmi (BusT4), cez ktory
je mozné vykonavat aj aktualizacie firmveéru riadiacej jednotky. BlizSie
informéacie najdete v navode k programatoru “ Oview” alebo na
stranke www.niceforyou.com.

Pred pripojenim rozhrania IBT4N je potrebné
vypnut elektrické napajanie riadiacej jednotky
zo siete.

9.8 ZAPOJENIE SYSTEMU NA SOLARNU ENERGIU

@ Ak je automatizacia napajana zo systému “Solemyo”, NESMIE BYT NAPAJANA suaéasne aj z elektrickej
siete.

|| Blizsie informacie o systéme “Solemyo” najdete v prisluSnom navode.

Ak chcete zapajit system “Solemyo’:
1.  Odstrante plastovd ochranu (A) pomocou skrutkovaca,
2.  Zasunte prislusny konektor (B) do riadiacej jednotky.

4 )

[~/
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