4 ELEKTRICKE PRIPOJENI

A VYSTRAHA! — Veskeré instalaéni prace a pfipojovani se musi provadét pfi odpojeném napajeni (bez napéti). Nespravné
zapojeni muaze byt pFi€éinou poSkozeni zafizeni nebo Grazu.

VYSTRAHA! — Pouzité kabely musi byt vhodné pro prostfedi v misté instalace: napF. pro pouZiti ve vnitfnich prostorech se
doporucéuji kabely typu HO3VV- F, pro venkovni prostory kabely typu HO7RN-F.

Na obr. 2 je elektrické zapojeni v typickych instalacich, na obr. 7 je zapojeni fidici jednotky.

4.1 -Typy elektrickych kabelt

Tabulka 3 — Typy elektrickych kabela (viz obr. 2)

Okruh Typ kabelu Max. pfipustna délka
A NAPAJENI 1 kabel: 3 x 1,5 mm? 30m*
B VYSTRAZNA LAMPA S 1 kabel: 2 x 0,5 mm? 20m
ANTENOU 1 typ-RG58 (stinény kabel) 20 m (doporu¢eno <5 m)
C FOTOBUNKY 1 kabel: 2 x 0,25 mm? (TX) 30m
1 kabel: 2 x 0,25 mm? (RX) 30m
D KLICOVY PREPINAC 2 kabely: 2 x 0,5 mm2 ** 50 m
E PEVNE PRVKY SENSITIVE EDGES | 1 kabel: 2 x 0,5 mm? **** 30m
E POHYBLIVE PRVKY SENSITIVE EDGES | 1 kabel: 2 x 0,5 mm? **** 30 m *er
* Pokud je napéjeci kabel delSi nez 30m, je nutno pouZit kabel s vétSim prifezem, napf. 3 x 2,5mm? a je nutno doplnit
bezpecnostni uzemnéni v blizkosti systému.
** Dva kabely 2 x 0,5mm? mohou byt nahrazeny jednim kabelem 4 x 0,5mm? .
ok Pokud je instalovano vice prvka sensitive edges, viz odstavec 8.1 vstup STOP pro jejich zapojeni.
Fkkk Pro pfipojeni pohyblivych prvkd sensitive edges musi byt pouzita specialni zafizeni.

4.2 - Pripojeni elektrickych kabelt: obr. 7

Svorky Funkce Popis

Tabulka 4 — Popis elektrického pfipojeni

ANTENA - vstup pro pfipojeni antény radiového pfijimace. Anténa je zabudovana do vystrazné lampy.
Alternativné Ize pouzit externi anténu nebo ponechat ¢ast vodice jiz pfitomnou na této svorce,
ktera funguje jako anténa.

KROKOVANI - vstup pro zafizeni, které ovlada pohyb brany. K tomuto vstupu je mozné pfipojit zafizeni
s kontaktem typu NO.

STOP - vstup pro zafizeni, ktera blokuji nebo dokonce zastavuji aktualni manévr. Ke vstupu mohou
byt pfipojena zafizeni s kontakty typu N.O. nebo N.C., nebo zafizeni s konstantnim odporem.
DalSi informace o funkci STOP viz Odstavec 8.1 - Vstup STOP.

'FOTO |- vstup pro bezpeénostni zafizeni, napf. fotoburiky. Tyto prvky zasahuji do provozu brany
béhem zaviraci faze obracenim manévru. Ke vstupu je mozné pfipojit kontakty typu NC. Pro
dalSi informace o funkci FOTO viz odstavec 8.1 — Fotoburiky.

FOTOTEST - kdykoli je zahajen manéuvr, jsou vzdy nejprve otestovana vSechna pfislusna bezpeénostni
zafizeni. Pokud je vSe v poradku, manévr se spusti. Aby mohla byt tato funkce provedena,
musi byt pouZito zapojeni fotobunék s oddélenym napéjenim. DalSi informace o pfipojeni viz
Odstavec 8.1 — Fotoburiky.

VYSTRAZNA - na tento vystup je mozné pfipojit vystrazné svétlo Nice (pfislusné modely viz kapitola 13 -
LAMPA Technicka specifikace). BEhem manévru svétlo blika v intervalech 0,5s.

Elektrické zapojeni provedte podle obr. 7:

01. | Demontujte Sroub a sundejte kryt

02. | Napdjeci kabel protahnéte prislusnym otvorem (ponechejte 20-30cm volného kabelu) a pfipojte jej k pfislusSnym svorkam

03. | Kabely zafizeni, ktera maji byt nainstalovana nebo jiz pfitomna v systému, protahnéte pfisluSnym otvorem (ponechejte 20-30cm
volného kabelu) a pfipojte je k pfisluSnym svorkam, jak je zndzornéno na obr. 7

04. | Pred montazi krytu, zafizeni naprogramuijte: Kapitola 7

05. | Nasadte kryt a pfipevnéte Sroubem
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5.1 —Volba sméru pohybu

Smeér oteviraciho manévru nastavte podle umisténi servomotoru vici kfidlu brany: Pokud se mé& brana otevirat smérem doleva, nastavte
prepinac¢ doleva (obr. 8a). Pokud se ma brana otevirat smérem doprava, nastavte pfepina¢ doprava (obr. 8b).

A VAROVANI! — Pfepinaé nenastavujte béhem chodu servomotoru.
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5.2 - Elektrické pfipojeni k siti
A VSTRAHA! - Systém musi byt pfipojen k elektrické siti kvalifikovanym elektrikdfem v souladu s platnymi pfedpisy a normami.
Postupujte podle nasledujiciho navodu:

1. Uvolnéte manuéalné servomotor, aby bylo mozno branu ru¢né otevirat a zavirat

Presurite branu do poloviny drahy jejiho otevieni

Zajistéte servomotor

4. Zapnéte napajeni a zkontrolujte, Ze:
- Motor se neotaci

- LED OK (zelena) pravidelné blika s frekvenci jednoho bliknuti za sekundu
- Vystrazna lampa pfipojena k vystupu FLASH nesviti
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A Pokud neni néktera z vySe uvedenych podminek spinéna, postupujte nasledovné (krok 5):

&

Vypnéte napajeni systému a zkontrolujte elektrické zapojeni, pfifazeni fotobunék a stav pojistek. Pokud je to tfeba viz téZ kapitolu
10 (ReSeni problému).
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© TESTOVANI A UVEDENI DO PROVOZU

Operace testovani a uvadéni do provozu mohou byt provadény pouze osobou s pfedepsanou kvalifikaci a zkuSenostmi. Pfi testovani je
zvySené riziko Urazu (zafizeni mize mit funkéni chyby, které se pfi testovani mohou teprve odhalit). Osoba, ktera provadi testovani,
musi také ovéfit, zda zafizeni odpovida vSem platnym normam a predpisim, zejména normam EN 13241-1, EN 12445 a EN 12453.
Jakékoli dopliikové vybaveni musi byt testovano pro spravnou soucinnost se zafizenim ROAD: viz pfislusné uzivatelské pfirucky.

6.1 - Testovani

Pred zapocetim procedury je nejprve nutné dokonéit proceduru ,rozpoznani poloh otevieni a zavfeni brany* (viz odstavec 7.3).

Tato testovaci procedura muze byt také provadéna jako periodicka kontrola zafizeni. Kazda soucast systému (prvky sensitive edges,
fotobunky, nouzové zastaveni atd.) vyzaduje specifickou fazi testovani. U téchto zafizeni dodrzujte postupy uvedené v pfisluSnych
navodech k pouZziti.

PFi testovani se fidte témito pokyny:

1.  Zajistéte, aby byly piisné dodrzovany vdechny pokyny v kapitole VSEOBECNE VYSTRAHY.

2. Uvolnéte servomotor a ovéfte, zda je mozné ruéné pohybovat branou v obou smérech (otevirani i zavirani) silou, ktera neni vétsi
nez hodnota odpovidajici limitim pouziti uvedenym v tabulce 1.

S

4. Pomoci klicového prepinace, tlacitka nebo radiového vysilace otestujte otevirani a zavirani brany a ujistéte se, Zze se pohybuje ve
spravném sméru.

5. ZkouSka by méla byt provedena nékolikrat, aby se ovéfilo, ze se vrata pohybuji hladce bez nadmérného tfeni a Ze nejsou zadné
zavady v montaZzi a sefizeni systému.

Oveéite spravnou funkci kazdého bezpecnostniho zafizeni instalovaného v systému (fotoburiky, prvky sensitive edges, atd.).

Zkontrolujte ¢innost fotobunék a jejich pfipadné interference s jinymi zafizenimi:

1 - Pro otestovani fotobunék pouzijte kolik o pruméru 5cm a délce 30cm, kterym preruSite neviditelny infracerveny paprsek nejprve v blizkosti TX,
potom v blizkosti RX.

2 - Zkontrolujte, zda fotoburiky spravné spinaji za vSech podminek.

3 - Zkontrolujte, zda fidici jednotka reaguje spravné na aktivaci/deaktivaci fotoburiky: Napiiklad, Ze se béhem zaviraciho manévru invertuje
pohyb.

4 - Kdykoli dojde k aktivaci nékterého zafizeni, musi se LED (zelend) na fidici jednotce rozblikat 2x rychleji, ¢imZ potvrzuje, Ze tuto zménu pfijala.

8. Pokud Fidici jednotka zastavila nebo invertovala pohyb brany z divodu limitni rdzové sily, musi technik provadéjici instalaci zméfit
tuto silu podle normy EN 12453.
Pokud se k omezeni razové sily pouziva nastaveni rychlosti a sily motoru, zvolte nastaveni, které vykazuje co nejlepsi vysledky.

6.2 - Uvedeni do provozu

ZaFizeni je moZné uvést do provozu, aZ po Usp&sném ukondeni vSech fazi testovani (odstavec 6.1). Caste¢né
nebo provizorni uvedeni do provozu je pfisné zakazano.

01. | Pfipravte technickou dokumentaci systému a archivujte ji po celou dobu provozu. Dokumentace musi obsahovat: vykres sestavy,
schéma zapojeni, analyzu rizik a pfijata protiopatfeni, prohlaSeni vyrobce o shodé pro vSechna instalovana zatizeni (pro ROAD
pouzijte pfilozené prohlaseni CE), kopii navodu k obsluze a planu tdrzby.

02. | Na branu pfipevnéte permanentni Stitek s pokyny, jak ruéné uvolnit servomotor.

03. | Vyplrite ProhlaSeni o shodé automatizace a predejte je vlastnikovi zafizeni.

04. | Predejte majiteli Uzivatelsky manual (odstfihnéte).

05. | Pripravte a predejte viastnikovi plan udrzby systému.
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06. | Nastaveni narazové sily je dllezitym bezpeénostnim faktorem a musi byt provadéno s maximalni péc¢i kvalifikovanym technikem.
Dulezité! - Nastavte silu tak, aby se brana mohla bez problému pohybovat. VySSi hodnoty sily nez ty, které jsou nutné pro pohyb
brany, mohou zpUsobit zranéni osob, zvifat nebo hmotné Skody.

07. | Pred uvedenim brany do provozu, informujte adekvatné vlastnika pisemnou formou o rezidualnich rizicich pfi provozu.

‘[ PROGRAMOVANI

7.1 — Programovaci tlacitka

Ridici jednotka ROAD nabizi fadu programovatelnych funkci, které Ize nastavit pomoci 4 tlagitek na Fidici jednotce. Navolené funkce se
zobrazuji pomoci ¢étyf LED: L1, L2, L3, L4 (R).

Vychozi nastaveni by mélo splfiovat vétSinu poZzadavku. Toto nastaveni je mozné kdykoli upravit pomoci pfislusné

programovaci procedury, viz odstavec 7.6.

Tlaéitko Funkce

Tlagitko OPEN slouzi uzivateli k otevieni brany nebo v rezimu programovani k posunu

CA)pen nahoru.

Stop Tlagitko STOP/SET slouzi k zastaveni probihajiciho manévru. PFi stisku na dobu delsi
/ Set nez 3 sekund vstoupite do reZimu programovani. Popsano nize.

Close [Tlacitko CLOSE slouzi uzivateli k zavfeni brany nebo v reZimu programovani

v k posunu dold.

Radio Tlacgitko ,RADIO" umoznuje ulozit do paméti nebo vymazat ovladace, pouzivané s

(= jednotkou ROAD.

7.2 —RYCHLE NASTAVENI

Funkce ,Rychlého nastaveni“ (Quick set-up) umozruje zrychlit uvedeni servomotoru do provozu. Tato procedura muize byt pouzita
pouze pfi prazdné paméti jednotky. Timto postupem si zafizeni dokaze detekovat a zapamatovat konfiguraci vstupu STOP, pfitomnost
nebo nepfitomnost pfipojeni vstupu PHOTO v rezimu ,Fototest”, polohy otevieni a zavieni a dalkovy ovladaé (pokud je pfitomen) ulozeny
v rezimu 2 s funkci funkce Step-by-step (krokovani).

Procedura ukladani

Tab. 6 — Provedeni procedury rychlého nastaveni

1.  Prfesunte kfidlo brany do poloviéni polohy jeho drahy ==

2.  Zajistéte mechanicky servomotor

3. Nastavte smér pohybu s ohledem k poloze umisténi servomotoru proti kiidlu
brany

4, PFipojte fidici jednotku k siti a vy¢kejte 10 sekund

5. Stisknéte a uvolnéte tlacitko A

6. Faze rozpoznavani zafizeni:

LED L2 a L3 rychle blikaji po celou dobu faze rozpoznavani a brana L12al3
provadi manévry zavirani, otevirani a zavirani

7. LED L4 (R) blika jednou za sekundu: stisknéte a uvolnéte tlacitko
ovladace, ktery se ma uloZit do paméti

A Pokud byl postup ulozeni do paméti Uspésny, bude LED L4 (R) na fidici
jednotce tfikrat blikne. ‘
Opakujte postup pro kazdy ovladag, ktery si chcete uloZit do paméti. oL oL e @
Faze ukladani do paméti se automaticky ukonéi, pokud neni po dobu 10 LRy ~ >~
sekund do paméti uloZzen Zadny dalSi ovladac.
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7.3 - Rozpoznani poloh otevieno a zavieno

Pro spravnou funkci zafizeni je nutné, aby fidici jednotka rozpoznala polohy otevieni a zavfeni brany. BEhem této procedury se méfi
délka brany mezi koncovymi spinaci pro polohu otevieni a zavfieni. Diky témto informacim muZe jednotka vypocitat polohu bod( pro
zpomaleni a ¢aste¢né otevieni. Kromé toho je v této fazi detekovana a ukladana konfigurace vstupu STOP. Dale je zjiStovana pfitomnost
fotobunék pro funkci ,Fototest* pfipojenych ke vstupu PHOTO.

01. | Uvolnéte servomotor motor a rué¢né premistéte branu prostfedni polohy, poté motor opét zajistéte.
02. | Stisknéte soucasné a pfidrzte tlacitka CLOSE V¥ a SET.
03. | Po spusténi manévru (pfiblizné po 3 sekundéach) tlagitka uvolnéte.

04. | Zkontrolujte, zda je probihajici manévr zaviracim manévrem. Pokud ne, stisknéte tlacitko STOP. Prostudujte si odstavec 5.1 a
odstrante problém. Potom opakujte postup od kroku 01.

05. | Pockejte, az Fidici jednotka dokonéi fazi rozpoznavani: zavirani, otevirani a zavirani.

06. | Stiskem a uvolnénim tla¢itka SbS provedte kompletni oteviraci manévr.

07. | Stiskem a uvolnénim tla¢itka SbS provedte kompletni zaviraci manévr.

Pokud zafizeni nepracuje podle vySe uvedenych bodu, okamzité odpojte napajeni od Fidici jednotky a peclivé zkontrolujte elektrické
zapojeni. Pokud LED L2 a L3 blikaji na konci procesu rozpoznavani, znamena to, Ze doslo k chybé; viz kapitoly 9 (,Diagnostika“) a 10
(,ReSeni problému*). Fazi rozpoznani délky brany a konfiguraci vstupti STOP a FOTO Ize kdykoli znovu opakovat a to i po instalaci
(napfiklad pokud dojde k posunu vacky jednoho z koncovych spinact). Stac¢i opakovat tento postup od kroku 01.

7.4 -Kontrola pohybu brany
Po dokonceni rozpoznavani délky brany je vhodné provést nékolik manévru, aby se ovéfilo, Ze se brana spravné pohybuije.

01. | Stisknéte tlacitko SbS pro otevieni. Zkontrolujte, zda otevirani brany probiha spravné, bez jakychkoli nepravidelnosti rychlosti.
Brana se musi zpomalit pouze tehdy, je-li mezi 50 a 30cm od koncového spinae otevieni a mize zastavit plisobenim tohoto
spinace ve vzdalenosti 2-3cm od mechanického dorazu.

02. | Stisknéte tlacitko SbS pro otevreni. Brana se musi zpomalit pouze tehdy, je-li mezi 50 a 30cm od koncového spinace otevieni a
muze zastavit pusobenim tohoto spinace ve vzdalenosti 2-3cm od mechanického dorazu.

03. | Béhem manévru zkontrolujte, zda vystrazna lampa blika v intervalech 0,5s (sviti) a 0,5s (nesviti).

04. | Nékolikrat oteviete a zavrete branu, abyste se ujistili, Ze neexistuji mista s nadmérnym tfecim odporem a zZe nedochazi k
posSkozovani zafizeni.

05. | Zkontrolujte, zda jsou upevnovaci elementy servomotoru ROAD, stojanu a koncového spinace stabilné a bezpecné upevnény a
zda jsou odolné proti ndhlému zrychlovani a zpomalovani brany.

7.5 -Radiovy pfijima¢

Ridici jednotka ma zabudovany radiovy pfijimaé pro dalkové ovladani, ktery pracuje na frekvenci 433,92 MHz a je kompatibilni s riznymi
typy ovladacl (vzhledem k tomu, Zze mohou ovladace mit rizné druhy kédovani, uréuje prvni ulozeny ovladag, typ kédovani ovladacu
které byly uloZzeny po ném. Pamét’ systému umozriuje ulozit az 100 ovladadu):

Podporovany jsou nasledujici typy kédovani: Flor, O-code a Smilo

7.6 — Programovani funkci

Ridici jednotka podporuje dvé& skupiny programovacich funkci:

e Programovani urovné 1 (odstavec 7.6.1): funkce jsou nastavitelné v rezimu ON-OFF; v tomto pfipadé indikuji LED L1 a L3 funkci. Pfi
rozsvicené LED je funkce aktivni, pokud nesviti, funkce aktivni neni (tabulka 5).

e Programovani Urovné 2 (odstavec 7.6.3): parametry jsou nastavitelné na stupnici hodnot (od 1 do 3). V tomto pfipadé kazda LED (L1,
L2 a L3) indikuje jednu ze 3 moznych nastavenych hodnot (tabulka 7).

7.6.1 - Programovani funkci trovné 1 (funkce ON-OFF)
Programovatelné funkce dostupné na ROAD jsou rozdéleny do 2 Urovni:

Uroven jedna: funkce Ize nastavovat v reZimu ZAPNUTO-VYPNUTO (aktivni nebo neaktivni). V tomto pripadé kazda LED L1... L3
indikuje jednu funkci; kdyz sviti funkce je aktivni, kdyz je vypnuta, funkce neni aktivni; viz tabulka 5.

Tabulka 5 - Programovatelné funkce: Uroven 1
LED Funkce Popis

L1 Dlouhé / kratké zpomaleni Tato funkce umoZznuje zvolit, zda se mé aktivovat dlouhé nebo kratké
zpomaleni. Pokud funkce nebyla aktivovana, pouzije se rezim kratky.

L2 Rychlost motoru Tato funkce umoznuje zvolit rychlost motoru pro otevirani a zavirani mezi 2 Grovnémi:
Jychla“ a ,pomalé“. Pokud funkce nebyla aktivovana, pouzije se rezim ,pomaly“

L3 Automatické zavieni Tato funkce umozfiuje automatické zavieni brany po naprogramované dobé pauzy.
Vychozi doba pauzy je 30 sekund. Hodnotu Ize upravit na 15 nebo 60 sekund (viz
tabulka 7). Pokud funkce nebyla aktivovana, pouzije se rezim ,poloautomaticky*.

Bé&hem normalniho provozu ROAD kontrolni LED L1, L2 a L3 bud sviti nebo ne v zavislosti na stavu pfislusné funkce. Napfiklad L3 je sviti,
kdyz je aktivni funkce ,Automatické zavirani*.
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7.6.2 - Programovani funkci trovné 1 (ON-OFF)

V tovarnim nastaveni jsou funkce Urovné 1 nastaveny na OFF (vypnuto), ale Ize je kdykoli zménit, jak je popsano v tabulce 6. Pfi
Upravach méjte na paméti, Zze je mezi stiskem jednotlivych tladitek maximalni ¢asova prodleva 10 sekund. Pokud je tato doba
prekro¢ena, procedura se automaticky ukonéi s ulozenim provedenych zmén.

Tabulka 6 — Zména nastaveni ON-OFF funkci

1.  Stisknéte a pfidrzte tlaitko Set na dobu cca 3 sekund :ET 3s
o . o 4
2. Jakmile za¢ne blikat LED L1, uvolnéte tlacitko Set \(l): L1
~
3. Stisknutim a uvolnénim tlacitka A/V pfesurite blikajici LED na LED predstavujici funkci, kterou Ve \('):
chcete upravit @ 3
04 Stisknutim a uvolnénim tlagitka Nastavit zménite stav funkce (kratké blikani = VYPNUTO; v4 \Cl)/ I8
" dlouhé blikani = ZAPNUTO) SET 2N s
05. Pro ukonéeni rezimu programovani vyckejte 10 sekund bez stisku tlacitka. 10s
A Pozn.: Body 3 a 4 Ize b&hem stejné programovaci faze opakovat a nastavit dalsi funkce na ON nebo OFF.

7.6.3 - Programovani funkci ON-OFF v Grovné 2

Tabulka 7 — Programovatelné funkce tdrovné 2

LED Parametr Urovenh | HODNOTA Popis
L1 Nizka L i
Nastaveni sily motoru podle typu bréany.
L1 Sila motoru L2 Stredni Nastaveni ,Vysokad“ je vhodnéjSi pro t&zsi a
L3 Vysoka vetsi brany.
L1 Otevreni - stop - zavieni - otevieni . o Lo
Funkce M . Nastaveni posloupnosti pfikazi spojenych se
L2 krokovani L2 Otevreni - stop - zavieni - stop vstupem ,Step-by-Step* nebo s 1. pikazem
(Step-by-Step) L3 Obytny dam radiového ovladace (viz tabulky 5 a 6).
L1 15 sekund . . .
Nastaveni doby pauzy, ktery uplyne pred
L3 Doba pauzy L2 30 sekund automatickym zavfenim. Lze pouzit pouze v
L3 60 sekund pfipadé, Ze je povoleno automatické zavirani.

Poznamka: parametry se Sedym pozadim jsou vychozi nastaveni.

VSechny parametry Ize upravovat podle potieby. Specialni pozornost vyzaduje nastaveni sily motoru:

* Nepouzivejte vysoké hodnoty sily ke kompenzaci abnormalniho tfeni v uréitych bodech trasy brany. Nadmérna sila mize ohrozit

¢innost bezpecnostniho systému nebo poskodit branu.

» Pokud se pro funkci snizovani sily narazu pouziva fizeni sily motoru, meéfte tuto silu po kazdém nastaveni znovu v souladu s normami

EN 12453 a EN 12445.

« Opotfebeni a povétrnostni podminky mohou ovlivnit pohyb brany. Z toho diivodu muZe byt nutné provadét pravidelné sefizovani sily
motoru.

7.6.4 - Funkce programovaci trovné 2

Sefizovaci parametry jsou z vyroby nastaveny tak, jak je uvedeno v tabulce 7 (Sedy podklad). Toto nastaveni Ize kdykoli zménit, jak je
uvedeno v tabulce 8. PFi Upravach méjte na paméti, Ze je mezi stiskem jednotlivych tlaitek maximalni ¢asova prodleva 10 sekund. Pokud
je tato doba prekro¢ena procedura se automaticky ukong¢i s ulozenim provedenych zmén.

Tabulka 8 — Zmény parametra Grovné 2

1.  Stisknéte a pfidrzte tlacitko Set na dobu cca 3 sekund ¥
SET) 3s
2. Jakmile za¢ne blikat LED L1, uvolnéte tlacitko Set N 4
S L
3. Stisknutim a uvolnénim tlagitek A/V presurite blikajici LED na LED predstavujici funkci, kterou Y4
chcete upravit. @
4.  Drzte tlagitko Set stisknuté az do kroku 06 ¥

5. Pockejte zhruba 3 sekundy, poté se rozsviti LED dioda spojena s aktualni Grovni parametru, (::l N
ma byt upraven (Gal) 25K
6.  Stisknutim a uvolnénim tladitek A/V posunte LED pfedstavujici hodnotu parametru, + ¥4 :Clﬁ
(Gad) Cav] K
7. Tlacitko Set uvolnéte +
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8. Po uplynuti ¢asového intervalu poc¢kejte 10 sekund, neZ programovaci rezim *
opustite 10s

A Kroky 03 a 07 Ize béhem dané programovaci faze opakovat a upravit tak vice parametru

7.7 — UloZeni ovladace
Kazdy ovladag, ktery ma byt pfifazen do systému, musi byt ulozen v radiovém pfijimaci Fidici jednotky; vysilace Ize ulozit do paméti ve dvou
rezimech: rezim 1 a rezim 2 (body 7.7.1 a 7.7.3).

7.7.1 - Ukladani ovlada¢ti do paméti v rezimu 1

V tomto rezimu jsou funkce tlagitek ovladac¢e napevno v Fidici jednotce

Tabulka 9 - Procedura uklddani do paméti rezimu 1

pfifazeny povellm podle tabulky 9. Pro kazdy ovladaé musi byt Tlagitko Pikaz

provedena jedna faze ukladani do paméti. B€hem této faze se ulozi T1 Step-by-Step (krokovani)
do paméti vSechna tlagitka tohoto ovladace. T2 Oteveni pro chodce
Poznamka - Jednokanéalové ovladace maji pouze tlagitko T1, zatimco T3 Otevrit

dvoukanalové vysilate maji pouze tlacitka T1 a T2. T4 Zaviit

7.7.2 - Postup ukladani do paméti rezimu 1

Tabulka 10 - Postup uklddani do paméti rezimu 1

01. Stisknéte a pfidrzte na dobu alespoii 5s tlagitko (& na fidici jednotce ¥
(= 55
02. Jakmile se LED rozsviti, tla¢itko (&2 uvolnéte N/ 4
TN (=
03. Do 10 sekund stisknéte 1. tla¢itko na ovladagi, ktery chcete ulozit do paméti a drzte je stisknuté L 4 4
alespoii 5 sekund £ 5s =3
Pokud probéhlo ulozeni do paméti ispésné, LED L4 (R) na fidici jednotce tfikrat blikne. N
A Opakujte postup pro kazdy ovladac, ktery si chcete ulozit do paméti. O: é: d):

Faze ukladani do paméti se ukonéi, pokud po dobu 10 sekund neni provedeny zadna akce.

7.7.3 - Ukladani ovladaca do paméti v rezimu 2 Tabulka 11 - Procedura ukladani do paméti rezimu 2

V tomto rezimu muze byt kazdé tlacitko ovladace prifazeno . o
yt kazde tlacit P Tlacitko Prikaz

tabulce 11. V kazdém kroku je ulozeno pouze jedno tlacitko a to 1 Step-by-Step (krokovani)

tlagitko, které bylo stisknuto bé&hem faze ukladani do paméti. P

V tomto rezimu neni rozhodujici, které tlacitko bylo stisknuto. gtev[,enl pro chodce
teviit

Zavrit

AlW|N

Poznamka - Jednokanalové ovladace maji pouze tlagitko T1,
zatimco dvoukanalové ovladace maji tlacitka T1 a T2

7.7.4 - Postup ukladani do paméti rezimu 2

Tabulka 12 - Postup ukladani do pameéti rezimu 2

01. Stisknéte a uvolnéte tlaéitko (‘B2 na Fidici jednotce tolikrat, jaké je &islo odpovidajic 4%
pozadovanému prikazu (1 ... 4 - tabulka 11) =24 4

02. Ujistéte se, Ze LED L4 (R) na fidici jednotce blikne tolikrat, jaké je ¢islo pozadovaného pfikazu N

03. Do 10 sekund stisknéte pozadované tlacitko na ovladaci, ktery chcete ulozit do paméti a pfidrzte je ¥ 4
alespon 3 sekundy, nez jej uvolnite £ 3s
Pokud probéhlo ulozeni do paméti ispésné, LED L4 (R) na fidici jednotce tfikrat blikne. e e

A Opakujte postup pro kazdy ovladac, ktery si chcete ulozit do paméti. - — - @
Faze ukladani do paméti se ukonéi, pokud po dobu 10 sekund neni provedena Zadna akce. . H \

7.8 - Ukladani ovladaée do paméti pomoci dvou ovladacu

Tento postup Ize pouzit k uloZzeni NOVEHO ovladaée za pomoci druhého (STAREHO) ovladade, ktery jiz byl ulozen do paméti a funguje
spravné. Tato procedura se provadi bez pouZiti tlacitek na Fidici jednotce. Postup se provadi v blizkosti od fidici jednotky.
Bé&hem procedury je novy ovlada¢ uloZzen do paméti stejnym zplsobem jako STARY (rezim 1 nebo rezim 2).

Tento postup Ize provést na vSech pfijimaéich, které jsou v dosahu ovladaée. Proto by pfi této operaci mélo byt pod napétim
pouze zafizeni, na kterém maji byt provedeny zmény.

Tabulka 13 - Postup ukladani do paméti pomoci dvou ovladacu

1. Postavte se k fidici jednotce se dvéma oviadaci: £k mezi jednotlivymi kroky Eekejte 1 sekundu.

Stlsknete a"p'ﬁdrité naNOVEMovIadaC|tIaC|tko l{fe"r'é'é'hcete ulozit do paméti, po dobu ¥ 4
nejméné 8 sekund, poté jej uvolnéte. 9 8s 3
3. Na STAREM ovladadi stisknéte a uvolnéte tlagitko. * ‘t ‘tt ‘t ‘!;
CF1sCF1sCF1s
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4, Na NOVEM ovladagi stisknéte a uvolnéte 1x pomalu tlagitko.

([
A/

A Opakujte tento postup pro kazdy ovladac, ktery si chcete ulozit do paméti.

7.9 - Vymazéani vSech ulozenych ovlada€ti z paméti

A Upozornéni! - Tento postup Ize provést POUZE po odemknuti paméti pfijimace Fidici jednotky.

Tabulka 14 — Postup vymazani ovladace

01. Stisknéte a pridrzujte tladitko = na Fidici jednotce az do kroku 02 ((‘:D
02. Pockejte, az se rozsviti LED L4 (R), az zhasne a az tfikrat zablika :éﬁ o N Y g
LA Ny R
03. Béhem 3. bliknuti tlagitko uvolnéte ((-tC>
A Pokud byla procedura uloZeni do paméti Gsp&$na, LED L4 (R) na fidici jednotce 5x blikne \C')E \('35 \(')E \C')E \('35 @

7.10 -Zamykani / odemykani paméti radiového pfijimace

A Timto postupem je moZné uzamknout pamét, ¢imzZ se zabrani rozpoznani a/nebo vymazani radiovych ovladacu.

Tabulka 15 - Postup zamykani / odemykani paméti pfijimace

01. Odpoijte Fidici jednotku od napéajeni i L -
02. Stisknéte a pridrzujte tlaéitko (B na Fidici jednotce aZ do kroku 03 ((éj
03. Ridici jednotku znovu zapnéte (drzte tlagitko stisknuté) (&) ::ﬁn(
SOl Nilos
04. Po 5 sekundach LED L4 (R) 2x pomalu blikne. V tomto okamZiku tlagitko uvolnéte (&) 5s LAR) O7 ©
4
(=
05. (Do 5 sekund) opakovanym stiskem a uvoln&nim tlagitka (& na Fidici jednotce vyberte
jednu z nasledujicich moznosti: 4¥
- LED nesviti = Pamét odemknuta (=
- LED sviti = Pamét zamknuta
Pét sekund po poslednim stisku tlac¢itka LED L4 (R) 2x pomalu blikne. Tim je procedura Sl \éi
ukonc&ena. 5s L4(R) N
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8 DALSI INFORMACE

8.1 -Pridavani a odebirani zarizeni
Pfipojena zafizeni je mozné kdykoli pfidat nebo odebrat. Zejména ke vstupu STOP Ize pfipojit rGzné typy zafizeni, jak je popsano v
nasledujicich odstavcich. Viz odstavec 7.3 (,Rozpoznani poloh otevfeni a zavreni brany*).

Vstup STOP

Aktivaci vstupu STOP dojde k okamzitému prferuSeni manévru (s kratkou reverzaci pohybu). K tomuto vstupu Ize pfipojit zafizeni s
vystupem s kontakty typu NO (v klidu rozepnuté) i zafizeni s kontakty typu NC (v klidu sepnuté) i zafizeni s odporovym vystupem 8,2
kQ — napf. prvky sensitive edges.

Ridici jednotka rozpozna typ zafizeni pfipojeného ke vstupu STOP b&hem faze rozpoznéavani (odstavec 7.3 ,Rozpoznani polohy
otevieni a zavieni brany*); nasledné se spusti pfikaz STOP, kdykoli zafizeni detekuje jakykoli rozdil od rozpoznaného nastaveni.

Ke vstupu STOP muze byt pfipojeno ve vhodném usporadani vice zafizeni:

- Bez omezeni poctu Ize pfipajit vice zafizeni typu NO (paralelng).

- Bez omezeni poctu Ize pfipajit vice zafizeni typu NC (do série).

- AZ dvé zafizeni s resistenci 8,2kQ lze pfipojit k systému paralelné. Pokud je potfeba pfipojit vice takovychto zafizeni, musi byt
pfipojena v kaskadé s jednim zakon&ovacim odporem 8,2kQ.

- Kombinace kontaktti NO a NC jsou také mozné. Pfi spojeni dvou kontaktd NO paralelné a k tomu jednoho kontaktu NC a odporu

8,2kQ v sérii.

A Pokud ma byt vstup STOP pouZit pro pfipojeni zafizeni s bezpe¢nostnimi funkcemi, pouze zafizeni s odporem 8,2kQ zaru€uji
bezpecnostni Groven kategorie 3 odolnosti proti porucham v souladu s normou EN 13849-1.
Fotobunky

Ridici jednotka je vybavena funkci ,Fototest®, ktera zvy3uje spolehlivost bezpe&nostnich prvkil a umoZiuije jeji zafazeni do kategorie 2
podle normy EN 13849-1 (jako kombinaci fidici jednotky a bezpe&nostnich fotobunék).

Pokud se test fotobunék nezdafi (fotoburika ovlivnéna pfimym sluncem, zkratované kabely apod.), je identifikovana porucha a

manévr je prerusSen. Chcete-li do systému pfidat dvojici fotobunék, pfipojte je podle nize uvedeného popisu.

e Pfipojeni bez funkce , Fototest": FLASH
Napajeni pfijimace fotoburiky pfipojte pfimo z pomocného vystupu
fidici jednotky (svorky 1 - 4).

T

e Pfipojeni s funkci , Fototest": FLASH
VysilaCe fotobunék nejsou napajeny z pomocného vystupu fidici
jednotky, ale z vystupu ,Fototestu“ (svorky 6 — 4). Maximalni
pfipustny proud na vystupu ,Fototestu” je 100 mA. .A‘Q"
b EE

T

ol

oo e
Podlseas ij
i
Ok
Dzm
(3¢
5

A\ Chcete-li vyuZzivat funkci ,Fototest", je nutné aktivovat ,synchronizaci®, jak je popsano v navodu k pouziti fotoburiky.
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8.2 —Zalozni baterie

ROAD je volitelné dodavan s doplikovym akumulatorem, model PS124 (1,2Ah s integrovanou nabije¢kou). PFi pfipojovani baterie
postupujte podle nize uvedeného obrazku.

A VAROVANI! - Zalozni baterie by méla byt pfipojena k Fidici jednotce az po dokoné€eni vSech fazi instalace a programovani,
protoZe tato baterie slouzi pro nouzové napajeni systému.

r -

(-

8.3 - PFipojeni programatoru Oview

Programovaci jednotka Oview muZze byt pfipojena k Fidici jednotce pfes rozhrani IBT4N pomoci sbérnicového kabelu se 4 elektrickymi
vodi¢i uvnitf. Tato jednotka umoziuje rychlé a komplexni programovani funkci, nastaveni parametr, aktualizaci firmwaru Fidici jednotky a
spusténi diagnostiky pro zjisténi pfipadnych poruch i béZnou Gdrzbu. Jednotka Oview umoznuje komunikaci do vzdalenosti pfiblizné
100m. Pokud je v siti BusT4 pfipojeno vice Fidicich jednotek spole¢né, pfipojenim Oview k jedné z téchto fidicich jednotek, mohou byt
vSechny pfipojené Fidici jednotky zobrazeny na displeji (maximalné 16 fidicich jednotek).

Jednotka Oview muze zlstat pfipojena k fidici jednotce b&hem normalniho provozu, coz uzivateli umoziuje posilat prikazy
prostfednictvim jejiho menu.

A POZOR! - Pred pfipojenim rozhrani IBT4N odpojte Fidici jednotku od elektrické sité.
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8.4 -Uplné vymazani paméti
Pro UpIné vymazani paméti a obnoveni vychoziho nastaveni provedte pfi zastaveném motoru nasledujici kroky:

Tabulka 16 - Postup Uplného vymazani paméti

1.  Stisknéte a pfidrzte soucasné tlacitka A a ¥ po dobu 3 sekund.

2. Jakmile se vSechny LED soucasné rozsviti, uvolnéte tlacitka. ol

3. Na konci procedury za¢nou blikat LED L1, L2 a L3.

A Po vymazani paméti Ize opakovat proceduru rozpoznavani koncovych spina¢t pomoci procedury ,Rychlého nastaveni* (odst. 7.2).

A DuleZité — Timto postupem nedochazi ke smazani dalkovych ovladac¢i z paméti.

8.5 — Speciélni funkce

Funkce Vzdy otevieno

Funkce Vzdy otevieno je funkce Fidici jednotky, ktera uzivateli umoznuje ovladat oteviraci manévr, pokud pfikaz na krokovani trva déle nez
2 sekundy. To mize byt uzite€né, pfi pripojeni kontaktu ¢asovace ke vstupu krokovani, aby brana zlstala oteviena po urcitou dobu.
Tato funkce je aktivni bez ohledu na stav naprogramovani vstupu krokovani. Viz parametr funkce krokovani v tabulce 7.

Funkce pro pohyb brany s bezpeénostnimi zafizenimi mimo provoz

V pfipadé, ze nékteré z bezpecnostnich zafizeni nefunguje spravné nebo je mimo provoz, je stale mozné ovladat a pohybovat branou v
DalSi informace viz odstavec Ovladani systému s bezpe¢nostnimi zafizenimi mimo provoz v pfiloze UZIVATELSKE PRIRUCKY.

8.6 - Pfipojeni externich zafizeni

Pokud uZzivatel potfebuje napéjet externi zafizeni, jako je bezkontaktni ¢tecCka

transpondérovych karet nebo osvétleni klicového prepinace, je mozné vyuzit vystupy dle

obrazku.

Napajeci napéti je 24VDC (-30% +50%) o maximalnim proudovém odbéru 100mA.

O]«
EEN

Ol

O Je

) — D:I-h
O Je

a_]w

24V (+)¢— D:l_.

O DIAGNOSTIKA CHYB

Ridici jednotka vydava specialni signly o provoznim stavu nebo poruchach.
LED dioda OK muze blikat ¢ervené, pokud je b&hem normalniho provozu zjiSténa anomalie. Nékolikrat zablika a poté nasleduje 1
sekundova pauza, po které nasleduje sekvence blikani pro konkrétni chybu / anomalii.

9.1 - Signaly vystrazné lampy a osvétleni vchodu/vjezdu
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Signal PFigina Reseni

2 bliknuti, Aktivace fotoburiky Na zacatku manévru jedna nebo vice fotobunék blokuje pohyb brany. Ovéite, zda
pauza 1s, nejsou na draze brany néjaké prekazky.

2 bliknuti Tento stav je v pfipadé existence prekazky normalni.

3 bliknuti, Aktivace limitu funkce Bé&hem pohybu doslo u brany k zvySenému tfeni. Identifikujte pficinu.

pauza 1s, Sila motoru

3 bliknuti

4 bliknuti, Aktivace vstupu STOP Na za¢atku manévru nebo béhem pohybu byl aktivovan vstup STOP. Identifikujte

pauza 1s, pFicinu.

4 bliknuti

5 bliknuti, Chyba internich parametru fidici Pockejte alespori 30 sekund a zkuste zadat néjaky pfikaz. Pokud stav pretrvava,
pauza 1s, jednotky. znamena to, Zze doSlo k zavazné poruse a elektronicka deska jednotky musi byt
5 bliknuti vyménéna. Potom opakujte proceduru ukladani.

6 bliknuti, Byl pfekro¢en maximalni povoleny | Poc¢kejte nékolik minut, dokud omezova¢ poétu manévrli neklesne pod maximalni

pauza 1s, pocet limit manévra za hodinu. limit.

6 bliknuti

7 bliknuti, Chyba v elektrickych obvodech Odpojte vSechny napéjeci obvody na nékolik sekund a zkuste znovu zadat pfikaz.
pauza 1s, jednotky. Pokud stav pretrvava, znamena to, ze doSlo k zavazné poruSe a elektronicka
7 bliknuti deska jednotky musi byt vyménéna.




8 bliknuti, Prikaz je jiz aktivni. DalSi prikaz je jiz k dispozici. ZruSte aktualni pfikaz, abyste mohli odesilat dalsi
pauza 1s, 8 prikazy.

bliknuti

10 bliknuti, Bé&hem faze rozpoznavani polohy VyprSeni limitu znamena, Ze manévr je pfili§ dlouhy. Zkratte ¢as manévru
pauza 1s, 10 vyprsel ¢asovy limit manévru nebo je | zvySenim rychlosti nebo vyvazenim brany, abyste snizili zatizeni motoru. Pokud
bliknuti vykon motoru nedostateény motor nedostava napajeni, zkontrolujte zasunuti desky fidici jednotky.

9.2 — Signalizace LED na fidici jednotce

mohou vydavat specialni

Ridici jednotka obsahuje LED diody, které (a
normalnim provozu, tak v pfipadé anomalii. 0

Cervena a zelena LED nesviti

signaly jak pfi

L3 L2 L1 |

I% |
ISet || Open a |
|

oo |\

e o [ [ [ f
L4(R) L3 L2 L1
|7 ‘

H J)) N Close ¥ |\ Stop/Set ‘lY Open &
i

I =~

S

Stav

Tabulka 18 — kontrolky LED u svorek na fidici jednotce (obr. 9)

Resenf

Chyba

Zkontrolujte, zda je zafizeni pod napétim. Zkontrolujte, zda nejsou
spalené pojistky. V pFipadé potfeby identifikujte pFic¢inu poruchy a poté
pojistky nahradte jinymi stejného typu.

Zelen& nebo ¢ervena LED sviti

Zavazna chyba

Zkuste vypnout fidici jednotku na nékolik sekund. Pokud stav pretrvava,
zZnamena to, Ze doslo k zavazné poruse a je tfeba vymenit desku elektronickych

obvodu.

Zelena LED blika 1x za 1s

VSe v poradku Normalni funkce.

Dvé rychla zelena bliknuti

Zmeéna stavu vstupu
STOP, zasah fotobunék nebo radiového ovladace.

Normalni stav, kdyz dojde ke zméné stavu jednoho ze vstupl: SbS,

Série Cervenych zablesku
oddélenych 1s pauzou

LED STOP (rud4) |

RGzné Stejny signal na vystrazné lampé i na osvétleni vchodu/vjezdu:
viz tabulka 20.
Stav Reseni

Nesuviti

Z&sah vstupu STOP Zkontrolujte zafizeni pfipojena ke vstupu STOP.

Sviti

VSe v poradku Vstup STOP aktivni.

Tabulka 19 — LED u tlaéitek (obr. 10)

Popis

Nesviti Béhem normalniho provozu indikuje ,Kratké zpomaleni*
Sviti Béhem normalniho provozu to indikuje ,Dlouhé zpomaleni*
Blika Probiha programovani funkci

LED L2

Popis

Nesviti Bé&hem normalniho provozu indikuje pomalé ,otacky motoru“
Sviti Béhem normalniho provozu indikuje rychlé ,otacky motoru®
Blika - Probih& programovani funkci

- Pokud blika spole¢né s LED L1 a L3, musi uZivatel spustit fazi rozpoznavani poloh otevieni a
zavfeni brany (odstavec 7.3).

Nesviti Béhem normalniho provozu zafizeni indikuje, Ze ,Automatické zavirani“ je neaktivni.

Sviti Béhem normalniho provozu zafizeni indikuje, Ze je aktivni ,Automatické zavirani.

Blika - Probih& programovani funkci
- Pokud blika spole¢né s LED L1 a L2, musi uzivatel spustit fazi rozpoznavani poloh otevieni a
zavfeni brany (odstavec 7.3).

Nesviti Béhem normalniho provozu to znamena, Ze byl pfijat radiovy kod, ktery neni v paméti.

Sviti Probiha programovani nebo mazani dalkového ovladace
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V tabulce 20 jsou uvedeny uzite¢né pokyny pro odstranéni poruch nebo chyb, ke kterym muze dojit béhem faze instalace nebo za bézného

provozu.

Problém

Reseni

Brana nepfijima povely z dalkového ovladace
a LED na tomto ovladaci se nerozsviti.

Brana nepfijima povely z dalkového ovladace
a LED na tomto ovladaci se rozsuviti.

Manévr se nespusti a LED dioda OK neblika.

Zkontrolujte, zda nejsou baterie v ovladaci vybité a v pfipadé potfeby je vymérite.

- Zkontrolujte, zda byl ovlada¢ spravné ulozen v radiovém pfijimadi.

- Ujistéte se, Ze ovladac¢ spravné vysila radiovy signal: stisknéte tlacitko a umistéte LED
na anténu (nebo co nejblize k ni) bézného rozhlasového pfijimace (nejlépe levného).
Tento pfijima¢ zapnéte a naladte na ném frekvenci 108,5 MHz FM. Mélo by byt slySet

jemné praskani..

Zkontrolujte, zda je na servomotoru napajeci napéti 230V. Zkontrolujte, zda nedoSlo ke
spaleni pojistky F2. Pokud ano, identifikujte pFi¢inu poruchy a poté pojistku nahradte
pojistkou se stejnou proudovou charakteristikou. (obr. 11).

Manévr se nespusti a vystrazna lampa
nesviti.

Zkontrolujte, zda byl pfikaz skute¢né pfijat. Pokud se pfikaz dostane na vstup Step-by-
Step (krokovéani), LED dioda OK dvakrat zablikd, coz potvrzuje, Ze byl tento pfikaz pfijat.

Manévr se nespusti a lampa pro osvétleni
vchodu/vjezdu nékolikrat zablika.

reverzace pohybu brany.

Manévr se spusti, ale ihned néasleduje kratka

Spocitejte pocet zableskud LED a podle tabulky 19 vyhledejte pfi¢inu zavady.

Nastavena hodnota sily maze byt pro pohyb brany prilis nizka: zkontrolujte, zda nejsou
v draze brany néjaké prekazky a je-li to nutné, zvolte vétsi silu nebo zkontrolujte.
Zkontrolujte stav koncového spinace.

171 LIKVIDACE VYSLOUZILEHO ZARIZENI

Tento vyrobek je nedilnou souéasti automatizovaného systému a musi byt s likvidovan spoleéné s timto systémem.

Podobné jako ve fazi instalace musi i demontaz a likvidace na konci Zivotnosti byt provedena kvalifikovanou osobou.

Vyrobek sestava z rliznych materiall, z nichz nékteré mohou byt recyklovany, zatimco jiné musi byt ekologicky zlikvidovany. Informujte se
0 moznostech recyklace a likvidace v souladu mistnimi pfedpisy ve vaSem regionu.

A VYSTRAHA! - Nékteré &asti vyrobku mohou obsahovat zneé&istujici nebo jinak nebezpeéné latky, které pfi uvolnéni do okoli
predstavuji zavazna rizika pro zivotni prostredi a zdravi.

Jak je znazornéno na sousednim symbolu, produkt nesmi byt likvidovan spole¢né s béznym domovnim odpadem.
Roztfidte materialy k likvidaci podle platnych environmentélnich predpist ve vaSem regionu a odevzdejte je na pFislusSném
sbérném misté nebo tento produkt vratte pfi koupi nového vyrobku obchodnikovi.

A VYSTRAHA! —V pFipadé poruseni environmentélnich predpisa pfi likvidaci vyrobku se vystavujete riziku vysokych
pokut.

Aby byla zajiSténa stala troven bezpecnosti a dlouha Zivotnost, musi byt systém pravidelné kontrolovan: minimalné kazdych 6 mésict
nebo po maximalné 10 000 manévrech od posledni Gdrzby.

VYSTRAHA! — Udrzba musi byt provadéna v souladu s bezpeénostnimi pokyny uvedenymi v této pfiruéce a s platnymi
pravnimi pfedpisy a normami.

01. == | Zkontrolujte stav a opotfebeni vSech materiald tvoficich systém: vénujte zvlasStni pozornost erozi a oxidaci jednotlivych
komponentd. Nevyhovuijici dily vymeérite.

02. | Zkontrolujte stav opotfebeni pohyblivych ¢asti: pastorek, stojan a vSechny &asti kfidla brany; v pfipadé potfeby je vyménte.

03. |- o Provedte vSechny zkousky a kontroly uvedené v bodé 6.1 — Testovani.
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1 3 TECHNICKA SPECIFIKACE

V8echny zde uvedené technické parametry se vztahuji na okolni teplotu 20°C (+ 5°C). ¢ Nice S.p.A. si vyhrazuje pravo kdykoli pozménit
své vyrobky pfi zachovani jejich plné funkénosti.

ROAD (RD400)

Vyrobek Elektromechanicky servomotor pro automaticky pohyb posuvnych bran pro doméci pouziti,
véetné elektronické Fidici jednotky.

Pastorek Z: 15; Modul: 4; Rozte¢: 12,5mm; Pramér rozte¢né kruznice : 60mm

Maximalni startovni moment 12Nm. Odpovidéa schopnosti pohybovat kfidlem brany se statickym tfenim az 400N.

Jmenovity moment 5Nm. Odpovida schopnosti udrzovat kfidlo brany s dynamickym tfenim az 167N v pohybu.

Rychlost (bez zatizeni) 0,25m/s; fidici jednotka umozZriuje nastaveni rychlosti: 0,13m/s nebo 0,25m/s

Jmenovita rychlost 0,16m/s

Maximalni pocet pracovnich cyklt 50 cykl za den (Fidici jednotka omezuje cykly na maximum uvedené v tabulkach 1 a 2)

Maximalni kontinualni doba provozu 9 minut (fidici jednotka omezuje nepretrzity provoz na maximalni hodnoty uvedené v
tabulkach 1 a 2)

RD400 napajeni 230V ~_ (+10% +15%) 50/60Hz

RD400/V1 napajeni 120V ~_ (+10% +15%) 50/60Hz

Pojistky F1: 1A Typ T (250V) - F2: 2A Typ T (250V)

Maximalni pfikon 210W (1,1A)

Izolaéni tfida 1 (pozadovana ochrana pred Urazem odpojenim od zdroje)

Vystrazna lampa Vystup pro LED lampu 1x 1ELDC

Vstup STOP Pro kontakty NO, NC, nebo 8,2kQ. S automatickym vyhodnocovanim chyby (jakakoli
odchylka od zapamatovaného stavu spusti pfikaz ,STOP*).

Vstup Step-by-Step (krokovani) Pro kontakty typu NO (sepnuti kontaktu spusti pfikaz krokovani).

Vstup - ANTENA 52Q, kabel typu RG58 nebo jeho ekvivalent.

Radiovy pfijima¢ Zabudovany

Programovatelné funkce 3 funkce typu ON-OFF a 3 nastavitelné funkce (viz tabulky 13 a 15)

Funkce rozpoznavani Automatické rozpoznavani pfikazu ,STOP*
Automatické rozpoznavani poloh otevreni a zavieni brany a vypocet bodd zpomaleni a
¢astec¢ného otevreni.

Provozni teploty —20°C ... +55°C

Kryti IP 44

Rozméry a hmotnost 330mm x 195mm x vySka 277mm; 8kg

Type 4kanalovy prijimac pro dalkové ovladani

Frekvence 433,92MHz

Kédovani 52-bit typ FLOR, rolling code
64-bit typ SMILO, rolling code

Kompatibilita ovladace (vysilace) * Podporované protokoly: Flor, O-Code, Smilo

Pocet uloZenych ovladact AZ 100 (pfi uloZeni v Modu 1)

Vstupni impedance 520

Citlivost VysSi nez 0,5pV

Dosah ovladace 100 az 150m. Dosah se muze liSit, pokud existuji néjaké pfekazky nebo elektromagnetické
ruSeni. Dosah je také zavisly na umisténi pfijimaci antény.

Vystupy Prikazy viz tabulky 4 a 5

Provozni teploty -20°C ... +55°C

* prvni uloZzeny dalkovy ovlada¢ v systému uréuje typ nasledujicich ovladacu.
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ES Prohlaseni o shodé (No. 297/ROAD400)
a prohlaSeni o zaélenéni €asteéné kompletovaného strojniho zafrizeni.

Pozn.: Obsah tohoto prohlaseni odpovida obsahu uvedenému v Gfednim dokumentu (jeho nejnovéjsi verzi, ktera byla k dispozici pred
tiskem této prirucky), ktery je uloZen ve stfedisku Nice S.p.A. Tento dokument byl redigovan pro redakéni Gcely. O kopii pdvodniho
prohlaseni je mozné zazadat u Nice S.p.A. (TV) ltalie.

Verze: 9 Jazyk: CZ

Vyrobce: NICE S.p.A.

Adresa: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV), Italy
Subjekt povéreny sestavenim

technické dokumentace: NICE S.p.A.

Typ vyrobku: Elektromechanicky servomotor se zabudovanou fidici jednotkou
Model / Typ: RD400, RD400/V1

Prislusenstvi: ELDC, EPMA

Nize podepsany Roberto Griffa, generalni feditel, prohlaSuje na svou vlastni odpovédnost, Ze vySe popsany produkt je v souladu s
ustanovenimi nasledujicich nafizeni a norem:

Smérnice 2014/53 / UE (RED) o radiovych zafizenich a telekomunikacnich koncovych zafizenich a vzajemném uznavani jejich shody v
souladu s nasledujicimi harmonizovanymi normami:

- Zdravi a bezpecnost (€l. 3(1)(a)): EN 62479:2010

- Elektricka bezpecénost (¢l. 3(1)(a)): EN 60950-1:2006+A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013

- Elektromagneticka kompatibilita (¢l. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V2.2.0:2017, EN 301 489-3 V2.1.1:2017

- Rozhlasova pasma (¢l. 3(2)): EN 300 220-2 V3.1.1:2017

Kromé toho produkt vyhovuje nasledujici smérnici v souladu s ustanovenimi aplikovatelnymi na ¢aste¢né kompletovana strojni zafizeni;
(dodatek 1, ¢ast 1, sekce B):

Smérnice 2006/42/EC EVROPSKEHO PARLAMENTU A RADY ze 17. kvétna 2006, tykajici se strojnich zafizeni a zmény smérnice
95/16 / ES (pfepracované znéni).

- Prohlasuji, Ze pfislusna technicka dokumentace byla vypracovana v souladu s pfilohou VII B smérnice 2006/42 / ES a Ze byly spinény tyto zakladni
poZadavky: 1.1.1-1.1.2-1.1.3- 1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11.

- Vyrobce souhlasi s tim, Ze na oddvodnénou Zadost zaSle vnitrostatnimu organu veskeré pfislusné informace o ¢aste¢né kompletovaném strojnim
zafizeni, aniz by tim byla dotéena jeho prava na duSevni vlastnictvi.

- Pokud je ¢aste¢né kompletované strojni zafizeni provozovano v evropské zemi s jinym Gfednim jazykem, nez ktery je pouzit v tomto prohlaseni, musi
dovozce k tomuto prohlaSeni pfilozit preklad.

- Céasteéné kompletované strojni zafizeni nesmi byt provozovéano, dokud neni cela sestava do které ma byt zabudovano prohlaSena za vyhovujici
ustanovenim smérnice 2006/42 / ES.

Vyrobek dale splfiuje nasledujici normy:

EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008
EN 60335-2-103:2015, EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Oderzo, 12. ¢ervenec 2017




