08. | Upevnite dorazové ligty koncovych spinacov pri OTVORENI a ZATVOREN!: vykonajte rovnaké kroky pre oba koncové spinace.

OTVORENIE:

a - Ruc¢ne otvorte branu na 2/3 cm od mechanického dorazu.

b - Dorazovu listu nasurite na ozubeny hreber\ v smere otvarania az do bodu, kde zasiahne koncovy spinac (budete pocut ‘cvaknutie’
spinaca).

¢ - Po ‘cvaknuti’ posurite liStu eSte o 2 cm dalej (minimalne).

d - Pripevnite liStu koncového spinaca k ozubenému hreberiu pomocou prislusnych Srobikov.

[ 1
Y 23cm

ZATVORENIE:

a - Rucne zatvorte branu na 2/3 cm od mechanického dorazu.

b - Dorazovu listu nasunte na ozubeny hrebenr v smere zatvarania az do bodu, kde zasiahne koncovy spina¢ (budete pocut ‘cvaknutie’
spinaca).

¢ - Po ‘cvaknuti’ posurite listu eSte o 2 cm dalej (miniméalne).

d - Pripevnite liStu koncového spinaca k ozubenému hreberiu pomocou prislusnych Srobikov.

09. | Rucne zablokujte motor.

10. | Nalepte etiketu znazoriujlicu indtrukcie k odblokovaniu.

Pre montaz zariadeni planovanych v systéme konzultujte prislusné navody.

A DOLEZITE! - Pohon je pripraveny (nastavenie z vyroby) pre montaz na pravej strane (obr. 5), ale ak ho treba namontovat
nalavo, musite vykonat kroky znazornené na obr. 6.

s

o y

[

. J
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A

/. ELEKTRICKE ZAPOJENIA

A POZOR! - Vsetky elektrické zapojenia musia byt vykonané, ked je vypnuté napajanie zariadenia. Chybné zapojenia
mozu spdsobit Skody na zariadeni alebo na osobach.

POZOR! - Pouzité kable musia byt vhodné pre typ montaZe; napriklad pre instalaciu vo vnitornom prostredi sa
odporucéa kabel typu HO3VV-F alebo pre instalaciu vonku sa odporuc¢a kabel typu HO7RN-F.

Obr. 2 znazornuije elektrické zapojenia v typickom systéme; na obr. 7 je schéma elektrickych zapojeni, ktoré si vyzaduije riadiaca jednotka.

4.1 - Typ elektric

kych kablov

Zapojenie Typ kablu Maximalna dizka

A NAPAJANIE 1 kébel: 3 x 1,5 mm? 30m*

B MAJAK S ANTENOU 1 kébel: 2 x 0,5 mm? 20 m

1 koaxialny kéabel RG58 20 m (odporuca sa < 5 m)

C FOTOBUNKY 1 kébel: 2 x 0,25 mm? 30m**

D KLUCOVY SELEKTOR 2 kéble: 2 x 0,5 mm? *** 50 m

E PEVNA HRANA 1 kébel: 2 x 0,5 mm? **** 30m

F MOBILNA HRANA 1 kébel: 2 x 0,5 mm? **** 30 m *er*

* Ak je kabel napajania dihsi ako 30 m, vyZzaduje sa kabel s vacsim prierezom, napriklad 3 x 2,5 mm? a je potrebné bezpecnostné
uzemnenie v blizkosti pohonu.

> Ak je kéabel “BLUEBUS” dihsi ako 30 m, ale maximalne 50 m, vyZaduje sa kabel 2 x 1 mm?.

bl Dva kéble 2 x 0,5 mm? mdzu byt nahradené jedinym kablom 4 x 0,5 mm?2,

i AK je pritomna viac ako jedna hrana, pre odportcany typ zapojenia vid odsek 8.1 “Vstup STOP”.

X Na zapojenie mobilnych hran na posuvné kridla treba pouzit vhodné zariadenia, ktoré umozniuji spojenie aj vtedy, ked je brana v
pohybe.

4.2 - Zapojenie e

lektrickych kablov: obr. 7

al a 4 D 2IE adpPoje

Funkcia Popis

FLASH - Wstup pre zapojenie jedného majaka Nice (modely néjdete v kapitole “TECHNICKE PARAMETRE” na strane 28).
Pocas manévru su vydavané zablesky s frekvenciou 0,5 s svieti / 0,5 s zhasnuty.

oGl - Vystup “Kontrolka otvorenej brany”; je mozné zapojit jednu signalizacnu Ziarovku 24 V max. 4 W. MéZe byt progra-
movany aj pre iné funkcie; vid odsek 7.4 “Funkcie druhého stupna”.

BLUEBUS - Na tuto svorku sa mézu zapojit kompatibilné zariadenia; vSetky sa zapoja paralelne len s dvomi vodiémi, na ktorych
prebieha jednak elektrické napdjanie, jednak komunikacné signaly. BlizSie informacie o BLUEBUS su uvedené v
odseku 8.1 “BLUEBUS”.

STOP - Vstup pre zariadenia, ktoré zablokuju alebo pripadne zastavia prebiehajuci manéver; po vhodnej Uprave vstupu je
mozné zapojit kontakty typu “Normalne zatvorené”, typu “Normalne otvorené” alebo zariadenia s konStantnym
odporom.

Sbs - Vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju pohyb v reZzime Krok-za-krokom; je mozné zapojit kontakty typu “Normalne
otvoreng”.

OPEN - Vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju pohyb len v smere otvarania; je mozné zapojit kontakty typu “Norméine
otvorené”.

CLOSE - Vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju pohyb len v smere zatvarania; je mozné zapojit kontakty typu “Normalne
otvorené”.

AUX_IN - Vstup pre zariadenia, ktoré zablokuju alebo pripadne zastavia prebiehajuci manéver; na tento vstup je mozné zapojit
kontakty typu “Normalne zatvorené”; s pouzitim zariadenia Oview je mozné zmenit funkciu vstupu, ktory je z vyroby
konfigurovany ako STOP.

ANTENNA - Vstup pre zapojenie antény radiového prijimaca (anténa zabudovana v ELDC).
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Pri vykonavani elektrickych zapojeni postupuijte tak, ako je popisané dalej a v zmysle obr. 7:

01. | Otvorte kryt: odskrutkujte skrutku a vytiahnite kryt smerom hore.
02. | Previlecte kabel napajania cez pripraveny otvor (nechajte ho dihsi o 20/30 cm) a zapojte ho na prislusnd svorku.
03. | Previecte kable pre planované alebo uz pritomné zariadenia v systéme cez pripraveny otvor (nechajte ich dihgie o 20/30 cm) a zapojte
ich na prislusné svorky, ako vidno na obr. 7.
04. | Pred zatvorenim krytu vykonajte zelané programovanie: kapitola 7.
05. | Zatvorte kryt s pouzitim prislusnej skrutky.
N
_ PREPINAC Kontrolka otvorenej
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A OVLADANIE
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5 SPUSTENIE POHONU A KONTROLA ZAPOJENI

5.1 - Zapojenie pohonu do elektrickej siete
POZOR! - Zapojenie pohonu do elektrickej siete musi vykonat kvalifikovany a skiiseny pracovnik pri pinom dodrziavani
zakonov, noriem a nariadeni platnych vo vasej krajine.

Postupuijte nasledovne:

01. | Rucne odblokujte pohon, aby ste mohli hybat branou v oboch smeroch.

02. | Dajte kridlo brany do polovice jeho drahy.

03. | Rucne zablokujte pohon.

04. | Zapnite elektrické napéjanie zo siete a skontrolujte:

- Ciled BLUEBUS blika pravidelne s frekvenciou jeden zablesk za sekundu

- Ci blikaju aj led na fotobunkach (na TX aj na RX); typ zableskov nie je délezity, ten zavisi od inych faktorov
- &i je rozsvieteny majak zapojeny na vystup FLASH a kontrolna Ziarovka zapojena na vystup OGI

E .............. .
OFF FLASH
BT T | e -
ON 1%y i
%’ o [} Q ("] c [ OGI
s‘ 3§28 5}
L~| u_:;
!J ]
O ‘
|
(g
) ‘
(.. |\ s

A Ak toto vSetko nenastane, je potrebné postupovat nasledovne (krok 05)

05. | Vypnite elektrické napajanie zo siete a skontrolujte: elektrické zapojenia, smerovanie fotobuniek a poistky.

O KOLAUDACIA A UVEDENIE DO PREVADZKY

Toto sU najdbleZitejSie fazy v realizacii automatického systému, ktorych Gcelom je zarucit maximalnu bezpecénost zariadenia.

Kolaudaciu musi vykonat kvalifikovany a skiseny pracovnik, ktory rozhodne, aké skusky su potrebné v zavislosti od pritomnych rizik a
skontroluje, ¢i boli dodrzané zakony, normy a nariadenia, obzvlast poziadavky noriem EN 13241-1, EN 12445 a EN 12453.

Pridavné zariadenia podliehaju zviastnej kolaudéacii jednak kvoli ich funkénosti, jednak kvoli spravnej spolupraci s ROBUSom: postupujte podla
navodov k jednotlivym zariadeniam.

6.1 - Kolaudacia

Kolaudacia mdze byt pouzité aj na pravidelnu previerku zariadeni, ktoré tvoria automaticky systém. Kazdy jeden komponent automatického
systému (citlivé hrany, fotobunky, nidzovy stop atd.) si vyZzaduje Specifickl fazu kolaudacie. U tychto zariadeni treba postupovat podla
prislusnych navodov.

Kolaudacia ROBUSu sa vykonava v tychto krokoch:
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01.  Skontroluijte, &i bolo prisne dodrzané vietko uvedené v kapitole VYSTRAHY.

02. Odblokujte motor a skontrolujte, ¢i je moZné ruéné otvarat a zatvarat branu silou nie vaéSou, ako je hodnota predpisana obmedzenim
pouzitia v Tabulke 1.

03. Zablokujte motor.

04. S pouzitim kitiGového selektora alebo ovliadacieho tlacidla alebo vysielata urobte skisky zatvorenia a otvorenia brany a skontrolujte,
¢i pohyb zodpoveda ocakavanému.

05. Vykonajte viaceré skusky pre zhodnotenie hladkého pohybu brany, pripadnych vad montaze alebo nastavenia a pritomnosti bodov
trenia.

06. Skontrolujte spravne fungovanie kazdého bezpecnostného zariadenia pritomného v systéme (fotobunky, citlivé hrany atd'.).

07. Skontrolujte fungovanie fotobuniek a ich pripadné rusenie s dalSimi zariadeniami:
1 - Prejdite valcekom priemeru 5 cm a dizky 30 cm cez opticku os: najprv blizko TX, potom blizko RX.
2 - Skontrolujte, ¢i v kazdom pripade fotobunky zasiahnu tak, ze prejdu z aktivneho stavu do stavu alarmu a naopak.
3 - Skontrolujte, Ci zasah vyvola na riadiacej jednotke oCakavanu akciu: napriklad poCas zatvaracieho manévru vyvola inverziu

pohybu.
4 - Zakazdym, ked zariadenie zasiahne, led “BLUEBUS” na riadiacej jednotke musi vydat 2 rychle zablesky na potvrdenie, ze
jednotka rozpoznala udalost.

08. Ak boli nebezpecné situacie, vyvolané pohybom brany, zachranené obmedzenim narazovej sily, treba vykonat meranie sily v zmysle
normy EN 12445.
Ak sa nastavenie “rychlosti“ a ovladanie “sily motora“ pouzivaji ako pomocny systém na zniZzenie narazovej sily, skusajte a najdite
nastavenia, ktoré ponukaju najlepsie vysledky.

6.2 - Uvedenie do prevadzky

Uvedenie do prevadzky mdze nastat az po UspesSnom absolvovani vietkych faz kolaudacie (odsek 6.1).
Je zakazané &iastocné alebo ‘provizérne’ uvedenie do prevadzky.

01. | Zostavte a uchovajte aspori 10 rokov zloZku technickej dokumentécie automatického zariadenia, ktora musi obsahovat: komplexny
nakres automatického systému, schému elektrickych zapojeni, analyzu rizik a prislusné prijaté rieSenia, vyhlasenie o zhode vyrobcu
na vSetky pouZité zariadenia (na ROBUS pouzite priloZzené Vyhlasenie o zhode ES), kdpiu navodu na pouZzivanie a servisny plan
automatického systému.

02. | S pouzitim kluCového selektora alebo vysielaca urobte skusky zatvorenia a otvorenia brany a skontrolujte, ¢i pohyb zodpoveda
oCakavanému.

03. | Vyplnte a odovzdajte majitelovi pohonu vyhlasenie o zhode pohonu.

04. | Odovzdajte majitelovi pohonu ‘néavod na pouZzivanie’ (oddelitelna priloha).

05. | Zostavte a odovzdajte majitelovi zariadenia servisny plan.

06. | Nastavenie sily je doleZité z hladiska bezpecnosti a musi byt vykonané kvalifikovanym pracovnikom s maximéalnou pozornostou.
Dolezité! - Silu nastavte na dostatoCny stupen, ktory umoziiuje vykonanie manévru spravnym spdsobom. Hodnoty vyssSie, ako su
potrebné k pohybu brany, mézu v pripade narazu na prekazku vyvinut taku silu, ktora méze spdsobit zranenia osobam a zvieratam
alebo poskodit majetok.

07. | Pred uvedenim pohonu do prevadzky informuijte majitela vhodnou formou a pisomne ohladom nebezpecia a rizik, ktoré nadalej trvaju.
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[ PROGRAMOVANIE

V tomto navode su postupy programovania vysvetlené s pouzitim ikon; vyznam je uvedeny v nasledovnych vysvetlivkach:

VYSVETLIVKY

N1 s
—|:|— led rozsvietena @ spravna procedura
7 | N\

. led zhasnuta @ nespravna procedura
N1z

X led kratko bliké A tlagidlo “OPEN” = otvéranie
7 |1 N

N~ 1 7

led pomaly blika vV tlaidlo “CLOSE” = zatvaranie
7 1\
e tlacidlo “Stop” = stop
ika velmi ry Stop/Set =

N led blika velmi rychlo P tlacidlo “Set” = na programovanie
o @

ﬁ zapnite elektrické napajanie zo siete T podrzte stlaené tlacidlo
OFF

i »

$ vypnite elektrické napéjanie zo siete G pustite tlacidlo

i.l]
pockajte... @I stlacte a pustite tlaCidlo

7.1 - Programovanie

Na riadiacej jednotke ROBUSuU su k dispozicii niektoré programovatelné funkcie; nastavenie funkcii sa robi prostrednictvom 3
tlacidiel na riadiacej jednotke [A], [Stop/Set], [¥] a zobrazuju sa prostrednictvom 8 led: L1....L8.

Tlagidla | Funkcia -3 ® 7 o 5 3

o = —

A Tlagidlo “OPEN” umoZnuje oviadat otvaranie brany alebo posuvat sa smerom hore v [5 ;
bodoch programovania. s L8]

L) 3

Stop/ | Tiagidlo “STOP/SET" umoziiuie zastavit manéver. Ak je stlaené dihsie ako 5 s, umozridje 0| B
Set vstUpit do programovania. > L %
:"_z:T O | 2

v TlaCidlo “CLOSE” umoznuje ovladat zatvaranie brany alebo posuvat sa smerom dole v 0=t
bodoch programovania. BRI

7.2 - Funkcie prvého stupna (funkcie ON-OFF)

Programovatelné funkcie ROBUSuU su dostupné na dvoch stuprioch:
Prvy stupen: funkcie nastavitelné spdsobom ON-OFF (aktivna alebo neaktivna). V tomto pripade kazda z led L1....L8 ukazuje
jednu funkciu; ak led svieti, funkcia je aktivna, ak je led zhasnutd, funkcia je neaktivna; vid tabulku 5.

Led Funkcia Popis

L1 Automatické zatvorenie Tato funkcia umoznuje automatické zatvorenie brany po uplynuti naprogramovaného
¢asu pauzy. Z vyroby je ¢as pauzy nastaveny na 30 sekund, ale mdze byt upraveny na 5,
15, 30, 45, 60, 80, 120 a 180 sekund. Ak je funkcia neaktivna, fungovanie je
“poloautomaticke”.

L2 Zatvor po foto Tato funkcia umoznuje udrzat branu otvorenu len na Cas potrebny k prejazdu, pretoze
zasah “Foto” vyvola vzdy automatické zatvorenie s ¢asom pauzy 5 s (nezavisle od
naprogramovanej hodnoty).

Fungovanie je rézne podla toho, &i je alebo nie je aktivna funkcia “Automatické
zatvorenie”.
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Ak je “Automatické zatvorenie” neaktivne: brana vzdy dosiahne polohu celkového
otvorenia (aj ked k uvolneniu Foto pride skor). Po uvolneni Foto sa vykona automatické
zatvorenie s pauzou 5 s.

Ak je “Automatické zatvorenie” aktivne: otvaraci manéver sa zastavi ihned po
uvolneni fotobuniek a vykona sa automatické zatvorenie s pauzou 5 s.

Funkcia “Zatvor po Foto” sa deaktivuje vzdy, ked je manéver preruSeny prikazom Stop.
Ak funkcia “Zatvor po Foto” nie je aktivna, ¢as pauzy bude taky, aky je naprogramovany
alebo nepride k automatickému zatvoreniu, pokial funkcia automatického zatvorenia nie je
aktivna.

L3 Vzdy zatvor Funkcia “Vzdy zatvor” zasiahne a vyvola zatvorenie brany, ked po obnoveni napajania
riadiaca jednotka rozozna otvorend branu. Z bezpeénostnych ddvodov manévru
predchadza 5 s blikanie majaka. Ak funkcia nie je aktivna, po obnoveni napajania brana
zostane nehybna.

L4 Stand-By Tato funkcia umoznuje znizit spotrebu na maximum, €o je uzitocné najma pri fungovani s
nudzovou batériou.

Ak je tato funkcia aktivna, po 1 mindte od ukon&enia manévru riadiaca jednotka vypne
vystup BLUEBUS (a teda zariadenia) a vSetky led okrem led BLUEBUS, ktora bude blikat
pomalSie. Ked riadiaca jednotka obdrzi prikaz, obnovi plné fungovanie. Ak funkcia nie je
aktivna, neprichadza k Setreniu energie.

L5 Rozbeh Aktivaciou tejto funkcie sa deaktivuje postupny rozbeh na zaciatku kazdého manévru;
toto umoZfiuje mat maximalnu silu rozbehu, o je uzitocné v situaciach, kde je vysoké
statické trenie, napriklad v pripade snehu alebo ladu, ktory stazuje pohyb kridla. Ak je
rozbeh neaktivny, manéver sa za¢ne s postupnym zrychlovanim.

L6 Blikanie vopred Funkcia blikania vopred pridava pauzu 3 s medzi zapnutie majaka a zadiatok manévru, a
to pre v€asnu vystrahu nebezpecnej situacie. Ak blikanie vopred nie je aktivne, majak sa
zapne zaroven so zaciatkom manévru.

L7 “Zatvor” bude Aktivaciou tejto funkcie vstup “CLOSE” aktivuje manéver Ciastocného otvorenia (vid' led
“Ciastocné otvorenie” L6 v tabulke 7).
L8 Rezim “Slave” (sluha) Aktivaciou tejto funkcie sa ROBUS stava “Slave” (sluha): takto je mozné synchronizovat

fungovanie 2 pohonov na protilahlych kridlach, kde jeden pohon funguje ako Master a
druhy ako Slave; blizsie informacie najdete v odseku 8.3 “ROBUS v rezime “Slave”.

Poc¢as normalneho fungovania ROBUSu led L1....L8 suU bud rozsvietené alebo zhasnuté, na zaklade stavu funkcie, ktoru predstavujy;
napriklad L1 svieti, ak je aktivne “Automatické zatvorenie”.

7.3 - Programovanie prvého stupna (funkcie ON-OFF)

Z vyroby su funkcie prvého stupna vsetky nastavené “OFF”, ale m6zu sa kedykolvek zmenit, ako je uvedené v tabulke 6. PoCas
vykonavania procedury davajte pozor, pretoze mate maximalny ¢as 10 s medzi stlacenim jedného tlacidla a druhého, inak sa
procedura automaticky ukonci a do paméte sa ulozia Upravy vykonané do toho momentu.

Tabulka 6 - Zmena funkcii ON-OFF Priklad

@«
01. Stlacte a podrzte stlacené tlacidio [Stop/Set] priblizne 3 s. 1 T 3s
»
02. Pustite tlacidlo [Stop/Set], ked led L1 zacne blikat. |j L1 « i
71N
03 StlaCte a pustite tlacgidlo [A] alebo [¥] na premiestnenie zableskov led na zelanu “Led” 5 3 >
* (L1...L8 -Tabulka 5). ‘ L alebo [2Q—L
AN
04 StlaCte a pustite tlacdidlo [Stop/Set] na zmenu stavu funkcie (kratke zablesky = OFF; f“» E o
* dihé zablesky = ON) : : |j ON
7N
05. Pockajte 10 s na ukoncenie programovania z dévodu uplynutia maximélneho ¢asu. éj@ 10s
Poznamka: body 3 a 4 sa mbézu zopakovat pocas tej istej fazy programovania pre nastavenie dalsich funkcii ON alebo OFF.
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7.4 - Funkcie druhého stupna (nastavitelné parametre)

Druhy stupen: parametre nastavitelné na stupnici hodnét (hodnoty od 1 do 8); v tomto pripade kazda led L1....L8 ukazuje
nastavenu hodnotu spomedzi 8 moznych; vid tabulku 7.

Tabulka 7 - Zoznam programovatelnych fu

nkcii: druhy stupen
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Led Parameter Stupenn | Hodnota Popis
Poznamka: parametre zvyraznené sivou farbou predstavujl nastavenia z vyroby.
L1 5s
L2 15s
L3 30s
L1 Cas pauzy L4 45 s Upravuje Cas pauzy, t.j. Cas pred automatickym
60 zatvorenim. Ma efekt len vtedy, ked je aktivne
LS S automatické zatvorenie.
L6 80s
L7 120s
L8 180 s
L1 Otvor - stop - zatvor - stop
L2 Otvor - stop - zatvor - otvor
L3 Otvor - zatvor - otvor - zatvor
L4 Kondominiové
L2 Funkcia L5 Kondominiové 2 (viac ako 2" bude stop) Upravuje postupnost prikazov priradenych k
krok-za-krokom vstupu Sbs alebo k 1. radiovému prikazu
L6 Krok-za-krokom 2 (menej ako 2” bude
Ciastocné otvorenie)
L7 Osoba pritomna
L8 Otvorenie “poloautomaticky”, zatvorenie
“osoba pritomna”
L1 Velmi pomala
L2 Pomala
L3 Stredna
L3 Rychlost motora | L4 Rychla Upravuje rychlost motora poc¢as normalneho
LS Velmi rychla chodu.
v MOD. 250HS: hodnota z vyroby = L5
L6 Super rychla
L7 Otvaranie “rychle”; zatvaranie “pomaly”
L8 Otvaranie “super rychle”, zatv. “rychle”
L1 Funkcia “Kontrolka otvorenej brany”
L2 Aktivny, ak je kridlo zatvorené
L3 Aktivny, ak je kridlo otvorené
, - PN § " Upravuje funkciu priradend k vystupu OGI
L4 Vystup OGI L4 Aktivny s radiovym vystupom €. 2 (akékolvek funkcia je priradena k vwystupu, ked je
L5 Aktivny s radiovym vystupom ¢. 3 aktivna, dodava napétie 24 V== (-30% +50%) s
L6 Aktivny s radiovym vystupom . 4 maximainym vykonom 4 W).
L7 Kontrolka servisu
L8 Elektrozamok
L1 Super lahka brana
L2 Velmi lahké brana
L3 Lahka brana Upravuie systém ovladania sily motora na jeho
L5 Sila motora L4 Stredna brana prispdsobenie vahe brany. Systém ovladania sily
TP meria aj teplotu prostredia a automaticky zvySuje
LS Stredne-tazka brana silu v pripade mimoriadne nizkych teplot.
L6 Tazké brana
L7 Velmi tazka brana
L8 Super tazkéa brana
L1 0,5m
L2 im .
L3 15 Upravuje mieru Ciasto¢ného otvorenia. Ciasto¢né
~>m otvaranie sa mbze ovladat s 2. radiovym
Yl
L6 Giastoéné otvorenie | L4 2m prikazom alebo so “ZATVOR”, ak je nastavena
funkcia “Zatvor” bude “Ciastocné otvorenie”.
L5 2,56m
L6 3m




L7 3,4m
L8 4m
L1 Automatické (na zéklade obtiaznosti
manévrov)
L2 1000
L3 2000
. ) Upravuje poGet manévrov, po ktorom je
L4
L7 Avizo servisu 4000 signalizovana poZiadavka na servis pohonu (vid
L5 7000 odsek 8.6 “Avizo servisu”).
L6 10000
L7 15000
L8 20000
L1 Vysledok 1. manévru
L2 Vysledok 2. manévru
L3 Vysledok 3. manévru
L8 Zoznam chyb L4 Vysledok 4. manévru Umozrivje skontrolovat typ poruchy, ku ktorej
L5 - - prislo poCas poslednych 8 manévrov (vid odsek
Vysledok 5. manévry 9.1 “Historia portich”).
L6 Vysledok 6. manévru
L7 Vysledok 7. manévru
L8 Vysledok 8. manévru (najstarsieho)
VSetky parametre mdzu byt upravené lubovolne, bez Ziadnej kontraindikacie; jedine nastavenie “Sily motora” si mbze vyzadovat zvlastnu
pozornost:
® Neodporuca sa pouzivat vysoké hodnoty sily na kompenzaciu skutocnosti, ze kridlo ma nenormalne body trenia; nadmerna sila moze ohrozit
fungovanie bezpecnostného systému alebo poskodit kridlo.
® Ak sa ovladanie “Sily motora” pouziva ako pomocny systém na zniZenie narazovej sily, po kazdom nastaveni zopakujte meranie sily, ako uréuje
norma EN 12453.
® Opotrebenie a klimatické podmienky maju vplyv na pohyb brany, preto je potrebné pravidelne kontrolovat nastavenie sily.

7.5 - Programovanie druhého stupna (nastavitelné parametre)

Z vyroby su nastavitelné parametre nastavené na hodnoty zvyrazné v tabulke 7 s: “ 7, ale mdzu sa kedykolvek zmenit, ako je
uvedené v tabulke 8. PoCas vykonavania procedury davajte pozor, pretoze mate maximalny ¢as 10 s medzi stlacenim jedného
tlacgidla a druhého, inak sa procedura automaticky ukonéi a do pamate sa ulozia Upravy vykonané do toho momentu.

Tabulka 8 - Zmena nastavitelnych parametrov Priklad

€«
01. Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo [Stop/Set] priblizne 3 s. < 35
} ) »
02. Pustite tlacidlo [Stop/Set], ked led L1 zacne blikat. E L1 < @
VY
03 Stlacte a pustite tladidlo [A] alebo [¥] na premiestnenie zableskov led na Zelanu “Led” «» 03 hand <
© (L1...L8 -Tabulka 7). < [alebo |30 ,Q\
€«
04. Stlacte a podrzte stlacené tlacdidio [Stop/Set] cely Gas pocas krokov 5 a 6. < o
05 Pockajte priblizne 3 s, kym sa rozsvieti led, ktora predstavuje aktualny stupen parametra, _‘lj’_
* ktory upravujete. ST
) o , . , , <« o
06. Stlacte a pustite tlacidio [A] alebo [¥] na premiestnenie led, ktora predstavuje hodnotu parametra. « 0 alebo
»
07. Pustite tlacidlo [Stop/Set]. \ @
08. Pockajte 10 s na ukoncenie programovania z dévodu uplynutia maximélneho ¢asu. éj@ 10's
Poznamka: body 3 a 7 sa mbézu zopakovat pocas tej istej fazy programovania pre nastavenie dalsich parametrov.
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7.6 - Nacitanie zariadeni

Po zapnuti napéjania je potrebné nechat riadiacu jednotku nacitat zariadenia zapojené na vstupy BLUEBUS a STOP. Pred touto fazou led L1 a
L2 blikaju, ¢o znamena, Ze sa vyzaduje vykonat naditanie zariadeni.

01. | Podrzte stladené tlacidla [A] a [Stop/Set]. ~
02. | Pustite tladidla, ked led L1 a L2 za¢nu blikat velmi rychlo (asi po 3 s).

) C

03. | Pockajte niekolko sekind, aby riadiaca jednotka dokondila naditanie zariadeni.

04. | Na konci nacitania led STOP musi zostat rozsvietend, led L1 a L2 zhasnu (pripadne LED
zaCnu blikat led L3 a L4).

L8 L7 L6 L5 L4 L3 L2 L1

B |

ver

Faza nacitania zapojenych zariadeni sa méze kedykolvek zopakovat, aj po montazi, napriklad ak sa prida dalSie zariadenie; na vykonanie
nového naditania vid odsek 8.4 “Nacitanie dalSich zariadeni”.

7.7 - Naéitanie dizky kridla
Po naditani zariadeni zadnu blikat led L3 a L4; to znamena, Ze je potrebné nechat riadiacu jednotku nadftat dizku kridla (vzdialenost od

koncového spinaca pri zatvoreni po koncovy spina¢ pri otvoreni); tento rozmer sa vyZzaduje na vypocet bodov spomalenia a bodu Ciastocného
otvorenia.

01. | Podrzte stlagené tlagidla [Stop/Set] a [V]. v
02. | Pustite tlacidla, ked sa zatne manéver (asi po 3 ). N _
03. | Skontrolujte, &i prebiehajlici manéver je otvaranie, inak stlacte tlacidlo [Stop/Set] : 3
a €o najpozornejSie skontrolujte kapitolu 3 (obr. 5 a 6; potom zopakujte vsetko od LED |2
bodu 1. L=
04. | Pockajte, kym riadiaca jednotka dokonci otvaraci manéver az po koncovy spinac pri : 3
otvoreni; hned potom sa za&ne zatvaraci manéver. L5
3
05. | Pockajte, kym riadiaca jednotka dokondi zatvaraci manéver. M

Nacéitanie dizky kridla sposobom 2 pre model 250HS

Umozriuje konfiguraciu:

® “Spomalenie” pri otvarani a zatvoreni na 10 cm;

® “Nastavenie rychlosti motora” pri otvarani a zatvarani na 100% (super rychly rezim, vid tabulku 8).

Tento rezim fungovania sa aktivuje pocCas fazy nacitania zariadeni tak, ze podrzite stlacené tlacidia [Stop/Set] a [¥] dihsie ako 8 sekund. Po
8 sekundach budu zablesky led L3 a L4 velmi rychle; vtedy je mozZné pustit tlacidla [Stop/Set] a [V].

Ak toto vSetko nenastane, treba ihned vypnut napajanie riadiacej jednotky a s najva&Sou pozornostou skontrolovat elektrické zapojenia.

7.8 - Kontrola pohybu brany
Po naditani dizky kridla sa odporuga vykonat niekolko manéver a skontrolovat spravny pohyb brany.

01. | Stlagte tladidio [A] na ovladanie manévru “Otvor”; skontrolujte, &i otvaranie brany prebieha plynulo bez zmeny rychlosti; len ked je
brana medzi 70 a 50 cm od koncového spinaca pri otvoreni, musi spomalit a zastavit zasahom koncového spinaca 2+3 cm od
mechanického dorazu pri otvoreni.

02. | Stlacte tlacidlo [W] na ovladanie manévru “Zatvor”; skontrolujte, &i zatvaranie brany prebieha plynulo bez zmeny rychlosti; len ked je
brana medzi 70 a 50 cm od koncového spinaca pri zatvoreni, musi spomalit a zastavit zasahom koncového spinaca 2+3 c¢cm od
mechanického dorazu pri zatvoreni.

03. | Pocas manévrov skontrolujte, ¢i majak vydava zablesky v intervaloch 0,5 s svieti a 0,5 s zhasnuty. Ak je pritomna, skontrolujte aj
zablesky kontrolky zapojenej na svorku OGl: pomalé zablesky pri otvarani, rychle pri zatvarani.

04. | Vykonajte viacero otvéraich a zatvaracich manévrov za Ucelom odhalenia pripadnych zavad montaZe a nastavenia, alebo inych
anomalii, ako napriklad bodov s va&Sim odporom.

05. | Skontrolujte, &i je upevnenie pohonu ROBUS, ozubeného hrebera a dorazovych list pevné, stabilné a dostato¢ne odolné aj pocas
prudkého zrychlenia alebo spomalenia pohybu brany.
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7.9 - Prednastavené funkcie

Riadiaca jednotka ROBUSu ma niekolko programovatelnych funkcii; z vyroby su tieto funkcie nastavené v konfigurécii, ktora by mala
vyhovovat vac&sine pohonov.

Funkcie mbézu byt kedykolvek zmenené prostrednictvom spravnej procediry programovania. Za tymto uUcelom vid odsek 7.1
“Programovanie”.

7.10 - Radiovy prijimaé¢
Na dialkové oviadanie ROBUSu je na riadiacej jednotke pripraveny konektor SM pre volitelné radiové prijimace typu SMXI alebo OXI.

BlizSie informacie najdete v navode k radiovému prijimacu. Pre

zasunutie radiového prijimaca vykonajte krok znazorneny na obrazku.

V tabulke 9 je popisana suvislost medzi vystupom radiového prijimaca
a prikazom, ktory ROUS vykona:

Vystup Prikaz

¢. 1 Krok-za-krokom
&2 Ciastocné otvorenie
¢. 3 Otvor

C. 4 Zatvor

BLIZSIE INFORMACIE

8.1 - Pridanie alebo odobratie zariadeni

Do automatického systému s ROBUSom je mozné kedykolvek pridat aleb odobrat zariadenia. Na “BLUEBUS” a na vstup “STOP” mdzu byt
zapojené rézne typy zariadeni, ako je popisané v nasledovnych odsekoch.
Po pridani alebo odstraneni zariadeni je potrebné zopakovat nacitanie zariadeni, ako je popisané v odseku 8.4 “Nacitanie dalSich zariadeni”.

Bluebus

BlueBUS je technoldgia, ktora umozriuje vykonat zapojenia kompatibilnych zariadeni len prostrednictvom dvoch vodicov, ktorymi prechadza
tak elektrické napéjanie, ako aj komunikacny signdl. VSetky zariadenia sa zapoja paralelne na tieto 2 vodice BlueBUS bez toho, aby sa
musela dodrzat polarita. Kazdé zariadenie je rozoznavané jednotlivo, kedzZe pri instalacii mu je priradena jednoznac¢na adresa. Na BlueBUS
mbzete zapojit napriklad fotobunky, bezpecnostné zariadenia, ovliadacie tlacidla, signalizacné kontrolky atd. Riadiaca jednotka ROBUSu
rozliSi vo faze nacitania vSetky zapojené zariadenia, jedno po druhom, a je schopna rozpoznat s mimoriadnou istotou vsetky mozné
anomalie. Z tohto dévodu je potrebné pri kazdom pridani alebo odobrati nejakého zariadenia zapojeného na BlueBUS vykonat na riadiace;
jednotke fazu nacitania, ako uvadza odsek 8.4 “Nacitanie dalSich zariadeni”.

Vstup STOP

STOP je vstup, ktory vyvola okamzité zastavenie manévru, za ktorym nasleduje kratka inverzia. Na tento vstup sa mdzu zapojit zariadenia s
vystupom s kontaktom normalne otvorenym “NO”, normalne zatvorenym “NC” alebo zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2
kQ, ako napriklad citlivé hrany.

Rovnako ako u BLUEBUS, riadiaca jednotka pocas fazy naditania (vid odsek 8.4 “Nacitanie dalSich zariadeni”) rozozna typ zariadenia
zapojeného na vstup STOP. Nasledne, ked nastane akakolvek zmena voc&i pbvodnému stavu, bude vyvolany STOP.

Na vstup STOP sa mdzu zapojit aj viaceré zariadenia a rézneho typu:

® Viaceré zariadenia NO je mozné zapoijit paralelne bez obmedzenia poctu.

* \iaceré zariadenia NC je mozné zapojit do série bez obmedzenia poctu.

® Dve zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ sa mbézu zapojit paralelne. Ak su viac ako dve, zapoja sa “stupnovito” s
jedinym kone¢nym odporom 8,2 k().

* Je mozné kombinovat NO a NC, ak sa zapoja 2 kontakty paralelne, ale ku kontatu NC treba dat do série odpor 8,2 kQ (toto umoznuje aj
kombinaciu 3 zariadeni: NO, NC a 8,2 kQ).

A Ak sa vstup STOP pouziva na zapojenie zariadeni s bezpecnostnou funkciou, jedine zariadenia s konstantnym odporom 8,2 kQ zaruCuju
bezpecnostnu kategdriu 3 podla normy EN 954-1.
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Fotobunky

Systém “BLUEBUS” umoznuje prostrednictom prislusnych mostikov, aby riadiaca jednotka rozoznala fotobunky a priradila im spravnu
funkciu. Adresovanie sa robi tak na TX ako na RX (mostiky sa uloZia rovnakym spdsobom), pricom treba dat pozor, aby neboli dalSie pary
fotobuniek s rovnakou adresou.

V automatickom systéme posuvnej brany s ROBUSom je mozné instalovat fotobunky tak, ako znazorriuje obrazok.
Po namontovani alebo odobrati fotobuniek treba na riadiacej jednotke urobit nacitanie, ako popisuje odsek 8.4 “Nacitanie dalSich zariadeni”.

Tabulka 10

Fotobunky | Mostiky

o0 | pmee 5 R
oron | Fecbutan - 1 e
oro1 | Fetnay 0 &
roro 1| Folkar = 100 LN
om0z |Fotnastor: G
o021 | gknterers ey
FOTO 3 Jedina fotobunka, ktora pokryva cely automaticky systém @

A Montaz FOTO 3 spolu s FOTO I si vyzaduje, aby TX a RX boli umiestnené v sulade s upozornenim uvedenym v navode pre fotobunky.

8.2 - Fotosenzor FT210B

Fotosenzor FT210B spéja do jediného zariadenia systém obmedzenia sily (typ C podla normy EN12453) a rozliSovac pritomnosti prekazok na
optickej osi medzi vysielatom TX a priimacom RX (typ D podla normy EN12453). Na fotosenzore FT210B su signaly stavu citlivej hrany
vysielané prostrednictvom fotobunkového IU¢a spajajuc 2 systémy do jediného zariadenia. Vysielacia ¢ast uloZzena na mobilnom kridle je
napajana batériami, &im odpadavaju neestetické systémy zapojenia. Specialne obvody znizuji odber pridu batérie a zarudujl Zivotnost az 15
rokov (vid navod k vyrobku).

Jediné zariadenie FT210B v spojeni s citlivou hranou (napriklad TCB65) umoznuje dosiahnut bezpecnostny stupen “primarnej hrany”
pozadovany normou EN 12453 pre vSetky “typy pouzitia” a “typy aktivacie”.

Fotosenzor FT210B v spojeni s “odporovymi” citlivymi hranami (8,2 kQ) je bezpecny vodi individualnej poruche (kategdria 3 podla EN 954-1).
Ma Specialny protikolizny obvod, ktory predchadza ruSeniu s dalSimi aj nezosynchronizovanymi fotobunkami a umoznuje pridat dalSie
fotobunky, napriklad v pripade prejazdu tazkych vozidiel, kde sa normélne pridava druha fotobunka do vySky 1 m nad zemou.

Dalgie informacie o spdsobe zapojenia a adresovani ndjdete v navode k FT210B.
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8.3 - ROBUS v rezime “Slave”

Vhodnym programovanim a zapojenim méze ROBUS fungovat v rezime “Slave” (sluha). Tento spdsob fungovania sa pouziva, ked treba
automatizovat 2 protilahlé kridla a ich pohyb ma byt synchronizovany. Pri takomto spésobe jeden ROBUS funguje ako Master (pan), Cize
ovlada pohyb a druhy ROBUS funguje ako Slave, &ize vykonava prikazy vydané Masterom (od vyroby su vSetky ROBUSy Master).

Na konfiguraciu ROBUSuU ako Slave treba aktivovat funkciu na prvom stupni “Rezim Slave” (vid tabulku 5).

01.

?

Zapojenie medzi ROBUSom Master a ROBUSom Slave sa  —— |

robi cez BLUEBUS.

A V tomto pripade musi byt dodrzana polarita v zapojeni
medzi dvomi ROBUSMmI, ako vidno na obrazku (ostatné
zariadenia su nadalej bez polarity).

Pre montaz 2 ROBUSov v rezime Master a Slave vykonajte
nasledovné kroky:
- Vlykonajte montéaz 2 motorov.

Nezalezi na tom, ktory motor funguje ako Master a ktory ako Slave. Pri vybere berte do Uvahy iba pohodinost zapojeni a fakt, ze
prikaz Krok-za-krokom na Slave umoZfiuje celkové otvorenie iba kridla Slave.

- Zapojte 2 motory.

- Vlyberte smer otvaracieho manévru 2 motorov (obr. 5-6).

- Zapnite napajanie 2 motorov.

- Na ROBUSEe Slave naprogramuite funkciu “Rezim Slave” (vid tabulku 5).

- Vykonajte nacitanie zariadeni na ROBUSe Slave (vid odsek 7.6 “Naditanie zariadeni”).

- Vlykonajte nacitanie zariadeni na ROBUSe Master (vid odsek 7.6 “Nacitanie zariadeni”).

- VWykonajte nagitanie dizky kridel na ROBUSe Master (vid odsek 7.7 “Nagftanie dizky kridla”).

oGl

OTVOR ZATVOR AUXIN
24V 4W

ﬁ ANTENA

I
R FA PR RARARARA PARARARA AR
o & f o | Bluebus Bluebus & & j oo
s 3 & 8 2 s = MASTER SLAVE § @ 2 5 2 §
: ° %8 & ° & ] : ° 8 & ° &
@ ' @
1] |2 1| |2 ""-;‘
- - 060000000
(8 f8 25822228
3 E 000
o o MOOO
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vl

doska MASTER doska SLAVE

A pri zapajani 2 ROBUSov v rezZime Master-Slave davajte pozor na nasledovné:

- VSetky zariadenia vratane radiového prijima¢a musia byt zapojené na ROBUS Master.

- V pripade pouzitia batérie, oba motory musia mat svoju vlastni batériu.

- Kazdé programovanie na ROBUSe Slave je ignorované (previadaju tie na ROBUSe Master) s vynimkou tych,
ktoré s uvedené v tabulke 11.
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Tabulka 11 - Programovanie na ROBUSe Slave nezavisle od ROBUSu Master

Funkcie prvého stupna (funkcie ON - OFF) Funkcie druhého stupna (nastavitelné parametre)
Stand-by Rychlost motora
Rozbeh Vystup OGI
Rezim Slave Sila motora
Zoznam chyb

Na Slave je mozné zapojit:

® vlastny majéak (Flash)

® vlastnu Kontrolku otvorenej brany (OGl)

® vlastnu citlivd hranu (Stop)

* vlastné zariadenie (Sbs), ktoré ovlada celkové otvorenie len kridla Slave

Na Slave sa vstupy Open, Close a Aux_In nepouzivaju.

8.4 - Nacitanie d’alSich zariadeni

Normalne sa operacia nacitania zariadeni zapojenych na BLUEBUS a vstup STOP vykonava pocas fazy montaze. Je vSak mozné zopakovat
nacitanie, ak su pridané alebo odstranené zariadenia, ako je uvedené v tabulke 12.

Tabulka 12 - Nacitanie d'alSich zariadeni Priklad
U, A

01. Podrzte stlacené tlacidla [A] a [Stop/Set]. 1 T a < W
. M s, v s P . ] * » Nz

02. Pustite tladidla, ked led L1 a L2 zadn( velmi rychlo blikat (cca o 3 s). < a0 « oy X OF |j Lo

TN SN
03. Pockajte niekolko sekiind, kym riadiaca jednotka dokondi naditanie zariaden. %
04 Po nacitani led L1 a L2 prestanu blikat, led STOP musi zostat rozsvietenda aled L1...L8 Hu |
" sarozsvietia na zéklade stavu funkcii ON-OFF, ktoré predstavuiju.
Aro pridani alebo odstraneni zariadeni je potrebné znovu vykonat kolaudaciu automatickej brany, ako je uvedené v odskeu
“6.1 Kolaudéacia”.

8.5 - Zapojenie programatora Oview

Na riadiacu jednotku je mozné zapojit programovaciu jednotku Oview
prostrednictvom rozhrania IBT4N cez zbernicovy kabel so 4
vnutornymi elektrickymi vodi¢mi. Tato jednotka umoznuje kompletné
a rychle programovanie funkcii, nastavenie parametrov, aktualizaciu
firmvéru riadiacej jednotky, diagnostiku pre odhalenie pripadnych
porlch a pravidelny servis.

Oview umoziiuje pracovat s riadiacou jednotkou na vzdialenost
maximalne 100 m. Ak je v sieti ‘BusT4’ prepojenych viac riadiacich
jednotiek medzi sebou, zapojenim Oview na jednu z nich je mozné
zobrazit na jeho displeji v3etky jednotky v sieti (max. 16 riadiacich
jednotiek).

Jednotka Oview mdze zostat zapojena na riadiacu jednotku aj po&as
normalneho fungovania pohonu, ¢o umoznuje pouzivatelovi posielat
prikazy cez Specialne menu.

A POZOR! - Pred zapojenim rozhrania IBT4N je potrebné
vypnut elektrické napajanie zo siete do riadiacej jednotky.

8.6 - Specialne funkcie
Funkcia “Vzdy otvor”

Funkcia “VZdy otvor” je vlastnost riadiacej jednotky, ktora umoznuje ovliadat otvaraci manéver vzdy, ked prikaz “Krok-za-krokom” (Sbs) trva
dihsie ako 2 sekundy; toto je uzitoéné napriklad na zapojenie kontaktu programovacich hodin na svorku Sbs pre udrzanie otvorenej brany
pocas urCitého Casového Useku. Tato viastnost plati bez ohladu na to, ako je naprogramovany vstup Sbs, s vynimkou nastavenia “Zatvor”,
vid' parameter “Funkcia krok-za-krokom” v tabulke 7.

A Ak je vstup STOP pouzity na zapojenie zariadeni s bezpecnostnou funkciou, len zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ
zaruCuju primeranu bezpeénost voci porucham.
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Funkcia “Pohyb v kazdom pripade”

V pripade, Ze by niektoré bezpecnostné zariadenie nefungovalo spravne alebo bolo pokazené, je mozné aj tak ovladat a hybat branu v
rezime “osoba pritomna”.
BlizSie informacie najdete v odseku “Oviadanie s pokazenymi bezpecnostnymi prvkami” v prilohe “Navod na pouzivanie”.

Avizo servisu

ROBUS dokaze avizovat pouzivatelovi, kedy vykonat servisnl prehliadku pohonu. Pocet manévrov, po ktorych zadina signalizacia, je
volitelny z 8 stupriov prostrednictvom nastavitelného parametra “Avizo servisu” (vid tabulku 7).

Stupen 1 je “automaticky” a vychadza z obtiaznosti manévrov, ¢ize z namahy a trvania manévru. Ostatné nastavenia su zalozené na pocte
manévrov.

Pozadovany servis je signalizovany prostrednictvom majaka Flash alebo ziarovky pripojenej na vystup OGI, ked je tento nastaveny ako
“Kontrolka servisu” (vid tabulku 7).

Na zaklade poctu vykonanych manévrov v porovnani s naprogramovanym poctom vydavaju majék a kontrolka servisu signaly uvedené v
tabulke 13.

Tabulka 13 - Signaly aviza servisu

Pocéet manévrov Signaly na majaku Signaly na kontrolke servisu

Menej ako 80 % limitu Normalne (0.5 s rozsvieteny, 0.5 s zhasnuty) Rozsvietena 2 s na zaciatku otvarania

Na zadiatku manévru zostane rozsvieteny 2 s, potom

. o) 1
Medzi 81 a 100 % limitu ookracuje normaine

Blika pocas celého manévru

Na zadiatku a na konci manévru zostane rozsvieteny 2 s,

) o
Viac ako 100 % limitu potom pokracuje normalne

Stale blika

Kontrola poc¢tu vykonanych manévrov

Prostrednictvom funkcie “Avizo servisu” je mozné skontrolovat v percentach pocCet vykonanych manévrov oproti nastavenému limitu. Pri
kontrole postupuijte tak, ako je uvedené v tabulke 14.

€«
01. Podrzte stlacené tlagidlo [Stop/Set] priblizne 3 s. < W 3s
o o »
02. Pustite tlacidlo [Stop/Set], ked led L1 zacne blikat. ‘['|’ L1 \ a
1N
03 Stlacte a pustite tladidlo [A] alebo [V¥] a posurite zablesky led na L7 pre parameter hand > «» <1,
© “Avizo servisu”. E‘ £ _alebo é{ . Ja L
04. Podrzte stlacené tlacidlo [Stop/Set] cely ¢as pocas krokov 5, 6 a 7. < @
05 Pockajte priblizne 3 s, kym sa rozsvieti led, ktora predstavuje aktualny stupen parametra “Avizo e 3s
© servisu”. a
) o S <«
06. Stlacte a pustite tlacidla [A] a [V]. \ T a \ 0
Led, prislichajuca vybranému stupriu, vyda niekolko zableskov. Pocet zableskov predstavuje
percento vykonanych manévrov (v nasobkoch 10 %) oproti nastavenému limitu. N
07.  Napriklad: ked je avizo servisu nastavené na L6, &ize 10000, 10 % zodpoveda 1000 manévrom:; ,[;]\ Ja A pocet=?
ak led ukaze 4 zablesky, znamena to, Ze bolo dosiahnutych 40 % manévrov (Cize medzi 4000 a
4999 manévrov). Ak nebolo dosiahnutych ani 10 % manévrov, led nevyda Ziaden zablesk.
o »
08. Pustite tlacidlo [Stop/Set]. < a

Vymazanie pocitadla manévrov

Po vykonani servisu zariadenia je potrebné vymazat pocitadlo manévrov.
Postupuijte tak, ako je popisané v tabulke 15.

Tabulka 15 - Vymazanie pocitadla manévrov Priklad
01. Podrzte stlacené tladidlo [Stop/Set] priblizne 3 s. 20 3s
H X d X H 4 N s 3 »
02. Pustite tlacidlo [Stop/Set], ked led L1 zacne blikat. 4 L1 gL
7 1N w
3 Stlacdte a pustite tladidlo [A] alebo [V¥] a posurite zablesky led na L7 pre parameter < « > i NI
T “Avizo servisu”. L _alebosaT U [d L7
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€«
04. Podrzte stlacené tlacidlo [Stop/Set] cely Gas podas krokov 5, 6 a 7. ' @
05 Pockajte priblizne 3 s, kym sa rozsvieti led, ktora predstavuje aktualny stupen parametra “Avizo _‘lj’_ 3s
© servisu”. P i
Podrzte stlacené tlacidla [A] a [¥] aspon 5 s, potom obe pustite. e S
06. | ed, ktora predstavuje vybrany stupen, vyda sériu rychlych zableskov, ktorymi signalizuje, \ i _a 1 53 ‘E’
ze poditadlo manévrov bolo vynulované. e TN
o »
07. Pustite tlacidlo [Stop/Set]. ' a

8.7 - Zapojenie dalSich zariadeni

Ak potrebujete napajat nejaké externé zariadenie, napriklad &ita¢ bezdotykovych kariet alebo osvetlenie
klti€ového selektora, je mozné ziskat napajanie, ako znazormuje obrazok.

Napajacie napatie je 24 V= (-30% +50%) s maximalnym odberom 100 mA.

8.8 - Prislusenstvo

SBS

AVC =—

(+)

Pre ROBUS je vhodné nasledovné volitelné prislusenstvo:

® SMXI alebo OXI radiovy prijimac 433.92 MHz s digitalnym kdédovanim Rolling Code

® PS124 nldzova batéria 24 V - 1,2 Ah so zabudovanou nabijackou

® SOLEMYO systém napajania solarnou energiou (pre montaz a zapojenie pozrite navod k vyrobku)

SMXI alebo OXI

PsS124

O DIAGNOSTIKA

V pripade nespravneho fungovania, spdsobeného problémami vo faze montéaze alebo kvdli poruche, konzultujte tabulku 16:

Tabulka 16

Problém

RieSenie

Radiovy vysiela¢ neoviada branu a led na
vysieladi sa nerozsvieti

Skontrolujte, ¢i nie su vybité batérie vysielaCa, pripadne ich vymente.

Réadiovy vysielaC neovlada branu, ale led na
vysielaCi sa rozsvieti

Skontrolujte, &i je vysiela spravne ulozeny v paméti radiového prijimaca.
Skontrolujte, ¢&i je ROBUS napéjany sietovym napéatim.

Neovlada sa ziaden manéver a led

“BLUEBUS” neblika

Skontrolujte, Ci nie su vypalené poistky; v tomto pripade zistite priCinu poruchy, a potom ich
vymerite za nové rovnakych parametrov.

Skontrolujte, Ci je prikaz skutocne prijaty. Ked prikaz pride na vstup Sbs, prislusna led “Sbs”
sa musi rozsvietit; naopak, ak sa pouziva radiovy vysiela¢, led “BlueBus” musi vydat dva
rychle zablesky.

Neovlada sa Ziaden manéver a majak je
zhasnuty

Skontrolujte, ¢i je prikaz skutocne prijaty. Ked prikaz pride na vstup Sbs, prislusna led “Sbs”
sa musi rozsvietit; naopak, ak sa pouziva radiovy vysiela¢, led “BlueBus” musi vydat dva
rychle zablesky.
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Neovlada sa Ziaden manéver a majak vyda | Zistite pocet zableskov a porovnajte ich v tabulke 18.
niekolko zableskov

Manéver sa zacne, ale hned potom pride k | Zvolena sila by mohla byt prili§ nizka pre typ brany. Skontrolujte, ¢i nie suU prekazky a
inverzii pripadne vyberte vyssiu silu.

Manéver je vykonany spravne, ale majak | Skontrolujte, &i je poCas manévru napétie na svorke FLASH majaka (kedze je preruSovany,
nefunguje hodnota napétia je bezvyznamna: priblizne 10-30 Vcc).

Ak je napatie, problém je v ziarovke, ktoru treba vymenit za novu s rovnakou hodnotou. Ak
nie je napatie, mohlo by ist o prepétie na vystupe FLASH; skontrolujte, Ci nie je skrat na

kabli.
Manéver je vykonany spravne, ale kontrolka | Skontrolujte typ funkcie nastavenej pre vystup OGlI (tabulka 7).
OGI nefunguje Ked ma byt kontrolka rozsvietena, skontrolujte, Ci je napatie na svorke OGlI (cca 24 V). Ak

je napétie, problém je v kontrolke, ktord bude treba vymenit za novu s rovnakymi
parametrami. Ak nie je napdtie, mohlo by ist o prepéatie na vystupe OGI; skontrolujte, Ci nie
je skrat na kabli.

9.1 - Historia porich
ROBUS umozniuje zobrazit pripadné chyby, ktoré sa prejavili po&as poslednych 8 manévrov, napriklad preruSenie manévru kvoli zasahu
fotobunky alebo citlivej hrany. Na kontrolu zoznamu chyb postupuijte ako v tabulke 17.

Tabulka 17 - Histéria poruch Priklad

€«
01. Podrzte stlacené tlagidlo [Stop/Set] priblizne 3 s. \ W 3s
»
02. Pustite tlacidlo [Stop/Set], ked led L1 zacne blikat. ‘Ij’ L1 < A
0N
03. Stlacte a pustite tlacidlo [A] alebo [¥] a posunite zablesky led na L8 pre parameter > > N
" “Zoznam chyb”. E' L alebo ‘ U_ [dLs
1N
€«
04. Podrzte stlacené tlagidlo [Stop/Set] cely ¢as pocas krokov 5 a 6. « @
Pockajte priblizne 3 s, kym sa rozsvietia led zodpovedajuce manévrom, pocas ktorych sa prejavili
05 chyby. Led L1 predstavuje vysledok najnovSieho manévru, led L8 ukazuje vysledok najstarSieho 3g _‘E’_
* dsmeho manévru. Ak led svieti, znamena to, Ze potas manévru sa prejavili chyby; ak je led TN
zhasnuta, znamena to, ze manéver bol dokonceny bez anomalii.
06 Stlacte a pustite tladidla [A] a [¥] pre vyber Zelaného manévru: s > s <.
" Prislusna led vyda tolko zableskov, ako by normalne vydal majak po urcitej chybe (vid tabulku 18). ‘ L _a g‘ (I /Q\
»
07. Pustite tladidlo [Stop/Set]. « @

9.2 - Diagnostika a signaly

Niektoré zariadenia vydavaju priamo Specialne signaly, prostrednictvom ktorych je mozné rozoznat stav ich fungovania alebo pripadné
poruchy.

9.2.1 - Signaly cez majak

Vystrazny majak FLASH vydava po¢as manévru jeden zablesk kazdu sekundu; ked pride k nejakej chybe, vydava rychlejSie zablesky; tieto
zablesky sa opakuju dvakrat, oddelené sekundovou pauzou.

Tabulka 18

Signaly Pri¢ina Riesenie

1 zablesk Chyba v systéme Bluebus Na zaciatku manévru kontrola zariadeni zapojenych na BLUEBUS nezodpoveda

pauza 1s tym, ktoré boli ulozené do paméate vo faze nacitania. Je mozné, ze mate pokazené

1 zablesk zariadenie, urobte kontrolu a pripadnu vymenu. Pokial boli vykonané Upravy, treba
zopakovat nacitanie.

2 zablesky Zasah fotobunky Na zaciatku manévru jedna alebo viac fotobuniek nedava suhlas k pohybu.

pauza 1s Skontrolujte, Ci nie su prekazky.

2 zéblesky Pocas pohybu je to normélne, pokial je skuto¢ne pritomna prekazka.

3 zablesky Zasah obmedzovada ‘Sily motora’ | PoCas pohybu sa brana stretla s va¢sim odporom; zistite pricinu.

pauza 1 s

3 zablesky

4 zablesky Z&sah vstupu STOP Na zaliatku manévru alebo po&as pohybu priSlo k zasahu vstupu STOP; zistite

pauza 1s pricinu.

4 zablesky
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5 zableskov Chyba vo vnutornych parametroch | Pockajte aspori 30 sekund a znovu skuste dat prikaz; ak stav pretrvava, méze ist o
pauza 1s riadiacej jednotky vaznu poruchu a bude treba vymenit elektronickd dosku.

5 zébleskov

6 zableskov Prekro¢eny maximalny limit Pockajte niekolko minudt, nech sa obmedzova& manévrov vrati pod maximalny limit.
pauza 1s manévrov za hodinu

6 zableskov

7 zébleskov Chyba na vnutornych elektrickych | Na niekolko sekund odpojte vSetky obvody napédjania a potom znovu skuste dat
pauza 1s obvodoch prikaz; ak stav pretrvava, mdze ist o vaznu poruchu a bude treba vymenit elektronicku
7 zableskov dosku.

8 zableskov UZ je pritomny prikaz, ktory Skontrolujte typ prikazu, ktory je stéle pritomny; napriklad méze ist o prikaz z hodin
pauza 1s nedovoluje vykonat dalSie na vstupe “Otvor”.

8 zableskov prikazy

9 zableskov Pohon bol zamknuty prikazom Odomknite pohon poslanim prikazu “Odblokovat pohon”.

pauza 1s “Zablokovat pohon”

9 zableskov

9.2.2 - Signaly na riadiacej jednotke

Na riadiacej jednotke ROBUSu sa nachadza rad LED, z ktorych kazda g g§ o© 0 0
mo&Ze vydavat zvlastne signdly tak pocas normalneho fungovania, ako

aj v pripade poruchy.

——~
B

AuxIn — ED

Stop

O o o )

L8 L7 L6 L5 L4 L3 L2 L1

]m Stopfset m

D fuse
1.6AT

_

ed E : Pri¢ina Akcia
Zhasnuta Chyba Skontrolujte napajanie. Skontrolujte, ¢i nevyhoreli poistky; v takom pripade
zistite pricinu poruchy a potom ich vymente za nové rovnakej hodnoty.
Rozsvietena Vézna chyba Ide o vaznu chybu; skuste na niekolko sekund vypnut riadiacu jednotku. Ak
stav pretrvava, ide o poruchu a treba vymenit elektronickd dosku.
1 zablesk za sekundu Vsetko OK Normalne fungovanie riadiacej jednotky

2 rychle zablesky

Prislo k zmene stavu vstupov

Je to normalne, ked pride k zmene na jednom zo vstupov: OPEN, STOP,
zésah fotobunky alebo bol pouzity radiovy vysielac.

Rad zableskov
oddelenych sekundovou
pauzou

Roézne

Je to rovnaka signalizacia ako na majaku. Vid tabulku 18.

Pri¢ina Akcia
Zhasnuta Zasah vstupu STOP Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup STOP.
Rozsvietena Vsetko OK Vstup STOP aktivny

Prigina Akcia

Zhasnuta Vsetko OK Vstup Sbs neaktivny

Rozsvietena Zéasah vstupu Sbs Je to normalne, ak je skutocne aktivne zariadenie zapojené na vstup Sbs.
Prigina Akcia

Zhasnuta Vsetko OK Vstup APRE neaktivny

Rozsvietena Zasah vstupu OPEN Je to normalne, ak je skutocne aktivne zariadenie zapojené na vstup OTVOR.

Led ZATVOR

Pri¢ina

Akcia

Zhasnuta

Vsetko OK

Vstup CHIUDE neaktivny

Rozsvietena

Zasah vstupu CLOSE

Je to normalne, ak je skutoCne aktivne zariadenie zapojené na vstup ZATVOR.

Pric¢ina

Akcia

Zhasnuta Otvorenie kontaktu vstupu Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup AUX_IN.
AXU_IN
Rozsvietena Vsetko OK Vstup AUX_IN aktivny
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Tabul'ka 20 - Led na tlac¢idlach riadiacej jednotky

Popis
Zhasnuta Pocas normélneho fungovania signalizuje, ze “Automatické zatvorenie” nie je aktivne.
Rozsvietena Poc¢as normalneho fungovania signalizuje, Ze “Automatické zatvorenie” je aktivne.
Blika e Prebieha programovanie funkcit.
e Ak blika suc¢asne s led L2, znamena to, Ze je potrebné vykonat fazu nacitania zariadeni (odsek 7.6).
TR Popis
Zhasnuta Pocas normélneho fungovania signalizuje, ze “Zatvor po foto” nie je aktivne.
Rozsvietena Poc¢as normalneho fungovania signalizuje, ze “Zatvor po foto” je aktivne.
Blika e Prebieha programovanie funkcii.
e Ak blika sucasne s led L1, znamena to, ze je potrebné vykonat fazu nacitania zariadeni (odsek 7.6).
TSR Popis
Zhasnuta Poc¢as normélneho fungovania signalizuje, ze “Vzdy zatvor” nie je aktivne.
Rozsvietena Poc¢as normélneho fungovania signalizuje, ze “Vzdy zatvor” je aktivne.
Blika ¢ Prebieha programovanie funkcii. )
e Ak blika suCasne s led L4, znamena to, Ze je potrebné vykonat fazu nacitania dizky kridla (odsek 7.7).
TS Popis
Zhasnuta Pocas normalneho fungovania signalizuje, Ze “Stand-By” nie je aktivne.
Rozsvietena Poc¢as normélneho fungovania signalizuje, ze “Stand-By” je aktivne.
Blika ¢ Prebieha programovanie funkcif. )
e Ak blika su¢asne s led L3, znamena to, Ze je potrebné vykonat fazu nacitania dizky kridla (odsek 7.7).
Popis
Zhasnuta Poc¢as normalneho fungovania signalizuje, Ze “Rozbeh” nie je aktivny.
Rozsvietena Poc¢as normalneho fungovania signalizuje, Ze “Rozbeh” je aktivny.
Blika Prebieha programovanie funkcii.
ST Popis
Zhasnuta Poc¢as normélneho fungovania signalizuje, Ze “Blikanie vopred” nie je aktivne.
Rozsvietena Poc¢as normélneho fungovania signalizuje, ze “Blikanie vopred” je aktivne.
Blika Prebieha programovanie funkcii.
Popis
Zhasnuta Poc¢as normalneho fungovania signalizuje, Ze vstup “ZATVOR” aktivuje zatvaraci manéver.
Rozsvietena Poc¢as normalneho fungovania signalizuje, Ze vstup “ZATVOR” aktivuje manéver Ciastocného otvorenia.
Blika Prebieha programovanie funkcii.
Popis
Zhasnuta Poc¢as normélneho fungovania signalizuje, ze ROBUS je konfigurovany ako Master.
Rozsvietena Poc¢as normélneho fungovania signalizuje, ze ROBUS je konfigurovany ako Slave.
Blika Prebieha programovanie funkcii.

1

() LIKVIDACIA VYROBKU

Tento vyrobok je neoddelitelnou suc¢astou automatického zariadenia, a preto musi byt zlividovany spolu s nim.

Rovnako ako pri montazi, aj na konci zivota tohto vyrobku musi kroky demontéze a likvidacie vykonat kvalifikovany pracovnik.

Tento vyrobok je zlozeny z rbznych typov materidlov: niektoré mdzu byt recyklované, iné musia byt zlikvidované. Informujte sa o systéme
recyklacie alebo likvidacie v sulade s nariadeniami platnymi pre tito kategériu vyrobkov vo vasej krajine.

A POZOR! - Niektoré &asti vyrobku moézu obsahovat jedovaté alebo nebezpeéné latky, ktoré mézu mat Skodlivé acéinky na
zivotné prostredie a na ludské zdravie.

Ako znazorfiuje vedlajsi symbol, je zakazané vyhodit tento vyrobok do domového odpadu. Vykonajte preto “separovany zber”
podla metdd stanovenych legislativou platnou vo vasej krajine, alebo odovzdajte vyrobok predajcovi v momente kipy nového
rovnocenného vyrobku.

A POZOR! - Nariadenia platné na lokalnej arovni méZu stanovovat tvrdé sankcie pre pripad nelegalnej
likvidacie tohto vyrobku.
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11 servis

Na udrzanie staleho stupna bezpecnosti a zaruCenie maximalnej zivotnosti automatického zariadenia je potrebny pravidelny servis: najneskor
do 6 mesiacov od posledného servisu alebo maximalne po 20.000 manévroch. ROBUS ma pocitadlo manévrov a systém signalizacie
pozadovaného servisu; vid odsek 8.6 “Avizo servisu”.

POZOR! - Servis musi byt vykonany pri plnom dodrzani bezpeénostnych predpisov uvedenych v tomto navode a v
sulade s platnymi zakonmi a normami.

01. OFF | Skontrolujte stav opotrebenia vSetkych materialov, z ktorych sa automaticky systém sklada. Zviastnu pozornost venujte
ﬁi javom erézie a oxidacie konstrukénych Casti. Diely, ktoré neposkytuju dostatoéné zaruky, vymerite.
5

02. | Preverte stav opotrebenia pohyblivych ¢asti: ozubené koleso, ozubeny hreberi a véetky Gasti kridla. Vymerite opotrebované diely.

03. ON | \/ykonajte vSetky skusky uvedené v odseku 6.1 - Kolaudacia.

|

) TECHNICKE PARAMETRE

‘

A VSetky uvedené technické parametre sa vztahuju na teplotu prostredia 20°C (+ 5°C). e Nice S.p.A. si vyhradzuje pravo prinasat Upravy na
vyrobku, kedykolvek to uzna za potrebné, pricom vSak zachova funkénost a Ucel pouzitia.

| RB400 | RB600/600P | RB1000/1000P
Typ Elektromechanicky pohon na automaticky pohyb posuvnych bran s reziden¢nym pouzitim,
kompletny s elektronickou riadiacou jednotkou
Ozubené koleso Z15m4 Z15m4 Z15m4
Maximalna frekvencia cyklov fungovania 80 cyklov / den 100 cyklov / den 150 cyklov / dery

(pri nominalnom kratiacom momente) o . . i
(riadiaca jednotka obmedzuje cykly na maximum uvedené v tabulke 2)

Maximalny ¢as nepretrzitého fungovania 7 minat 7 minut 5 minuat
(pri nominalnom kridtiacom momente)

(riadiaca jednotka obmedzuje nepretrzité fungovanie na max. uvedené v tabulke 2)

Obmedzenie pouzitia Vieobecne je ROBUS schopny automatizovat brany s vahou alebo dizkou v sdlade s ob me-
dzenim uvedenym v tabulke 1

Zivotnost Odhadom medzi 20.000 a 250.000 cyklov, v zavislosti od podmienok uvedenych v tabulke 2

Napajanie 230 V~ (+10% -15%) 50/60 Hz 230V~ (+10% -15%) 230 V~(+10% -15%)

Verzia V1 120V~ 50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz

irodpovech Ampéromy (39 Aversia V1 SISWRSA ASOWR3A

1zolaéna trieda 1 (je potrebné bezpecnostné uzemnenie)

Nudzové napajanie S volitelnym prislusenstvom PS124

Vystup majak Pre 2 led-majaky ELDC alebo maximalne 2 Ziarovky 12V 21 W

Vystup OGI Pre 1 Ziarovku 24 V max. 4 W (napatie vystupu moze kolisat medzi -30 a +50 % a moze
ovladat aj malé relé)

Vystup BLUEBUS Jeden vystup s maximalnou zatazou 15 jednotiek BLUEBUS

Vstup STOP Pre kontakty normalne zatvorené, normalne otvorené alebo s konstantnym odporom 82k  Q;

samonacitanie (zmena oproti stavu ulozenému v paméti vyvola prikaz “STOP")

Vstup Sbs Pre kontakty normdlne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz Krok-za-krokom)
Vstup OTVOR Pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz OTVOR)

Vstup ZATVOR Pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz ZATVOR)

Vstup AUX_IN Pre kontakty normalne zatvorené (otvorenie kontaktu vyvola prikaz STOP)

Konektor radia Konektor SM pre prijimaee SMXI alebo OXI

Vstup ANTENNA Radio 52 Q pre kabel typu RG58 alebo podobny

Programovatetné funkcie 8 funkcii typu ON-OFF a 8 nastavitelnych funkcii (vid' tabulky 5 a 7)

Funkcie so samonacitanim Automatické nacitanie zariadeni zapojenych na vystup BLUEBUS

Automatické nacitanie typu zariadenia “STOP” (kontakt NO, NC alebo odpor 8,2k Q)
Automatické nacitanie dizky brany a vypocet bodov spomalenia a ¢iasto¢ného otvorenia
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