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1.1

VSEOBECNE BEZPECNOSTNE VAROVANIA
A OPATRENIA

VSEOBECNE VAROVANIA

& UPOZORNENIE! Pokyny dolezité pre bezpecnost. Do-
drzujte vSetky uvedené pokyny, pretoZze nespravna
inStalacia moze sposobit vazne Skody.

AN

UPOZORNENIE! Pokyny ddlezité pre bezpeénost. Pre
bezpecnost osob je dblezité dodrziavat tieto pokyny. Sta-
rostlivo uschovaijte tento navod.

UPOZORNENIE! Dodrzujte nasledovné varovania:

Pred zahdjenim inStaldcie skontrolujte ,Technické parametre
vyrobku®, a hlavne to, ¢i je tento vyrobok vhodny pre automa-
tizaciu daného dielu. Ak nie je vhodny, NEINSTALUJTE ho.
Vyrobok nie je mozné pouzit skér, ako bude uvedeny do prevad-
zky podla pokynov v kapitole ,Zavere¢na kontrola a uvedenie do
prevadzky".

Podla najnovSej eurdpskej legislativy musi realizacia
automatizacie vyhovovat harmonizovanym normam,
uréenym platnou smernicou Strojné zariadenia, ktoré
umoznuju vyhlasit’ predpokladant zhodu automatizacie.
S ohladom na tuto skutoénost musia byt vSetky ukony
pripojenia vyrobku do elektrickej siete, jeho kolaudacia,
uvedenie do prevadzky a udrzba, vykonané vyhradne
kvalifikovanym a kompetentnym technikom.

Pred zaciatkom inStalécie vyrobku skontrolujte, Gi su vSetky po-
trebné diely v dokonalom stave, a ¢i su vhodné na pouZitie.
Vyrobok nesmu pouzivat osoby (vratane deti) so znizenymi fy-
zickymi, zmyslovymi alebo mentalnymi schopnostami, alebo
s nedostatoCnymi skusenostami a znalostami.

Deti sa nesmu hrat so zariadenim.

Nedovolte detom, aby sa hrali s ovladacimi prvkami zariadenia.
UdrZiavajte dialkové ovladanie mimo dosahu deti.

& Aby sa predislo akémukolvek nebezpecenstvu sposob-

enému nahodnym obnovenim ¢innosti tepelného zaria-
denia na prerusenie ¢innosti, toto zariadenie nesmie byt
napajané externym odpinacim zariadenim, ako je ¢asov-
ac, ani nesmie byt pripojené k obvodu, ktory je pravidelne
napajany a odpajany.

V sieti napajania zariadenia zabezpecte vypinaci prvok (ak nie
je sucastou) so vzdialenostou kontaktov, ktora umoznuje uplné
odpojenie v podmienkach uréenych kategdriou prepatia lll.

Pri inStalacii manipulujte s vyrobkom opatrne, zabrarite pritlacen-
iu, narazom, padom alebo kontaktu s tekutinami akéhokolvek
druhu. Vyrobok neumiestiiujte do blizkosti zdrojov tepla a ne-
vystavujte ho otvorenému ohiu. VSetky tieto ukony by ho mohli
poskodit' a zapri€init nespravnu Cinnost alebo nebezpecné
situdcie. Ak k tomu dbjde, okamzite pozastavte intaléciu a
obratte sa na servisnu sluzbu.

1.2

Vyrobca neprijima Ziadnu zodpovednost za ublizenie na zdra-
vi alebo Skody na majetku, vyplyvajuce z nedodrzania pokynov
pre montaz. V tychto pripadoch je vylui¢ena zaruka na chyby
materialu.

Vazena Uroven emisie akustického tlaku A je nizSia ako 70 dB(A).
Cistenie a udrzbu, ktoré ma vykonavat pouzivatel, nesmu
vykonavat deti bez dozoru.

Pred vykondvanim Ukonov na zariadeni (Udrzba, Cistenie) vzdy
odpojte vyrobok od elektrickej siete a od pripadnych aku-
mulatorov.

Pravidelne kontrolujte zariadenie, predovSetkym skontrolujte
kable, pruziny a drziaky kvoli odhaleniu pripadnych nevyvazeni
a priznakov opotrebovania alebo poskodenia. Vyrobok ne-
pouZivajte, ked' je potrebna oprava alebo nastavenie, pretoze
porucha inStalacie alebo nespravne vyvazenie automatizacie
mozu sposobit zranenie.

Obalovy material vyrobku je potrebné zlikvidovat v stlade s pla-
tnou miestnou legislativou.

Ked sa automatizacia pohybuje pomocou oviadacich prvkov
udrzujte osoby mimo dveri.

PocCas priebehu manévru kontrolujte automatizéciu a udrzujte
0soby mimo dosahu az do skonCenia pohybu.

Vyrobok neovladajte, ak v jeho blizkosti pracuju osoby na au-
tomatizacii; pred vykonavanim tychto prac odpojte elektrické
napajanie.

Ked' je napajaci kabel poskodeny, musi byt vymeneny vyrobc-
om alebo jeho servisnou sluzbou, alebo v kazdom pripade te-
chnikom s nalezitou kvalifikaciou, aby sa zabranilo akémukolvek
riziku.

Upozornenie! Na prepravu vyrobku pouzivajte vhodny prepra-
vny vozik a rukovéte na obale, aby ste mohli operacie vykonat
bezpecne.

VAROVANIA PRE INSTALACIU

- Pred instalaciou motora pohonu skontrolujte, ¢i sa dvere na-

chadzaju v dobrom mechanickom stave, Ci su spravne vy-
vazené, a Ci sa dobre otvaraju a zatvaraju.

Pred inStalaciou motora pohonu odstrante vSetky prebyto¢né
lana alebo retaze a vypnite vSetky zariadenia, ktoré nie su po-
trebné pre €innost, ako su poistné prvky.

Ak sU na brane, na ktorU sa inStaluje automatizacia, umiest-
nené dvere pre chodcoy, systém musi byt vybaveny kontrolnym
systémom, ktory pri otvorenych dverach pre chodcov blokuje
¢innost motora

NainStaluite manévrovaciu stic¢ast pre manualne uvolnenie (ma-
nualny manéver) do mensej vySky ako 1,8 m. POZNAMKA: Ak
je manévrovacia Cast odnimatelna, mala by sa nachadzat v
bezprostredngj blizkosti dveri.

Uistite sa, ze sa ovladacie prvky nachadzaju v dostatocnej
vzdialenosti od pohyblivych sucasti, a ze v kazdom pripade
umoZznuju ich priame sledovanie. Ak sa nepouZziva voli¢, musia
byt ovladacie prvky namontované v minimalnej vyske 1,5 m a
nesmu byt pristupné.
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- Ak je otvaraci pohyb ovladany protipoZiarnym systémom, uistite
sa, ze ovladacie prvky zatvoria vSetky pripadné medzery vacsie
ako 200 mm.

- Pocas manévrov predchadzajte a zabrante akémukolvek za-
chyteniu medzi pohybujlicimi sa a pevnymi Gastami.

- Trvalo pripevnite Stitok tykajuci sa manualineho manévru blizko
prvku, ktory umoziuje tento manéver.

- Po instalacii hnacieho motora sa uistite, Ze mechanizmus,
ochranny systém a vSetky manudine manévre funguju spravne.

- Zvislé dvere a brany vyzaduju funkciu alebo zariadenie na ochra-
nu proti padu

- Pri hnacich motoroch, ktoré po inStalacii umoznuju pristup k ne-
chranenym pohyblivym Castiam, musia byt tieto Casti nainstal-
ované vo vySke vacsej ako 2,5 m nad podlahou alebo nad inou
urovnou, ktora by umoznila pristup k tymto Castiam.

- Davajte pozor, aby ste sa vyhli uviaznutiu v désledku pohybu
vedenej Casti pri otvarani.

- Po instalacii sa uistite, Ze mechanizmus je nastaveny spravne,
a ze ochranny systém a pripadné manualne odistenie funguiju
spravne.

Zariadenia s akumulatormi
- Pri vyberani akumulatorov musi byt zariadenie odpojené od
napajania.
- Pred likvidaciou je nutné akumulatory vybrat zo zariadenia.
- Akumulatory sa musia bezpecne zlikvidovat'.
- Ked akumulatory nie st nabijacie, nevymienajte ich za nabijacie.

Zariadenia s LED svetlom
- Pozeranie sa do LED svetla zblizka a dihSiu dobu vas méze osl-
nit. Stc¢asne modze znizit vizualne schopnosti a spdsobit nehody.
- Nepozerajte sa priamo do LED svetla.

Zariadenia s radiovym zariadenim

- Firma Nice S.p.A., vyrobca tohto zariadenia, vyhlasuje, Ze zaria-
denie je v zhode so smernicou 2014/53/EU.

- Navod a kompletny text vyhlasenia EU o zhode su k dispozicii
na nasledujucej internetovej adrese: www.niceforyou.com v
Casti ,podpora“ a ,stiahnutie”

- Pre vysielace: 433 MHz: ERP < 10 dBm - 868 MHz: ERP <
14dBm; pre prijfmace: 433 MHz, 868 MHz.
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?  OPIS VYROBKU

ROBO 1000 a ROBO 1500 su radom ireverzibilnych elektromechanickych prevodovych motorov urenych na automatizaciu posuvnych bran.
Jsou vybaveny elektronickou fidici jednotkou, ktera obsahuje radiovy pfijima¢ 433,92 MHz s kodovanim O-CODE.
Tento vyrobok spliia kritéria stanovené v nariadeni ,,Standby“. Vyrobok prejde do rezimu Standby 5 mintt (konfigurovatelné) po ukonéeni

spravne vykonanej operacie.

funguje pomocou elektrickej energie. V pripade vypadku napdjania z elektrickej siete ho mozno odomknut pomocou Specidlneho kluca a automatiku

posunut ruéne.

Akékolvek iné ako popisané pouzitie a pouzitie v inych podmienkach, ako si podmienky uvedené v tomto navode, sa po-

vazuje za nevhodné, a preto zakazané!

Tabulka 1
ROBO 1000 ROBO 1500
Limit kridla dveri (m) 12 12
Hmotnostny limit (kg) 1000 1500
Napajanie (V) 230V - 50/60 Hz
Prikon (A) 1,6 P
Vykon (W) 350 350
Rychlost (m/s) 0,18 0,16
Maximalny krutiaci moment pri rozbehu (Nm) 20,4 23,4
¢o zodpoveda sile (N) 680 780
Menovity krutiaci moment (Nm) 9 12
¢o zodpoveda sile (N) 300 400
Pracovny cyklus (cykly/hod)
- diZka kridla dveri do 4 m 16 22
- dizka kridla dveri do 8 m 8 8
Trieda ochrany (IP) P44
Teplota prostredia pri pouzivani (°C) -20°C ... +565°C
Rozmery (mm) 363x364x238 h
Hmotnost (kg) 11,5 13
Riadiaca jednotka ROA42 ROA43
21 ZOZNAM SUCASTI, KTORE TVORIA VYROBOK
Na "Obrazku 1" su zobrazené hlavné Casti, ktoré tvoria .
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3 INSTALACIA

3.1 PRIPRAVNE KONTROLY PRI INSTALACII

& InStalacia musi byt vykonana kvalifikovanym personalom

v stlade s platnymi zakonmi, normami a nariadeniami, i v
sulade s informaciami uvedenymi v tomto navode.

Pred vykonanim inStalécie vyrobku je potrebné:

Skontrolovat neporuSenost dodavky

Skontrolovat, Ci je vSetok material uréeny na pouZitie v dokonalom sta-
ve, a i je vhodny pre uréené pouzitie

Skontrolovat, ¢i je konStrukcia posuvna brana vhodna pre automatizaciu
Skontrolovat, ¢i parametre posuvna brana spadaju do limitov pouzitia
uvedenych v odseku ,Vymedzené pouzitie vyrobku“ (strana 6)
Skontrolovat, ¢i sa na celej drahe pohybu posuvna bréna, pri zatvarani
a otvarani, nevyskytuju body s vacsim trenim

Skontrolovat, ¢i priestor upevnenia elektroprevodovky umozriuje jedno-
duché a bezpecné vykonanie odistenia a manualneho manévru
Skontrolovat, ¢i nehrozi nebezpecenstvo vykolajenia a vysunutia dveri
z vedeni

Skontrolovat’ pevnost mechanickych koncovych dorazov kontrolou, Gi
nedochadza k deformaciam, aj ked'kridlo dveri narazi na doraz silou
Skontrolovat, &i je kridlo dveri vyvazené, tj. ked zostane stat v kto-
rejkolvek polohe, nesmie sa pohybovat

Skontrolovat, i oblast upevnenia elektroprevodovky neméze byt zapla-
vena; pripadne zabezpecte, aby bola elektroprevodovka namontovana
primerane nad zemou

skontrolovat, ¢i sa upeviovacie body jednotlivych zariadeni nachadz-
aju v priestoroch chranenych pred narazmi, a &i su povrchy dostatocne
pevné

zabranit namoCeniu automatizacie do vody alebo do inych kvapalnych
latok

neukladat’ vyrobok do blizkosti plameriov alebo zdrojov tepla, do po-
tencialne vybusnej atmosféry alebo do mimoriadne kyslej alebo slane;
atmosféry; nedodrzanie tohto pokynu by mohlo spdsobit’ poskodenie
vyrobku a zapriCinit jeho nespravnu ¢innost alebo vznik nebezpecnych
situacif

pripojit riadiacu jednotku k vedeniu elektrického napajania, vybavenému
ochrannym uzemnenim

Ak su vo vnutri kridla prechodové dvere alebo dvere v oblasti pohybu
kridla, je potrebné zabezpecit, aby nebranili normalinemu pohybu a v
pripade potreby zabezpecdit vhodny systém blokovania

Vedenie elektrického napéjania musi byt chranené vhodnym termoma-
gnetickym isticom alebo nadpridovym relé

Na elektrickom vedeni je potrebné pocitat so zariadenim, ktoré zaisti
Uplné odpojenie automatizacie od siete. Odpojovacie zariadenie musi
mat kontakty s takou rozpinacou vzdialenostou, ktora umoznuje Upiné
odpojenie v podmienkach kategdrie prepétia lll, v zhode s pravidlami pre
instalaciu. V pripade potreby toto zariadenie zarucuije rychle a bezpecné
odpojenie napdjania; preto sa musi nachadzat na mieste viditelnom z
automatizacie. Ked je umiestnené v polohe, ktort nie je vidiet, musi byt
vybavené systémom, znemoznujlicim pripadné nahodné opéatovné ale-
bo neautorizované pripojenie napajania s cielom zabranit akémukolvek
nebezpecenstvu. Odpojovacie zariadenie nie je dodavané s vyrobkom.
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3.2 VYMEDZENE POUZITIE VYROBKU

Parametre tykajlice sa vykonnosti vyrobku st uvedené v kapitole , TECH-
NICKE PARAMETRE” (strana 34) a predstavuju jediné hodnoty, ktoré
umoznuju spravne vyhodnotenie vhodnosti pre konkrétne pouZitie.
Skontrolujte vymedzenie pouzitia a prisluSenstva, ktoré chcete instalovat
a vyhodnotte vhodnost jeho parametrov pre uspokojenie potrieb prostre-
dia a nizSie uvedené omedzenia:

- hmotnost dveri posuvna brana nesmie prekroGit limit uvedeny v "Ta-

bulka 1"

Rozmery v "Tabulka 1" su priblizné a sluzia len ako hruby odhad. Sku-
tocna vhodnost na automatizaciu daného posuvna brana zavisi od trenia
a inych javov, dokonca gj prilezitostnych, ako je pritomnost ladu, ktoré by
mohli branit’ pohybu kridla.

Pre redinu kontrolu je jednozna¢ne nevyhnutné odmerat’ silu potrebnu na
pohyb kridla dveri po celej jeho drahe a skontrolovat, ¢i neprekroCi po-
lovicu ,menovitého momentu sily“ uvedeného v kapitole ,TECHNICKE
PARAMETRE" (strana 34).

Odporuca sa rezerva 50%, pretoze nepriaznivé klimatické podmienky
mdbzu zvysit trenie

V Casti "Tabulka 2" (strana 7) je uvedeny odhad "Zivotnosti®, t. j. priee
mernej ekonomickej Zivotnosti vyrobku. Hodnota je vyrazne ovplyvnena
indexom zavaznosti manipulacie, t. j. suctom vSetkych faktorov, ktoré pri-
spievaju k opotrebovaniu. Na vykonanie odhadu je potrebné sCitat vSetky
indexy obtaznosti "Tabulka 2". S celkovym vysledkom skontrolujte odha-
dnutd trvanlivost v grafe. )

Napriklad ROBO 1000 na brane s hmotnostou 700 kg, dizkou 11 metrov,
bez dalSich namahanych prvkov, dosahuje index zataze rovny 50% (30 +
20). Z grafu vyplyva, Ze odhadovana zivotnost je 180.000 cyklov.

Aby sa zabranilo prehriatiu, siiastou riadiacej jednotky
je zariadenie na obmedzenie manévrov, ktoré monitoruje
namahanie motora a dobu trvania cyklov a zasahuje pri
prekro¢eni maximalnej medznej hodnoty.



Tabulka 2

ODHAD TRVANLIVOSTI VO VZTAHU K INDEXU ZAVAZNOSTI MANEVRU

Index zavaznosti % ROBO 1000 ROBO 1500 Trvanlivost v cykloch
Hmotnost kridla dveri (kg)
Do 200 5% 0%
200 + 400 10% 5%
400 + 500 20% 10%
500 + 600 30% 20% B
600 + 800 50% 30% 220.000
800 + 1000 60% 40% 200.000
1000 + 1200 - 50% 180.000
1DI?'?(0 : L d5|°% - - 60 160.000
zka kridla dveri (m
Do 4 5% 59% 140.000
4:6 10% 10% 120.000
6:8 20% 20% 100.000 BN
8+10 35% 35% 80.000 N
10+ 12 50% 50% 60.000 L
Iné tinavové prvky 40.000 B
(treba zvazit, ¢i je pravdepodobnost ich vyskytu vacsia ako 10 %) ~r~
Teplota okolia nad 40 20.000
°C alebo pod 0 °C alebo 15% 15% 0 A
vihkost nad 80 % 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
- . A = Index zévaznosti %
:;;?kanOSt prachu alebo 15% 15% B = Trvanlivost v cykloch
Pritomnost soli 20% 20%
Prerusenie manévru z Foto 15% 20%
Prerusenie manévru z Alt 15% 20%

Poznamka: ak index zavaznosti prekro¢i 100 %, znamena to, ze podmienky su za hranicou prijatelnosti; odpori¢ame pouzit model vacsej velkosti.

3.3 IDENTIFIKACIA A VONKAJSIE ROZMERY 3.4 PRIJATIE VYROBKU
Celkové rozmery vyrobku su uvedené na "Obrazok 2". NizSie su ilustrované a uvedené vo forme zoznamu vSetky komponenty,
Vs N ktoré su sucastou sady.
e P Y 4 e A
ggeses gasaace A
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Bacasse © g
(5 ™ v i
ssdst
_ i
L -y
A
L 363 mm 71 238 mm

N\
A Elektroprevodovka
B Skatula s prisluSenstvom
C Z&kladova doska

D Upevnovacie konzoly
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3.5 PRACA PRIPRAVY NA INSTALACIU

Obrazok znézorfiuje priklad zariadenia automatizacie vytvoreného s pouzitim komponentov od firmy Nice.
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A Elektroprevodovka Poznamka 1 Ak je napajaci kabel dihsi ako 30 m, je potrebné pouzit
B Fotobunky kabel s vacsim prierezom(3 x 2,5 mm?) a v blizkosti automa-
C Stlpiky pre fotobunky tizacie je potrebné nainstalovat ochranné uzemnenie.
D \oli¢ s klucom , , . s , A
E Majdk s anténou Poznamka 2 2T|eto dva kable mdzu byt vymeneng za jediny kabel 4
F Ozubeny hreben x 0,5 mm®,

Uvedené komponenty su umiestnené podia typického a obvyklého vzo-
ru. Na zéklade schémy v "Obrazok 4" ako referencného prikladu urcte
pribliznu polohu, v ktorej budu jednotlivé komponenty nainstalované v sy-
stéme.

Tabulka 3
TECHNICKE PARAMETRE ELEKTRICKYCH KABLOV
Identifikacné .
oznacenie Parametre kabla

Kabel NAPAJANIA ELEKTROPREVODOVKY
1 1 kabel 3 x 1,5 mm?
Maximalna dizka 30 m [poznamka 1]

Kabel MAJAKA S ANTENOU
2 1 tieneny kabel typ RG58
Maximalna dlzka 10 m; odporucana < 5 m

Kébel MAJAKA S ANTENOU
3 1 kabel 2x 1,5 mm?
Maximalna dizka 10 m

Kabel FOTOBUNIEK

2x0,25 mm? (TX)

4 Maximalna dizka 30 m [poznamka 2]
4x0,25 mm? (RX)

Maximalna dizka 30 m

Kébel VOLICA S KLUCOM
5 2 kable 2 x 0,5 mm? [poznamka 3]

Maximaina dizka 20 m [poznamka 2]

8 - SLOVENSKY
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Pred instalaciou si pripravte potrebné elektrické kable
pre vasu in$talaciu, s odkazom na "Obrazok 4" a "TECH-
NICKE PARAMETRE*“ (pagina 34).

Pouzité kable musia byt vhodné pre typ prostredia, v kto-
rom prebieha instalacia.

Pocas kladenia rurok pre prechod elektrickych kablov
zohladnite skuto¢nost, Zze v dosledku moznej usade-
nej vody v derivaénych Sachtach mozu spojovacie rurky
sposobovat vznik kondenzatu vo vntitri riadiacej jednotky
a poskodit elektronické obvody.



& Pred instalaciou otvorte zaistovaci hacik (A) a odoberte
kryt (B) povolenim upevinovacich skrutiek, pri¢om najprv
ruc¢ne odistite motor pomocou dodaného kltca.

~

0008

\

o
%0
%0
80
09,
90
0
90
B0
23
90

O0000000000K
5 SS000 0
SRR

Pred pokraGovanim v inStalacii skontrolujte celkové
rozmery prevodového motora, pricom sa odvolate na
"Obrazok 2" a inStala¢né rozmery "Obrazok 6" .

4 N

0+50 mm

360 mm

3.6

INSTALACIA ELEKTROPREVODOVKY

Chybna inStalacia moze sp6sobit vazne poranenie osoby,
ktora vykonava pracu a os6b, ktoré pouzivaju zariadenie.

Pred zahdjenim montaze automatizacie vykonajte
pripravné kontroly popisané v odsekoch ,Pripravné
kontroly pri instalacii“ (strana 6) a ,Vymedzené pouzitie
vyrobku“ (strana 6).

Pri inStalacii postupuijte nasledovne:
1.

vykopte zaklady (A) a pripravte vedenia (B) pre elekirické kable
("Obrazok 7")

4 N\

(& J

(((«((? 7
e
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4,

Pred vytvrdnutim beténu skontrolujte, ¢i je zakladova
doska dokonale vyrovnana a rovhobezna s kridlom brany.

pockajte, kym betdn nestvrdne a odoberte matice ("Obrazok 10")

&

/I N\
&
J

5.

Je mozné pouzit existujicu a kompatibilnti zakladovu
dosku vybavenu kotviacimi konzolami.

zaloZte elektroprevodovku (D), pri¢om nezabudnite zalozit pastorok
(E) pod ozubeny hreben (F) ("Obrazok 11")

-

(11

~
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6. skontrolujte, Ci je elektroprevodovka rovnobezne s kridlom brany
("Obrazok 12")
4 N
(12 I |
J
7. skontrolujte, Gi je pastorok v osi s ozubenym hreberiom ("Obrazok
13")
4 ™\
® il
i
i =
Vi | .
I

é. GJ k\l‘

— v T T
. J
8. vlozte dodané podlozky a matice a jemne ich pritiahnite ("Obrazok

~

\ J
9. ruéne otvorte a zatvorte kridlo brany a skontrolujte, ¢i sa posuva

bez trenia. Tiez skontrolujte, Ci je ozubeny hreben vzdy zarovnany s
pastorkom ("Obrazok 15")

~




10.

pevne utiahnite matice na upevnenie elektroprevodovky k zaklad-
ovej doske a nalepte ndlepku (G) s pokynmi pre odblokovanie
("Obrazok 16")

4 @ N
\ J
11 ruéne otvorte kridlo brany a zastavte 2/3 cm od mechanickej
zarazky ("Obrazok 17")
4 m N
[ \Y
-3cm
\ J
12, posuvajte drziak koncového spinaca na stojane v smere OTVO-
RENE, kym koncovy spina¢ nezasiahne (budete pocut "cvaknutie”
koncového spinaca). Po "cvaknuti" posunte konzolu dopredu o 2
cm (minimalne) ("Obrazok 18")
Pri upeviovani konzoly koncového spinac¢a nevyvijajte
nadmerny tlak.
4 @ N
. J

13.  Zzaistite drziak koncového spinaca na stojane pomocou prislusnych
skrutiek ("Obrazok 19")
4 @ N
Z
ﬁ%%
. J
14. rucne zatvorte kridlo brany a zastavte 2/3 cm od mechanického
dorazu a zopakujte vysSie opisané operacie na upevnenie konzoly
koncového spinaca ("Obrazok 20")
4 @ ™\
2-3cm
A LN
. J
15.  posuvajte drziak koncového spinaca na stojane v smere zatvarania,
kym koncovy spina¢ nezasiahne (budete pocut "cvaknutie" kon-
cového spinaca). Po "cvaknut" posunte drziak dopredu o 2 cm
(minimélne) ("Obrazok 21")
4 @ ™\
..!_\' ". = T —
<
. J
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DOLEZITE! - Motor s prevodovkou je prednastaveny (na-

stavenie z vyroby) na instalaciu na pravej strane ("Obraz-
ok 24") ale ak je potrebné ho nainstalovat na l'avu stranu,

acie znazornené na Obrazku 25.

te vykonat oper:

musi

22

-

LIMIT SWITCH

180°

180°

eSS SN
A v—
S LLLLL/AN

P

tojane pomocou prislusnych &

zaistite drziak koncového spinaca na s

skrutiek ("Obrazok 22")

16.

V/// o

ho

ruéne

upevnite ho dodanymi skrutkami,

)

umiestnite kryt (H

17.

"Obrazok 23")

(

9

uzamknite a vyberte dodany kit

Pri intalacii zariadeni do systému si precitajte prislusné navody na pouzit-

ie.
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3.7 MANUALNE ODISTENIE A ZAISTENIE

ELEKTROPREVODOVKY

Elektroprevodovka je vybavena mechanickym odistovacim systémom,

ktory umoziuje manualne otvaranie a zatvaranie automatizacie.

Tieto ukony manualneho ovladania musia byt vykonané v pripade vypadku

elektrickej energie, poruch Cinnosti alebo faz instalacie.

Pri odisteni postupuite nasledovne:

ik (A) ("Obrazok &

Gi

Pomocou dodaného kituca otvorte zaistovaci ha

26")

1.

Teraz je mozné manuélne pohybovat automatizéciou do pozadov-

anej polohy.

vych ruciciek a vyberte ho.

Na zaistenie zatvorte zaistovaci hacik, otocte kiti¢om proti smeru hodino-

2.

SLOVENSKY - 13
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4.2 ODOBRATIE RIADIACEJ JEDNOTKY
Ak nie je lahké vykonat elektrické pripojenia, je mozné odstranit riadiacu
jednotku (A) odskrutkovanim stlpikovej skrutky (B) ("Obrazok 30").

14 - SLOVENSKY




4.3 SCHEMA A POPIS ZAPOJENIA

4.3.1 SCHEMA ZAPOJENIA
4 N\

@D

T RX _l__‘._

EB5

5
SISIS

N

Zz

o
—AW—
|—‘\.—

5

AERIAL

24V =|
v
24V =|
oV
24V =|

¥,
i

5

g

=

LED RADIO R M TL™M

T
° RADIO L) @) PROGRAM TP gy

e o]

A

== 90 (O .

AERIAL

PROGRAM SWITCH Ty -

O

LED SbS

LED PHOTO

LED STOP

|BT4N E LED FCC
LIMIT
@ SWITCH
D FUSE 315mA ._E::OKE LED FCA
TYPEF
& FLASH
BOOST CAPACITOR
RUN CAPACITOR
: MOTOR
ré &)
FUSE 5A N
TYPEF L
N\ )
4.3.2 POPIS ZAPOJENi
Tabulka 4
VYSTUPY CENTRALNA JEDNOTKA
Ukoncenie Aplikacia
VZDUCHOVA ANTENA
PROGRAMOVACI o
PRISTROJ MIKROSPINACE
LED RADIO LED RADIO
LET FOTO LED FOTOCELULA
LED SbS LED KROK ZA KROKOM
LED OK LED OK
SbS TLACIDLO KROK ZA KROKOM
PROGRAM TLACIDLO PROGRAMOVANIE
LIMIT SWITCH KONCOVY SPINAC
BLIKAJUCI BLIKAJUCI
KONDENZATOR ZAZIHU KONDENZATOR ZAZIHU
KONDENZATOR CHODU | KONDENZATOR CHODU
MOTOR MOTOR
POISTKA POISTKA
=) TLACIDLO RADIO

SLOVENSKY - 15




Tabulka 5

ELEKTRICKE ZAPOJENIE

Svorky Funkcia Popis
Vstup pre zariadenia, ktoré blokuju alebo pripadne zastavuju prebiehajici manéver; pomocou vhodnych zariadeni na vstup

9-10 Stop je mozné pripajit kontakty typu "normalne uzavrety", "norméalne otvoreny" alebo zariadenia s konstantnym odporom. DalSie
informéacie o STOP néjdete v Casti "Vstup STOP".

9-11 Foto Vstup pre bezpeépostné zariager]i.a, ktoré zasahujq Ipoéas gatvéracieho manévru spatnym chodom: Mozno pripojit NC
(normélne zopnuté) kontakty. DalSie podrobnosti najdete v Casti "Fotobunky".
Pri kazdom spusteni manévru sa skontroluje spravna funkcia fotobuniek; ak je test pozitivny, manéver sa spusti. Je to

8-12 Fototest mozné pomocou Specialineho typu zapojenia: vysielace fotobuniek "TX" su napajané oddelene od priimacov "RX". DalSie
podrobnosti ndjdete v Casti "Fotobunky".

9-13 Krok - Krok | Vstup pre zariadenia riadiace pohybové akcie: Mozno pripojit kontakty NO (normélne otvorené).

4-5 Majak Viystup pre blikajlce svetlo (samo&inné). Ked je vystup aktivny, poskytuje napéatie 230 V~.

1-2 Anténa Vstup pre pripojenie antény radiového prijimaca; anténa je vstavana na majaku alebo je mozné pouzit externd anténu.

16 - SLOVENSKY



5 FINALNE KONTROLY A UVEDENIE DO CINNOSTI

5.1

PRIPOJENIE NAPAJANIA

& Pripojenie napajania musi byt vykonané skiisenym kvalifikovanym personalom, ktory spiiia potrebné poziadavky, za kom-

pletného dodrzania zakonov, noriem a nariadeni.

Postupujte podia nizsie uvedeného popisu:
1. Rucne odomknite motor prevodovky, aby sa kridlo bréany pohybovalo v rezime otvorenia a zatvorenia (pozri Cast Manualne odistenie a zaiste-

nie elektroprevodovky).
2. Uvedte kridlo brany do stredu jej zdvihu.
3. Rucne zablokuijte prevodovy motor (pozri Cast Manualne odistenie a zaistenie elektroprevodovky).
4, Pripojte automatiku k sietovému napajaniu a skontroluijte:
- Ci LED didda OK, LED didda foto a dve LED diédy koncového spinaCa pravidelne blikaju: 1 bliknutie za sekundu
- Ci sa nevykonavaju ziadne manévre a Ci je blikajuca kontrolka vypnuta
4 @ N
Q_TLM T
° RADIO "PROGRAM TP”
REEREENGE «I,E|
123358 LN P /‘ b
S-S T ~ SROGRAM SWITCH T;;- >k ‘:-C-/ LED: PHOTO
P E‘ > W LED: FCC
‘ FUSE 815mA [[ [/ LED: FCA
TYPE F T
- J

Ak sa toto vSetko nedeje, odpojte sietové napajanie automatiky a skontrolujte: elektrické pripojenia, nastavenie fotobuniek
a poistky. V pripade potreby skontrolujte zapojenie oboch koncovych spinacov: posuiite paku koncového spinaca a skon-

trolujte, Ci relativny koncovy spina¢ zasahuje vypnutim kontrolky FCA alebo FCC na riadiacej jednotke.

SLOVENSKY - 17



5.2 NACITANIE JEDNOTLIVYCH ZARIADENI

Po pripojeni napéjania je potrebné, aby riadiaca jednotka rozpoznala zaria-
denia pripojené na vstup "" a konfiguraciu vstupu "PHOTO".

& V pripade, ze ma riadiaca jednotka vyrobné konfiguracie
alebo po uUplnom zruSeni prejde do pohotovostného
rezimu po 10 mindatach (600 sekundach). Po vykonani
postupu rozpoznania zariadenia sa ¢as pohotovostného
rezimu skrati na 5mintty (300sekundy). DalSie informacie
najdete na stranke Zapnutie/vypnutie pohotovostného
rezimu.

Faza nacitania sa musi vykonat, aj ked k riadiacej jed-
notke nie je pripojené Ziadne zariadenie.

Postupujte pritom nasledovne:

1. Stlacte a podrzte tlacidlo PROGRAM

2. po priblizne 3 sekundach zacne rychlo blikat kontrolka "OK". Po-
drzte stlacené tlaCidlo PROGRAM

pockajte niekolko sekund, kym riadiaca jednotka neukonci
nacitanie zariadenf

na konci tejto fazy musi svietit kontrolka "STOP" a kontrolka "OK"
musi svietit trvalo zelenou farbou

uvolnite tlacidio PROGRAM do 10 sekund

kontrolka "OK" musi blikat' 3 zelené bliknutia na potvrdenie, ze za-
riadenia boli nau¢ené

ak postup nie je Uspesny, kontrolka "OK" blikne 5 krat Gerveno

4 N\

>

oo

N

>
LED RADIO R @ TLM

o raio L) @ RAM TP gy
mEgogEEnen || @ o J
12345678910

I
PROGRAM SWITCH Ty -
N\ J

Fazu nacitania pripojenych zariadeni mézete vykonat kedykolvek znovu, a
to aj po instalacii, ked napriklad potrebujete pridat alebo odobrat’ nejaké
zariadenie.

Po dokonceni postupu ucenia zariadeni skontrolujte, i svieti kontrolka
PHOTO a STOP. Ak nie, odpojte napéjanie automatiky zo siete a skon-
trolujte elektrické pripojenia, nastavenie fotobuniek a poistky.

V pripade potreby skontrolujte zapojenie oboch koncovych spinacov: po-
sunte paku koncového spinaca a skontrolujte, ¢i relativny koncovy spina¢
zasahuje vypnutim kontrolky FCA alebo kontrolky FCC na riadiacej jed-
notke.

Po dokonceni operacii zatvorte kryt prislusnou skrutkou.

Ak je potrebné otocéit smer chodu motora, je potrebné
znova vyhladat zariadenia. ("Obrazok 25") .

18 - SLOVENSKY




6 ZAVERECNA KONTROLA A UVEDENIE DO
PREVADZKY

Jedna sa o najdolezitejSiu fazu realizacie automatizacie pre zaistenie ma-
ximalnej bezpecnosti zariadenia. Zaverecna kontrola pred uvedenim do
prevadzky mdze byt pouzita aj na pravidelnu kontrolu zariadeni, ktoré tvo-
ria automatizaciu.

Fazy zaverecnej kontroly a uvedenia automatizacie do
prevadzky musia byt vykonané kvalifikovanym a skus-
enym personalom, ktory bude musiet uréit skuasky
potrebné na kontrolu prijatych rieSeni z hladiska exi-
stujucich rizik a na kontrolu dodrziavania zakonov, pre-
dpisov a nariadeni: predovSetkym vSetkych poziadaviek
normy EN 12453, ktora urcuje sktiSobné metddy na kon-
trolu automatickych zariadeni bran.

Pridavné zariadenia musia byt podrobené Specifickej zaverecnej kontro-
le pred uvedenim do prevadzky, jednak z hladiska funkénosti a jednak z
hladiska spravnej interakcie s riadiacou jednotkou. Vychadzajte preto z
navodov k jednotlivym zariadeniam.

6.1 ZAVERECNA KONTROLA PRED UVEDENIM DO

PREVADZKY

Zavere¢na kontrola pred uvedenim do prevadzky mdze byt pouzita aj na
pravidelnu kontrolu zariadeni, ktoré tvoria automatizaciu. Kazda jednotliva
sucCast automatizacie (citlivé okraje, fotobunky, prvky nidzového zastave-
nia, atd.) vyzaduje Specificku fdzu kolaudécie; pre tieto zariadenia bude
potrebné vykonat postupy uvedené v prislusnych navodoch.

Pre vykonanie zaverecnej kontroly postupuite nasledovne: i
1. Skontrolujte, ¢i bol presne dodrzany obsah kapitoly ,VSEOBECNE
BEZPECNOSTNE VAROVANIA A OPATRENIA" (strana 3)

2. Odblokujte prevodovy motor, ako je uvedené v odseku "Manualne
odistenie a zaistenie elektroprevodovky" (strana 13) (“Figure
26¢e27))

3. skontrolujte, &i je mozné ruéne pohybovat automatikou pri otvarani
a zatvarani silou, ktora neprekracuje hodnotu predpokladanu limit-
mi pouzitia uvedenymi v "Tabulka 1".

4, Zaistite elektroprevodovku

5. S pouzitim ovladacich zariadeni (voli¢, radiovy vysielac atd) vyko-
najte skusky otvorenia, zatvorenia a zastavenia brany a uistite sa,
Ze pohyb zodpoveda oakavanému pohybu. Odporica sa vykonat
viacero skusok kvoli vyhodnoteniu posuvatelnosti brany a odhale-
niu pripadnych chyb montaze alebo nastavenia, aj kvoli odhaleniu
pritomnosti pripadnych bodov trenia

6. Kvoli kontrole funkCnosti fotobuniek a hlavne kvoli absencii
koliznych situacii s inymi zariadeniami, prejdite valcom s priemerom
5 cm a dizkou 30 cm po optickej osi najskor v blizkosti , TX* (vy-
sielac), potom v blizkosti ,,RX* (prijimac) a na zaver v strede medzi
nimi a skontrolujte, i vo véetkych pripadoch dbjde k zasahu zaria-
denia a k prechodu z aktivneho stavu do stavu alarmu a opacne;
na zaver skontrolujte, Ci v riadiacej jednotke ddjde k ocakavanému
Ukonu; napriklad k tomu, ze manéver zatvarania spdsobi zmenu
smeru pohybu.

7. Postupne skontrolujte spravnu ¢innost” kazdého bezpecnostného
zariadenia, ktoré je sucastou zariadenia automatizacie (fotobun-
ky, citlivé okraje atd.). V pripade zasahu nejakého zariadenia LED
,BLUEBUS", ktora sa nachadza na riadiacej jednotke, dvakrat
rychle zablika kvoli potvrdeniu uskutocnenej identifikacie

8. ak by boli nebezpecné situacie, spdsobené pohybom kridel dveri,
odvratené prostrednictvom obmedzenia sily narazu, je potreb-
né odmerat silu podla pokynov uvedenych v norme EN 12453 a
pripadne, ked' sa kontrola ,sily motora“ pouziva ako pomoc pre
systém pre obmedzenie sily narazu, skuste najst nastavenie, ktoré
ponukne lepSie vysledky.

6.2 UVEDENIE DO PREVADZKY

N
N

AN

Pri uvedeni do prevadzky postupujte nasledovne:

1. Viytvorte technicky spis automatizacie, ktory ma obsahovat nasle-
dujice dokumenty: celkovy vykres automatizacie, schému vyko-
nanych elektrickych pripojeni, analyzu pritomnych rizik a prislusné
prijaté rieSenia, vyhlasenie vyrobcu o zhode vSetkych pouzitych za-
riadeni a vyhlasenie o zhode, vyplnené technikom vykonavajucim
inStalaciu

2. Trvalym spdsobom pripevnite do blizkosti brany Stitok alebo ce-
dulu s uvedenim Ukonov pre manuaine odblokovanie a manuaine
manévre

3. Umiestnite na branu stitok, na ktorom su uvedené minimaine tieto
Udaje: typ automatizacie, nazov a adresa vyrobcu (zodpovedného
za ,uvedenie do prevadzky"), vyrobné Cislo, rok vyroby a oznaCenie

Uvedenie do prevadzky méze prebehnut az po vykonani
vSetkych faz kolaudacie s kladnym vysledkom.

Pred uvedenim automatizacie do prevadzky informujte
vlastnika o nebezpecéenstvach a zvySkovych rizikach,
ktoré su stale pritomné.

Je zakazané Ciastoc¢né uvedenie do prevadzky alebo uve-
denie do prevadzky v ,provizérnych“ situaciach.

,CE"

4, Vyplnte a doructe viastnikovi automatizacie vyhlasenie o zhode au-
tomatizacie

5. Vyplnte a doructe viastnikovi automatizacie ,navod na pouzitie” au-
tomatizacie

6. Vyplite a doructe viastnikovi automatizécie ,plan udrzby*, ktory
obsahuje nariadenia pre Udrzbu vSetkych zariadeni automatizacie.

Pre vSetku uvedenu dokumentaciu firma Nice poskytuje
prostrednictvom svojej servisnej sluzby: navody a
prirucky.
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[  PROGRAMOVANIE

Symboly pouzivané v réznych postupoch programovania/vymazania pomocou interného radiového modulu su uvedené v , Tabulka 6.

Tabulka 6

LEGENDA SYMBOLOV POUZIVANYCH V TEJTO PRIRUCKE
Popis Symbol
LED ,,R“ svietiaca ¢ervena O
LED ,R“ zhasnuta ]
Led "R" s blikanim ﬁ#

OFF

37

Odpojte sietové napajanie ﬁ‘

\\1

Zapnite sietové napajanie

g

Stlacte a uvolnite pozadované tlacidlo vysielac¢a, ktory sa ma zapamatat’

<=e o>

o]
4l

Podrzte stlacené pozadované tlacidlo vysielaca, ktory sa ma zapamatat’

Uvolnite tlacidlo vysielaca

>

Cakajte...

Pozorujte/overujte

6 G @
i

Stlacte a uvolnite tlacidlo

<z=e >

¥

Podrzte stlacené tlacidlo

<=

¢

Uvolnite tlacidlo

Y
rl“f

®

Uvolnite tlacidlo presne pri spravhom spravani LED diddy (svieti, blika, je vypnuta)

7
N

a4
B

Spravny postup

Nespravny postup

00"
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Riadiaca jednotka ma rbzne funkcie s tovarenskym nastavenim, ktoré je mozné naprogramovat: tato kapitola opisuje dostupné funkcie a postupy ich
programovania. PreCitajte si tiez kapitolu VIAC PODROBNOSTI.

Na riadiacej jednotke sa nachadzaju mikrospinace, trimre a tlacidla opisané v kapitolach "Tabulka 7" a "Tabulka 8".

Tabulka 7

LEGENDA SYMBOLOV RIADIACICH JEDNOTIEK
Nazov Symbol Popis
MIKROSPINAG SItzi na aktivaciu funkcii

. = Sluzi na nastavenie parametrov "pracovného Gasu" (pozri Nastavitelné parametre: Trimmer (TL
Trimmer TL

-TP-F)

. = SIUZi na nastavenie parametrov "Pause Time" (pozri NastaviteIné parametre: Trimmer (TL - TP

Trimmer TP -F)
F -y

Trimmer F SIUzi na Upravu parametrov "Force" (pozri Nastavitelné parametre: Trimmer (TL - TP - F))

-

Tla¢idlo RADIO EI

SIUzi na programovanie radiového priimaca

Tladidlo PROGRAM

SIUzi na programovanie zariadenia

MIKROSPINACE:

TOVARENSKE NASTAVENIA (PR

Tabulka 8

2 = OFF)

Poloautomatické (1 = ON -

Spomaleny pohyb (8 = ON)

DVOLENE)
123
orr| Bk

BN

|_mmps)
|_EmYe))
| EmEN
[ Joo)
| EmY{e)

s

o

Trimmer TL (pracovny cas)

TL
120s (60s) _ = 20s (10s)

(8)

90s (45s) 30s (15s)
60s (30s)

Trimmer TP (Gas pauzy)

—
o

120s _ ~=W 3s

(®)

60s 20s

40s

Trimmer F (sila)

m

MAX ~% M

II 25%

50%

z

75%

Pri kazdej zmene volby mikrospinacov 1 a 2 je potrebné zopakovat postup ucenia zariadenia, ako je opisané v odseku
Nacitanie jednotlivych zariadeni.
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7.1 NASTAVITELNE PARAMETRE: TRIMMER (TL - TP - F)

Prevadzkové parametre riadiacej jednotky su nastavitelné pomocou troch trimrov ("Obrazok 31").

TL (pracovny cas)
Upravuje maximalnu dobu trvania manévru Otvorenie alebo Zatvorenie
Tabulka 9

TL (PRACOVNY CAS)
Nastavenie

-
o

Vyberte rezim "Poloautomaticky" alebo "Automaticky" a nastavte mikrospina¢ 1 na ON

IIONIl OFF

O -
N
| EmJ)
Hp
|_mmls,
|_Emle))
| _EmEN]
[ Joo)
| Emf{e)

Vykonajte kompletny cyklus Otvarania a Zatvarania:

Skontrolujte, ¢i je maximalne nastavené trvanie manévru (Otvaranie alebo Zatvaranie)
dostatoéné a &i zostava rezerva 2 alebo 3 sekundy. Ly |
V pripade potreby znovu nastavte trimmer TL s maximalnou hodnotou. Y
Pre nastavenie spomalenia pozri popis spinaca 8 (pozri Programovatelné funkcie)

Poznamka: Ak tento Cas stale nie je dostatocny, je potrebné prerusit prepojku TLM

umiestnenu vedla trimra TL ("Obrazok 31), aby ste ziskali "zvySeny pracovny ¢as"

(TLM).

TP (¢as prestavky)
Upravuje Cas medzi koncom otvaracieho manévru a zacCiatkom zatvaracieho manévru
Tabulka 10

TP (CAS PRESTAVKY)
Nastavenie

10

123456789
Nastavenim mikrospinaca 2 do polohy "ON" vyberte rezim "Automatic" (Automaticky) OOFI'! H H u u u u u H u

P

Nastavte "TP Trimmer" podla potreby

Ak chcete skontrolovat), i je nastaveny ¢as spravny, vykonajte cely otvaraci manéver
a skontrolujte ¢as, ktory uplynie pred zaciatkom zatvaracieho manévru

F (sila)

& Nastavenie tohto parametra moze mat znacny vplyv na stupen bezpeénosti automatiky: pri tejto operacii budte velmi opa-
trni.

Pri nastavovani parametra postupuijte metddou pokus - omyl: je potrebné zmerat silu, ktorou pdsobi kridlo brany pocas vykonavania manévru, a poro-
vnat ju s hodnotami predpokladanymi predpismi platnymi v danej oblasti.

7.2 PROGRAMOVATELNE FUNKCIE
Riadiaca jednotka je vybavena sériou mikrospinadov (PROGRAMOVACI SPINAC - “Figure 5), ktoré umoziuju aktivovat rdzne funkcie, aby bola auto-
matizacia vhodnejSia a bezpecnejSia pre potreby koncového pouzivatela.
MikrospinaCe umoznuiju vyber réznych prevadzkovych rezimov a programovanie pozadovanych funkcif:
Tabulka 11
AKTIVACIA ALEBO DEAKTIVACIA FUNKCIi
Mikrospinace (1 ... 10)
AKTIVACIA ON
DEAKTIVACIA OFF
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Tabulka 12
Spinace 1-2 Prevadzka
Off-Off Manuadlne (s pritomnostou ¢loveka)
On-Off Poloautomaticka
Off-On Automaticka (automatické zatvaranie)
On-On Automatické + Vzdy zatvorit
Prepinac 3 Prevadzka
Zapnuté Zavpnuté (nie je k dispozicii v manudlnom
rezime)
Spinac 4 Prevadzka
Zapnuté Blikanie vopred
Spinac 5 Prevadzka
Zavriet 5 sekund po "Fotke", ak je
Zapnuté Tastgvgné na "AL"Jtomatioké“, alebp
Zavriet po fotke", ak je nastavené na
"Poloautomatické
Prepinac 6 Prevadzka
Zapnuté Zabezpecenie "Photo" aj v rezime Open
Spinac¢ 7 Prevadzka
Zapnuté Makky Start
Prepinac 8 Prevadzka
Zapnuté Spomalenie
Spinac¢ 9 Prevadzka
Zapnuté Stredné brzdenie
Spinac¢ 10 Prevadzka
Zapnuté [ahké brzdenie

Spinac 1-2:

Manualna' prevadzka

Manéver sa vykona len dovtedy, kym je ovladanie aktivne (stlatené tlacidlo
vysielata mitveho chodu).

Poloautomaticka" prevadzka

Odoslanie prikazu spdsobi vykonanie celého manévru, kym neuplynie
"pracovny ¢as" alebo kym sa nedosiahne koncovy spinac.
Automaticka" prevadzka

Po otvaracom manévri nasleduje prestavka a na jej konci sa automaticky
vykona zatvaraci manéver.

Operacia "Vzdy zatvorit

Zasahuje po vypadku napajania: ak po obnoveni napgjania riadiaca jed-
notka zisti, ze kridlo brany je v polohe Otvorené, automaticky spusti za-
tvaraci manéver, ktorému predchéadza 5-sekundové predbezné upozor-
nenie.

Spinac¢ 3:

Prevadzka "Condominium"

Ked' sa odosle prikaz "Krok za krokom" a spusti sa manéver Otvéranie,
tento manéver nemoze byt preruseny ziadnym inym prikazom "Krok za
krokom" alebo "Otvaranie" odoslanym prostrednictvom radia az do konca
samotného manévru.

Pri zatvaracom manévri vSak odoslanie nového prikazu "Krok za krokom"
sposobi, ze samotny manéver sa zastavi a zvrati.

Prepinac 4:
Po odoslani prikazu sa najprv aktivuje blikanie a po 5 sekundach (2 sekun-
dach, ak je nastaveny prevadzkovy rezim "Manualne") sa zaCne manéver.

Prepinac 5:

Tato funkcia, ak je nastavena na prevadzkovy rezim "Automaticky",
umoznuije, aby kridlo brany zostalo otvorené len na ¢as potrebny na preja-
zd vozidiel alebo 0sdb; ked sa totiz aktivuji bezpecnostné zariadenia
"Foto", manéver sa zastavi a po 5 sekundach sa automaticky spusti zat-
varaci manéver.

Na druhej strane, ak je funkcia nastavend na rezim "Poloautomaticky”, ked
zasiahnu bezpecnostné zariadenia "Foto", poCas zatvaracieho manévru
sa aktivuje automaticky zatvaraci manéver s trvanim naprogramovaného
"Casu prestavky".

Prepinac 6:

Za normalnych okolnosti je bezpecnostny prvok "Photo" aktivny len pri
zatvdracom manévri, ak je mikrospina¢ 6 nastaveny na "ON", zasah
bezpecnostného zariadenia sposobi prerusenie manévru aj pri otvarani.
Na druhej strane, ak je nastaveny prevadzkovy rezim "Poloautomaticky"
alebo "Automaticky", obnovenie manévru Otvaranie sa zatne okamzite po
vypnuti bezpecnostnych zariadeni.

Prepinac 7:
Nastavenim tejto funkcie sa spustenie manévru uskutocni postupne; tak
sa da zabranit neziaducemu trhnutiu automatiky.

Prepinac 8:

Spomalenie spociva v znizeni rychlosti na 30 % menovitej rychlosti; tym sa
znizi sila narazu kridla brany na konci manévru.

Pohon opusta vyrobny zévod s aktivnou funkciou "spomalenie” (spinac 8
= ON). Pohon zaCne spomalovat po Case rovnajicom sa TL/2 (kde TL je
nastaveny pracovny ¢as). Standardne je pracovny ¢as nastaveny na 90s
(3/4 otacky) a z toho vyplyva, ze spomalovanie zatne po 45s od zadiatku
manévru z Uplne zatvoreného alebo Uplne otvoreného priestoru.

Podla uvazenia instalatéra a v zavislosti od dizky brany méze byt potreb-
né upravit pracovny Cas (TL) tak, aby faza spomalovania (TL/2) zacala
priblizne 50-70 cm pred zasahom koncovych spinacov (**). Funkcia spo-
malenia nielen znizuje rychlost automatiky, ale znizuje aj krdtiaci moment
motora 0 70 %.

& V automatizaciach vyzadujucich vysoku hodnotu krutiac-
eho momentu motora moéze tato funkcia spomalenia
sposobit okamzité zastavenie motora.

(**) Poznamka: Akakolvek zmena tohto parametra sa prejavi pocas vyko-
nania prvého prikazového manévru Otvorenie po vykonani zmeny.

~ @ N
TL
120s (60s) AI 20s (10s)
90s (45s) 30s (15s)
60s (30s)
- J

Prepinac 9-10:

Nastavenim kombinacie prepinatov 9 a 10 sa vykona postup brzdenia
motora; v zavislosti od kombindacie sa nastavi intenzita brzdenia podla na-
sledujuiceho nastavenia:

Tabulka 13
SPINAC 9-10
Popis dip10 dip9
brzdenie vypnuté vypnuté vypnuté
l'ahké brzdenie zapnuté vypnuté
stredné brzdenie vypnuté zapnuté
silné brzdenie zapnuté zapnuté
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7.3 INTEGROVANY RADIOVY PRIJIMAC
Na dialkové ovladanie je v riadiacej jednotke zabudovany radiovy prijimac s frekvenciou 433,92 MHz a kompatibilny s kédovanim O-CODE.

7.3.1 UKLADANIE RADIOVYCH VYSIELACOV DO PAMATE
Kazdy vysielac je radiovym prijimacom rozpoznany podla iného "kodu". Zapamatanie je k dispozicii v dvoch rezimoch: rezim 1 a rezim 2.

Rezim 1

Automatické priradenie prikazov uvedenych v Tabulka 14 tla¢idlam vysielaca.

Pre kazdy vysiela¢ sa vykona len jeden krok a zapamétaju sa vSetky klavesy: nezdlezi na tom, ktory klaves je stlaCeny. (Pre kazdy zapamatany klaves je
v paméti obsadené miesto).

Poznamka: Pri zapamatani v "rezime 1" mbze vysiela¢ ovladat len jednu automatiku.

Tabulka 14
REZMY |
Tlaéidlo vysielac¢a Prikaz
1 Krokovy rezim
2 Otvorenie pre chodcov
3 Otvaranie
4 Zatvaranie

W Jednokanalové vysielace maiju len kli¢ 1; dvojkanalové vysielace maijt kltice 1 a 2

Tabulka 15

POSTUP ZAPAMATANIA REZIM 1
Popis Symboly

TLAGIDLO RADIO =2

Lk
LED a tlagidlo radia I =
POZADOVANE TLACIDLO VYSIELACA €A max 10s @; M3s
LED RADIO N VRN

Rezim 2

volne priradit prikaz spomedzi prikazov dostupnych v Tabulka 16.

Pre kazdu fazu sa uloZf len jeden kIUC, ten, ktory bol stlaceny pocas fazy ukladania.
Poznamka: Pre kazdy uloZeny KIU¢ je v pamati obsadené jedno miesto.

Tabulka 16
Tlaéidlo vysielac¢a Prikaz
1 Krokovy rezim
2 Otvorenie pre chodcov
3 Otvéranie
4 Zatvaranie
5 Stop
Tabulka 17
Popis Symboly
Zatvorenie Otvorenie Otvorenie pre chodcov Krok za krokom
<= pe> <= > <= o> ==
TLAGIDLO RADIO =27) X 4 X3 X 2 X 1
LED a tlacidlo radia o-MNMMNME |- MMM O VAN ®— b
POZADOVANE TLAGIDLO Vo= P Qe Q)
VYSIELAGA €Dmax 10s [@; 23s Dmax 10s [@]; 23s DBmax 10s @]; €23s Bmax 10s e; 3s
o N s N 17N 17 N Lz N |71/ N7z N1 7N 17 N7z N1 717
LED RADIO AR AWK A N )

Ak existuju dalSie vysielace na zapamétanie, zopakujte krok 03 do 10 s. Faza zapaméatania sa skon¢i po 10 s, ak sa nevyko-
naju ziadne dalSie operacie.
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7.3.2 ZAPAMATANIE NA DIALKU

Je mozné zapamétat si novy vysielaC bez toho, aby ste museli oviadat tlacidlo prijimaca (10-20 m od prijimaca).
Je potrebné mat uz zapamatany (stary) vysiela¢. Novy vysielaC sa zapamata s rovnakymi viastnostami ako stary vysielac.

Zapamatanie na dialku sa moze uskutoc¢nit vo vSetkych prijimacoch v dosahu vysielaca; preto je potrebné udrziavat pod

napétim len prislusny prijimac.

Standardny" postup

Pocas postupu, ak je stary vysiela¢ zapamatany v:

- Mdd 1: stlacte lubovolné tlacidlo

- Mdd 2: stlacte tlacidlo, ktoré si chcete zapamatat

Tabulka 18
Popis Symboly
Pri vypnutom motore sa umiestnite do blizkosti riadiacej jednotky
NOVY
vysielaé Qg *x 58 [@;
STARY' S <e o> > g o>
uz zapamatany vysielaé x1s x1s x1s
NOW <me o>
vysielaé @5 *x1s

Ak je postup Uspesny, novy vysiela¢ sa zapaméta.
* rovnaké tlacidlo v NOVOM vysielagi.

Alternativny" postup

Pocas postupu, ak je stary vysiela¢ zapamatany v:

- Mad 1: stlacte lubovolné tlacidio

- Mod 2: stlacte tlacidlo, ktoré si chcete zapamétat

Tabulka 19
ALTERNATIVNY POSTUP
Popis Symboly
Pri vypnutom motore sa umiestnite do blizkosti riadiacej jednotky
NOVY N e,
vysielaé x 3s
STARY

uz zapamatany vysiela¢

¥ ¥ ¥

uz zapamatany vysiela¢

NOVY 5 e,
vysielaé x 3s

- = AN PR N B N
STARY b bF BF

A A A

*kk

C o>

Ak je postup Uspesny, novy vysiela sa zapamata.
* rovnakeé tlacidlo v NOVOM vysielaci.

** rovnaké tlac¢idlo v STAROM vysielaci.

*** LED RADIO nie je viditeIné na dial'ku.

LED dioda RADIO moze vykonavat aj nasledujtice signaly: 1 rychle bliknutie, ak je vysiela¢ uz zapamatany, 6 bliknuti, ak rad-
iové kodovanie vysielac¢a nie je kompatibilné s kddovanim prijimaca centralnej jednotky, alebo 8 bliknuti, ak je pamat pIna.
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7.3.3 VYMAZANIE RADIOVYCH VYSIELACOV

& Tento postup je mozné vykonat JEDINE vtedy, ak je pamét radiovych vysielacov odblokovana.

Popis

Tabulka 20

POSTUP VYMAZANIA VYSIELACA

Symboly

~

Podrzte stlac¢ené tlacidlo radia [ﬂ na centralnej jednotke az do kroku 02

<=

Pockaijte, kym sa rozsvieti LED diéda R radia, potom pockajte, kym zhasne, a potom
pockajte, kym trikrat zablika

N Lo N LN Lz | s

HhL Hm b hE A

Uvolnite tlacidlo presne pocas 3. bliknutia

O

Ak je ukladanie uspesné, radiova LED diéda R na centralnej jednotke vyda 5 bliknuti

AV P N P N P N P N

ANV N ¥

N\ N N N

7.3.4 ZABLOKOVANIE/ODBLOKOVANIE PAMATE RADIA

& Tymto postupom sa uzamkne pamat, ¢im sa zabrani ziskavaniu a vymazavaniu radiovych vysielacov.

Tabulka 21
POSTUP BLOKOVANIA/ODBLOKOVANIA PAMATE RADIA
Popis Symboly
OFF
5]
Odpojte napajanie centralnej jednotky $

Stlacte tlacidlo radia na centralnej jednotke (tlacidlo drzte stlacené az do kroku 04)

<=z

Pridajte napajanie do centralnej jednotky (drzte tlacidlo stlacené)

Po 5 sekundach radiova LED R 2 krat pomaly zablika; v tomto okamihu uvolnite tlacidlo

) ON
<= ==
€735s lj lj

Opakovane stlacte a uvolnite radiové tla¢idlo na centralnej jednotke (v priebehu 5 sektnd),
aby ste vybrali jednu z nasledujtcich moznosti:

- led vypnuta = deaktivacia zamku uloziska.

- led on = aktivacia blokovania uloziska.

<T@ >
Lzev>

Bmax 5s

Po 5 sekundach od posledného stlacenia radiového tlacidla vykona radiova LED diéda R 2
pomalé bliknutia, ¢im signalizuje ukoncenie postupu.

%53 \tE \tE @
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ZAPNUTIE/VYPNUTIE POHOTOVOSTNEHO REZIMU

~
w
(3]

Tento postup umoziuje zapnutie alebo vypnutie pohotovostného rezimu pomocou tlacidiel centralnej jednotky. Pri aktiv-

nom pohotovostnom rezime nie je mozné menit ¢as pomocou tlacidiel centralnej jednotky, na zmenu éasu musite konat’
prostrednictvom OView alebo ProView. Na zaciatku je ¢as zapnutia pohotovostného rezimu nastaveny na pat mindt (300
sekundach). Ak je vypnuta, spotreba vyrobku sa zvysi.

POZOR! Konfiguracia z vyroby vyzaduje, aby bola funkcia pohotovostného rezimu povolena. M6ze ju vypnut len pouzivatel,
ktory vie, Ze spotreba sa zvysi, ked’ vyrobok nevykonava funkciu postivania brany.

e >

~
LED RADIO R ) M SbS
raoio L) @ PROGRAM TPy li‘
Q0| [nasussinie][@] E| @ = LED SbS
12345678910 t=a ~
R LED PHOTO
PROGRAM SWITCH Ty |-y =5 Lol FED PHOT
AERIAL 20[[e] "==-.L
cnO Seal e
ooO e -"
=" -
BTaN ] Pt o) LED FCC
—~--——\| o LIMIT
: SWITCH
o LED FCA
FUSE 315mA LED: OK
TYPEF 1]
. J
Tabulka 22
KONTROLA POHOTOVOSTNEHO STAVU
Popis Symboly
Stlaéte a uvolnite tla¢idlo PROGRAM a vyberte jednu z nasledujticich moznosti:
A VAN 4
- Stav 1: pohotovostny rezim Aktivny IOEENEINE
N1 s
- Stav 2: pohotovostny rezim Neaktivny @ hl
Tabulka 23
ZMENA STAVU
Popis Symboly
Stlaéenim a uvolnenim tlaéidla PROGRAM vyberte jednu z nasledujticich moznosti:
N Lo 1 s
- Stav 1: pohotovostny rezim Aktivny @ hl bl
N1/
- Stav 2: pohotovostny rezim Neaktivny (O |:|—
Stlacenim a uvolnenim tlacidla PROGRAM vyberte jednu z nasledujticich operacii na zmenu ye
nastaveni stavu:
N Lo 1 s
- Stav 1: pohotovostny rezim Aktivny @ hl bl
N1z
- Stav 2: pohotovostny rezim Neaktivny @ |:|—
AN
Ny
Ak chcete ulozit pozadovany stav, stlacte tlacidlo (najmenej 5sektind), kym sa nerozsvieti I -
kontrolka OK s normalnou frekvenciou (1 Hz)
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7.4 SPECIALNE FUNKCIE

Funkcia "Always Open" (Vzdy otvorené)

Toto je viastnost riadiace] jednotky, ktora umoznuije, aby bol vzdy vydany
prikaz na otvorenie, ked prikaz Step-by-Step trva dihsie ako 3 sekundy;
uzito¢né napriklad na pripojenie kontaktu ¢asovych hodin na vstup SbS,
aby brana zostala otvorena pocas urcitého ¢asového useku. Tato viast-
nost neplati, ak je aktivna manualna prevadzka (prepinaC 1-2 vypnuté -
programovatelné funkcie Tabulka 12).

Funkcia ,Pohybovat v kazdom pripade*

Ak niektoré bezpecnostné zariadenia nefunguju alebo su nefunkéné,
je stadle mozné ovladat a pohybovat branou v rezime "Man Present”
(pritomnost Cloveka). Podrobnosti ndjdete v programovatelnych funkciach
Tabulka 12).

7.5 ROZHRANIE BIDI-WIFI

Pripojenie rozhrania BiDi-Wifi:

1. V pripade potreby odpojte napajanie riadiacej jednotky a nudzové
napajanie

2. Pred pokracovanim skontrolujte, ¢i su vSetky LED diédy riadiace;
jednotky zhasnuté

Zasunte rozhranie BiDi-Wifi do konektora BUS T4 riadiacej jednotky

4 N

L g )

|| Upozornenie! Ak BiDi-Wifi rozhranie nie je spravne zasu-
nuté, mohlo by sa poskodit alebo trvalo poskodit riadiacu
jednotku.

Pockajte, kym LED Datum nezacne blikat

Nakonfigurujte rozhranie prostrednictvom aplikacie

Pockajte, kym sa LED didéda Datum nerozsvieti a nezostane svietit
nazeleno. Konfiguracia je teraz dokoncena.

orow

DalSie podrobnosti tykajlice sa funkcii spojenych
s rozhranim BiDi-Wi-fi najdete na webovej stranke
www.niceforyou.com.

B
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7.6 PRIPOJENIE PROVIEW

Na riadiacej jednotke sa nachdadza konektor BusT4, ku ktorému je mozné
pripojit, prostrednictvom rozhrania IBT4N, rozhranie ,ProView®, ktoré
umoziuje kompletnu a rychlu spravu fazy instalécie, udrzby a diagnostiky
celej automatizacie pomocou WiFi pripojenia a aplikacie MyNice Pro.

Pri spravnom napajani ProView automaticky vytvori WiFi siet, ku ktorej sa
mOoZno pripojit.

Pri spravne priradenom ProView LED ,stav power” (A) a ,stav WiFi“ (B)
Svietia zelenou farbou.
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DalSie podrobnosti tykajiice sa funkcii spojenych s
rozhranim ProView a aplikaciou MyNice Pro najdete na
webovej stranke www.niceforyou.com.

7.7 Z-WAVE™

Motory sU kompatibilné s protokolom Z-Wave™, ktory vam umozriuje
spravovat vSetky funkcie automatizacie s extrémnou jednoduchostou pro-
strednictvom aplikacie brany Z-Wave™ nainstalovanej vo vaSej domacn-
osti.

Konkrétne je k dispozicii pripojenie Z-Wave™ s rozhranim BiDi-ZWave,
ktoré vam umoznuje ovladat pohyb a stav automatizaci.

|| Aplikaciu rozhrania BiDi-ZWave na port busT4 pritomny
na automatizacii je potrebné povazovat za alternativu k
rozhraniu BiDi-Wifi.

|| Dalsie podrobnosti tykajuce sa funkcii spojenych s
rozhranim BiDi-ZWave najdete na webovej stranke
www.niceforyou.com.



8  VIAC PODROBNOSTI

8.1 PRIDAVANIE ALEBO ODSTRANOVANIE ZARIADENI

K automatizacii je mozné kedykolvek pridat alebo odobrat zariadenia; najma je mozné pripojit rdzne typy zariadeni k vstupu STOP, ako je opisané v
nasledujtcich odsekoch.

Po vykonani zmien v konfiguracii vstupu STOP a vstupu fotobuniek sa musi zopakovat postup ucenia zariadeni, ako je opis-
any v odseku Nacitanie jednotlivych zariadeni.

8.1.1 VSTUP STOP

Vstup, ktory spdsobi okamzité zastavenie manévru, po ktorom nasleduje kratky spatny chod.

K tomuto vstupu mozno pripojit zariadenia s normalne otvorenym (NO), normalne zatvorenym (NC) kontaktnym vystupom alebo zariadenia s vystupom

s konstantnym odporom (*), napr. citlivé hrany. Riadiaca jednotka rozpozna typ zariadenia pripojeného k vstupu STOP pocas fazy ziskavania zariadenia

(odsek Nacitanie jednotlivych zariadeni).

Ked nastane akakolvek zmena oproti stavu nauc¢enému, automatika vykona zastavenie manévru s kratkou reverzaciou.

- Niekolko zariadeni NO m&ze byt zapojenych paralelne medzi sebou bez obmedzenia mnozstva.

- Viacero zariadeni s rozpinacim kontaktom je mozné prepojit vzajomne do série bez akéhokolvek obmedzenia mnozstva.

- Niekolko zariadeni s konStantnym odporom 8,2 kQ mozno "kaskadovat" s jednym ukoncovacim rezistorom 8,2 kQ.

- Kombinacia NO a NC je mozna paralelnym umiestnenim 2 kontaktov s tym, Ze do série s kontaktom NC sa umiestni rezistor 8,2 kQ (to tiez umoziuje
kombinovat 3 zariadenia: NO, NC a 8,2 kQ).

Ak sa vstup STOP pouziva na pripojenie zariadeni s bezpe¢nostnymi funkciami, iba zariadenia s vystupom s konstantnym
odporom 8,2 kQ zarucuju kategoriu bezpeénosti pri poruche lll podl'a normy EN 13849-1.

(*) Poznamka: podporuije 8,2k Q alebo dvojity okraj 4,1k Q.

8.1.2 FOTOBUNKY

Ak chcete pridat dvojicu fotobuniek, postupujte nasledovne:

01. Napdjajte prijimace (RX) priamo na svorky 8 - 9 (pozri "Obrazok 31").

Spbdsob zapojenia vysielatov namiesto toho zavisi od toho, ¢i chceme, aby fotobunky pracovali v rezime "phototest active" (aktivny fototest) alebo nie.
Fototest je funkcia, ktorou je vybavena riadiaca jednotka a ktora zvySuje spolahlivost bezpecnostnych zariadeni, vdiaka Comu je mozné dosiahnut "ka-
tegoriu II" podia normy EN 13849-1, pokial ide o riadiacu jednotku a bezpenostné fotobunky spolocne.

Pri spusteni manévru sa skontroluju prislusné bezpecnostné zariadenia; len ak je vSetko v poriadku, manéver sa zacne.

Ak naopak test zlyha (fotobunka oslepena sinkom, skrat kablov atd'), zisti sa porucha a manéver sa nevykona.

Ak chcete pridat dvojicu fotobuniek, pripojte ich podla nasledujiceho opisu.

Pripojenie bez funkcie "Fototest":

Napéjajte prijimace a vysielace priamo zo servisného vystupu riadiacej jednotky (svorky 8 a 9).
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Pripojenie s funkciou "Fototest":
Napdjajte prijimace priamo zo servisného vystupu riadiacej jednotky (svorky 8 a 9). Napajanie vysielaov fotobuniek sa neberie zo servisného vystupu,
ale z vystupu "Fototest" medzi svorkami 8 - 12. Maximalny prud, ktory mozno pouzit na vystupe "Fototest”, je 100 mA.

& Aby bolo mozné pouzivat funkciu "Fototest", musi byt aktivovana "synchronizacia", ako je opisané v navode na obsluhu fotobuniek.
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8.2 NAPAJANIE EXTERNYCH ZARIADENI

Ak chcete napdjat externé zariadenia (bezkontaktnu ¢itacku transpondérovych kariet alebo podsvietenie kiti¢ového spinaca), mézete zariadenie pripojit
k riadiacej jednotke vyrobku podla nasledujuceho obrazka.
Napdjacie napétie je 24 V (+/- 10 %) s maximalnym dostupnym pridom 100 mA.

Pocas pohotovostného rezimu nie je tento vystup aktivny. Pripojené zariadenia sa vtedy vypnu. Ak chcete, aby boli zariade-
nia stale napajané, pohotovostny rezim musi byt vypnuty, ale spotreba sa zvysi.
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8.3 PRIPOJENIE PROGRAMOVACEJ JEDNOTKY OVIEW

Programovaciu jednotku Oview mozno pripojit k riadiacej jednotke cez rozhranie IBT4N pomocou zbernicového kabla so 4 vodiémi vo vnutri. Tato
jednotka umoznuje kompletné a rychle programovanie funkcii, nastavenie parametrov, aktualizaciu firmvéru riadiacej jednotky, diagnostiku na zistenie
portch a pravidelnu udrzbu.

Oview umoznuje obsluhu riadiacej jednotky na maximalnu vzdialenost priblizne 100 m. Ak je niekolko ustredni navzajom prepojenych v sieti "BusT4",
pripojenim pristroja Oview k jednej z tychto Ustredni je moZné na jeho displeji zobrazit vSetky pripojené Ustredne v sieti (maximalne 16 Ustredni).
Jednotka Oview mdZe zostat pripojena k riadiacej jednotke aj pocas beznej prevadzky automatizaéného systému, o umoziuje pouzivatelovi posielat
prikazy prostrednictvom Specifického menu.
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& Pozor! Pred pripojenim rozhrania IBT4N sa musi od riadiacej jednotky odpojit sietové napajanie.

30 - SLOVENSKY



8.4 UPLNE VYMAZANIE PAMATE

Ak je potrebné vykonat Uplné vymazanie paméte a obnovit vyrobné nastavenia, vykonajte nasledujuci postup, ked' je motor zastaveny.

& Celkovym vymazanim paméte sa vymaze blok radiovej pamate.

Tabulka 24
POSTUP UPLNEHO VYMAZANIA PAMATE
Popis Symboly
OFF
¥
Odpojte napajanie centralnej jednotky $‘
o

Stlacte a podrzte programovacie tla¢idlo PROGRAM na riadiacej jednotke

<=

Pridajte napajanie do centralnej jednotky (drzte tlacidlo stlacené)

ON
<= s
w=lg]

Po 5 sekundach radiova LED R 2 krat pomaly zablika; v tomto okamihu uvolnite tlacidlo

oM @ om M R M

Opakovane stlac¢te a uvolnite radiové tlacidlo na centralnej jednotke (v priebehu 5 sektind),
aby ste vybrali jednu z nasledujicich moznosti:

- led vypnuta = deaktivacia zamku tloziska.

- led on = aktivacia blokovania uloziska.

Ak je postup uspesny, kontrolka OK na centralnej jednotke vyda 5 bliknuti

AV P N P N P2 N P N

AL AT RE AT RS

N N

& Tymto postupom sa nevymazu vysielace.
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O  DIAGNOSTIKA

Niektoré zariadenia su nastavené na vysielanie signalov, pomocou ktorych je mozné rozpoznat prevadzkovy stav alebo pripadné anomalie.

9.1

SIGNALY RIADIACEJ JEDNOTKY

LED diddy na riadiacej jednotke vysielaju Specidlne signaly, ktoré signalizuju norméalnu prevadzku aj pripadné poruchy.
V Casti Tabulka 25 su opisané rozne typy signalizacie:

LED diéda

Tabulka 25
POSTUP UPLNEHO VYMAZANIA PAMATE
LED OK Pri¢ina RieSenie
a 5 a p Skontrolujte, Ci je pritomné napdjanie; skontrolujte, Ci sa nevyplienili poistky: ak
Vypnutd cervena a zelena Porucha sa tak stalo, skontrolujte pricinu poruchy a potom ich vymerite za iné s rovnakou

hodnotou.

Zelena alebo ¢ervena LED
svieti

Vézna porucha

Skuste na niekolko sekdnd vypnut riadiacu jednotku; ak stav pretrvava, doslo k
poruche a je potrebné vymenit dosku plosnych spojov.

1 zelené bliknutie za
sekundu.

VSetko je v poriadku

Normalna prevadzka riadiacej jednotky.

1 éervené bliknutie pauza
na 1 sekundu.
1 ¢ervené bliknutie

InStalécia zariadenia zlyhala alebo bola
zmenena konfiguracia dip 1-2 bez
opatovného naucenia zariadeni

Skontrolujte, ¢i je pripojenie vstupov alt a fotobuniek spravne (pozri "Obrazok
31" a odseky Vstup STOP a Fotobunky) alebo ak bola zmenena konfiguréacia
mikrospinacov 1-2, vykonajte postup ucenia zariadenia (odsek XR_None--).

2 rychle zelené bliknutia

Doslo k zmene stavu na vstupoch

Je to normalne, ked' déjde k zmene jedného zo vstupov: SbS, STOP, zasah
fotobuniek alebo pouzitie radiového vysielaca.

2 ¢ervené bliknutia pauza

Na zagiatku manévru jedna alebo viac fotobuniek nedava suhlas na pohyb:

4 ¢ervené bliknutia

na 1 sekundu. Zasah fotobunky skontrolujte, Ci nie su prekazky.

2 ¢ervené bliknutia PocCas zatvaracieho pohybu je normélne, ak je prekazka skutocne pritomna.
4 ¢ervené bliknutia pauza . ) . . , )
na 1 sekundu. Zésah vstupu STOP Na zaciatku manévru alebo pocas pohybu doslo k zasahu vstupom STOP:

skontrolujte pricinu.

5 ¢ervenych bliknuti, pauza
na 1 sekundu.
5 ¢ervenych bliknuti

Chyba ukladania vnutornych
parametrov do pamate

Pockajte aspon 30 sekund, kym sa riadiaca jednotka pokusi o reset. Ak stav
pretrvava, je potrebné vymazat pamat a znovu vykonat ukladanie.

7 ervenych bliknuti pauza
1 sekundu.
7 ¢ervenych bliknuti

- Chyba vo vnutornych elektrickych
obvodoch

- Zmena konfiguracie programovacich
spinacov 1 a2

Na niekolko sekund odpojte vSetky napdjacie obvody, potom skuste znovu
odoslat prikaz; ak stav pretrvava, méze byt zavazna chyba na doske plosnych
spojov alebo v zapojeni motora: vykonajte kontrolu a v pripade potreby vymerite.
Ak sa zmenila konfiguracia prepinacov 1 a 2, zopakujte postup ucenia zariadenia
alebo obnovte predchadzajicu konfiguraciu.

8 ¢ervenych bliknuti sa
pozastavi na 1 sekundu.
8 ¢ervenych bliknuti

Prikaz uz existuje

Uz existuje iny prikaz. Odstrante sucasny prikaz, aby ste mohli posielat dalSie.

Led PHOTO Pri¢ina RieSenie
Na zacCiatku manévru jedna alebo viacero fotobuniek neddva suhlas na pohyb:
Zhasnuta Vlypnutie vstupu fotobunky skontrolujte, ¢i sa v nich nenachadzaju prekazky alebo &i je NC pripojenie
spravne.
Rozsvietena VSetko je v poriadku Fotobunka je zladena a manéver je povoleny.
LED STOP Pric¢ina Riesenie
Zhasnuta Zésah vstupu STOP Skontrolujte zariadenia pripojené k vstupu STOP.
Rozsvietena VSetko je v poriadku Vstup STOP aktivny.
LED SbS Pricina RieSenie
Zhasnuta Nie je pritomny prikaz na krok.
Rozsvietena Krokovy prikaz je pritomny.
LED DIGDA FCA Pricina | Riesenie
Zhasnuta Vstup koncového spinaca FCA je vypnuty.
Rozsvietena Vstup koncového spinata FCA zopnuty.
LED DIODA FCC Pri¢ina | Riesenie
Zhasnuta Vstup koncového spinaca FCC zopnuty.
Rozsvietena Vstup koncového spinata FCC zatvoreny.
LED radio R PriGina | Riesenie
Zhasnuta Pocas normalnej prevadzky signalizuje, ze bol prijaty radiovy kéd, ktory sa nenachadza v pamati.
Rozsvietena Prebieha programovanie alebo mazanie radiového vysielaca
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10 COROBIT, AK

V pripade poruchy spdsobenej problémami pocas intaldcie alebo v désledku poruchy konzultujte Tabulka 26:

Tabulka 26

€0 ROBIT, AK

Problém

Riesenie

Radiovy vysiela¢ neovlada
branu a LED diéda na
vysielaci sa nerozsvieti

Skontrolujte, Ci su batérie vysielaca vybité, v pripade potreby ich vymerite

Radiovy vysiela¢ neovlada
branu, ale LED diéda na
vysielaci svieti

Skontrolujte, Ci je vysielaC spravne ulozeny do pamate radiového prijimaca.

Skontrolujte spravne vysielanie radiového signalu z vysiela¢a pomocou tohto empirického testu: stlacte tlacidlo a umiestnite
LED diédu na anténu bezného radiového prijimaca (najlepsie lacného) zapnutého a naladeného na pasmo FM s frekvenciou
108,5 MHz alebo ¢o najblizSie k nej; mali by ste pocut slaby Sum s praskavym impulzom

Nie je vydany zZiadny povel
na manéver a LED diéda
OK neblika

Skontrolujte, ¢i je prevodovy motor napajany sietovym napatim 230 .
Skontrolujte, Ci poistky F1 a F2 (pozri "Obrazok 31") nie su preruSeng; ak ano, skontrolujte pricinu poruchy a potom ich
vymerite za iné s rovnakou prudovou hodnotou a charakteristikou

Nie je ovladany ziadny
manéver a majak je
zhasnuty

Skontrolujte, ¢i bol prikaz skutocne prijaty: ak prikaz pride na vstup PP, LED didda OK dvakrat zablika, ¢o znamena, ze
prikaz bol prijaty
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11 TECHNICKE PARAMETRE

|| Vsetky uvedené technické parametre sa vztahuju na teplotu prostredia 20 °C (+ 5 °C). Firma Nice S.p.A. si vyhradzuje
pravo vykonat zmeny na vyrobku kedykolvek, ked to bude povazovat za potrebné, pri zachovani rovnakej funkénosti a

zamysSlaného pouzitia.

TECHNICKE CHARAKTERISTIKY

Tabulka 27

ROBO 1000 ROBO 1500

Elektromechanicka elektroprevodovka pre automaticky pohyb posuvnych garazovych bran

Typ v rezidenénych priestoroch, vybavena elektronickou riadiacou jednotkou
Pastorky Z 15; modul: 4; rozstup: 12,5; zakladny priemer: 60 mm

Maximalny rozbehovy krutiaci moment 20,4 Nm 23,4 Nm
Menovity kratiaci moment 9Nm 12 Nm
Otacky bez zatazenia 10,2 m/min 10,2 m/min
Rychlost pri nominalnom kritiacom momente | 9 m/min 9,5 m/min
Prevadzkové cykly 16 cyklov/hod 22 cyklov/hod
Maximalna doba nepretrzitej Cinnosti 4 mindty 6 minuty
Menovité napajanie 230V - 50/60 Hz

Menovity vykon 350 W 350 W
Pohotovostny rezim Automaticky z vyroby po 5 mindtach od ukoncenia hlavnych funkcif
Pohotovostny rezim (W)* <0,45

Trieda elektrickej izolacie

1 (vyzaduje sa bezpecnostné uzemnenie)

Vystup majaku Pre 1 blikanie 230 V samo¢inné

Vstup STOP Pre normalne uzavreté kontakty (zmena z uzavretého stavu sposobi prikaz STOP)

Vstup SbS Pre normalne otvorené kontakty (uzavretie kontaktu spdsobuije prikaz SbS)

Vstup PHOTO PreAnorméIne zopquté konvtaklty (;[nena 70 zopnutého stavu spdsobi zmenu manévru poc¢as zatvarania
v désledku detekcie prerusenia luca fotobunky)

Vstup radiovej ANTENY 52 ohm pre typ kabla RG58 alebo podobny

Radiovy prijima¢ Zabudovany

Prevadzkova teplota -20°C ... +65°C

Stupen ochrany P44

Rozmery (mm) 363x364x238 h

Hmotnost (kg) 11,5 13

Integrovany radiovy prijimac

Typ

Prijimac so 4 kanalmi pre zabudované radiové ovladanie

Frekvencia

433,92 MHz

Kompatibilita vysielacov

Kddovanie O-CODE

Vysielace, ktoré je mozné ulozit do pamate

Az 100, ak je ulozené v rezime 1

Vstupna impedancia

52Q

Citlivost’

lepSia ako 0,5 PV

Dosah vysielacov

100 az 150 m, tato vzdialenost sa moze Iisit v pritomnosti prekazok a elektromagnetického rusenia,
ktoré mbze byt pritomné, a je ovplyvnena polohou prijimacej antény

Vystupy

Pre prikazy podla tabuliek 8 a 9 v €asti 7.3 - Integrovany radiovy prijimac

Prevadzkova teplota

-20°C ... +65°C

*

Pri vypocte spotreby v rezime Standby nebola zohladnena spotreba energie prisluSenstva. Skontrolujte v prisluSnych navodoch spotrebu

tychto zariadeni, ako su externé priimace alebo zariadenia pripojené k napajacim vystupom, ak su pritomné.

34 - SLOVENSKY



Vyhlasenie o zhode EU

a vyhlasenie o zac¢leneni neuplného strojového zariadenia

Nice S.p.A. vyrobca tohto zariadenia vyhlasuje, Ze je v stlade s smernicou 2014/53/EU (RED) a smernicou 2006/42/ES (Stroje) podla prilohy Il, Cast
1, oddiel B. Navod na pouZitie a Uplny text vyhldsenia o zhode EU je dostupny na nasledujlicej internetovej adrese: www.niceforyou.com; v sekcii ,po-

dpora a ,download".

.

Poznamka: Predstavované stitky su kopiou aktualizovaného Stitku vyrobku k datumu vydania tohto manualu.
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13 UDRZBA VYROBKU

Na zachovanie konstantnej Urovne bezpecnosti a na zaistenie maximalnej
zivotnosti celej automatizacie je potrebna pravidelna udrzba.

& Udrzba musi byt vykonavana pri déslednom dodrziavani
bezpecénostnych pokynov, uvedenych v tomto navode,
ako aj nariadeni platnych zakonov a noriem.

Pokyny pre udrzbu elektroprevodovky:

1. Naplanujte udrzbu maximdine kazdych 6 mesiacov alebo ma-
ximalne po 2.000 manévroch od predchadzajucej udrzby

2. Odpojte akykolvek zdroj elektrického napajania, vratane pripad-
nych zaloznych akumulatorov

3. Skontrolujte stav opotrebovania vSetkych materialov, ktoré tvoria
automatizaciu, s mimoriadnym ddrazom na prejavy erozie alebo
oxidacie sucasti konstrukcie; nahradte diely, ktoré neposkytuju do-
statoné zaruky

4. Skontrolujte opotrebovanie pohyblivych sucasti: pastorok, ozubeny
hreben a vSetky stcasti kridla dverf; vymerite opotrebované diely

5. Znovu pripojte zdroje elektrického napdjania a vykonajte vSetky
skusky a kontroly uvedené v odseku ,Zdvereéna kontrola pred
uvedenim do prevadzky" (strana 19).
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14 LIKVIDACIA VYROBKU

|| Tento vyrobok je neoddelitelnou su¢astou automatizacie,
a preto musi byt zlikvidovany spolu s nou.

Ako v pripade Ukonov inStalacie musia byt i po skonéeni Zivotnosti toho-
to vyrobku Ukony zavereénej demontéZe vykonané kvalifikovanym per-
sondlom.

Tento vyrobok je tvoreny réznymi druhmi materidlov: niektoré mozu byt
recyklovang, iné musia byt zlikvidované. Je potrebné sa informovat o sy-
stémoch recyklécie alebo likvidacie, ur€enych nariadeniami, ktoré platia na
vaSom Uzemi pre tuto kategoriu vyrobku.

& UPOZORNENIE

Niektoré casti vyrobku mo6zu obsahovat znecistujlice
alebo nebezpecné latky, ktoré by v pripade Uniku do Ziv-
otného prostredia mohli sposobit Skody na samotnom
zivotnom prostredi, aj na ludskom zdravi.

Ako informuje vedla zobrazeny sym-
bol, je zakazané odhadzovat ten-
to vyrobok do bezného domového
odpadu. Preto pri jeho likvidacii vyko-
najte ,separovany zber“ podl'a metod
uréenych nariadeniami platnymi na
vaSom Uzemi, alebo doructe vyrobok
spat’ predajcovi pri nakupe nového
obdobného vyrobku. Ak je do vyrobku
nainstalovany nidzovy napajaci dopl-
nok, tento dopinok obsahuje batérie,
ktoré musia byt demontované a zlikvi-
dované podla Specifickych postupov
pre dany typ batérie.

UPOZORNENIE

Nariadenia platné na miestnej tGrovni m6zu pocitat’ s
vyraznymi sankciami v pripade svojvolnej likvidacie tohto
vyrobku.
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POKYNY A VAROVANIA

Pred prvym pouZitim automatizacie si nechajte technikom, vykonavajucim
inStalaciu, vysvetlit pévod zvySkovych rizik a venujte par minut precitaniu
tohto navodu a varovaniam, ktoré vam dorucCil technik vykonavajuci
inStalaciu. Uschovajte navod kvoli akejkolvek buducej pochybnosti a odo-
vzdajte ho pripadnému novému majitelovi automatizacie.

& UPOZORNENIE!

Vasa automatizacia je strojnym zariadenim, ktoré pre-
sne vykonava vaSe prikazy. Nezodpovedné a nevhodné
pouzitie ho mdze urobit nebezpeénym:

Neovladajte pohyb automatizacie, ked' sa v jej dosahu nachad-

zaju 0soby, zvierata alebo veci

- Jejednoznacne zakazané dotykat sa Casti automatizacie pocas
jej pohybu

- Fotobunky nie st bezpe¢nostnym zariadenim, ale len pomoc-
nym zariadenim pre bezpe€nost. Su vyrobené technoldgiou s
velmi vysokou spolahlivostou, ale v extrémnych situdciach sa
mozu vyznaCovat nespravnou Cinnostou alebo dokonca sa
pokazit, pricom chyba by nemusela byt hned' zrejma

- Pravidelne kontrolujte spravnu ¢innost fotobuniek.

JE JEDNOZNACNE ZAKAZANE prechadzat priestorom
automatizacie, ked' sa zatvara! Prechod je dovoleny len
v pripade, ked' je automatizacia uplne otvorena a zasta-
vena.

DETI

Zariadenie automatizacie zarucuje vysoky stupen
bezpecnosti. So svojimi detekénymi systémami kontro-
luje a zarucuje svoj pohyb za pritomnosti osob a veci.
V kazdom pripade je rozumné zakazat detom hrat sa v
blizkosti automatizacie. Dalej nenechavajte v ich dosahu
dialkové ovladania, aby sa zabranilo neziaducim akti-
vaciam. Automatizacia nie je hra!

Vyrobok nie je uréeny na pouzitie osobami (vratane deti)
so znizenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo duSevnymi
schopnostami alebo s nedostatoénymi skuisenostami a
znalostami, s vynimkou pripadu, kedy m6zu pocas tohto
pouzitia vyuzit dozor osoby zodpovednej za ich bezpecn-
ost, dohl'ad alebo jej pokyny tykajtice sa pouzitia vyrobku.

Poruchy: Ked' si povSimnete poruchového spravania automatizacie, vyp-
nite elektrické napajanie zariadenia a vykonajte manuélne odistenie motora
(pozri ndvod na konci kapitoly) kvdli umozneniu manualne ovliddanej ¢inn-
osti automatizécie. Nevykondvajte ziadnu opravu, ale poZiadajte o zakrok
technika vykondvajuceho instalacie, ktorému doveruijete.

Nevykonavajte zmeny zariadeni a parametrov programo-
vania a regulacie riadiacej jednotky ovladania: tato zo-
dpovednost je vyhradena vasmu technikovi poverenému
instalaciou.

Poskodenie alebo chybaijlice napdjanie: v dobe Cakania na zakrok
vasho technika povereného instaldciou alebo v dobe ¢akania na obnove-
nie dodavky elektrického prudu, ked zariadenie nie je vybavené niidzovym
napajanim, automatizacia méze byt pouzivana vykonanim manudlneho
odistenia motora (pozri pokyny na konci kapitoly) a manualnym pohybom
automatizacie.

Nepouzitelné bezpecnostné zariadenia: Tato funkcia umozfiuje zaistit

¢innost automatizécie aj v pripade, ked' niektoré bezpecnostné zariadenie

nefunguije spravne, alebo ked'je Uplne nefunkéné. Automatizaciu je mozné
ovladat v rezime ,kontrola pritomnosti obsluhy” a postupovat pritom
nasledovne:

1. Prostrednictvom vysielaCa alebo volica s klu¢om odoslete prikaz
na uvedenie automatizacie do pohybu. Ked' vSetko funguje sprav-
ne, automatizacia sa bude riadne pohybovat; v opacnom pripade
majak niekolkokrat zablika a manéver nebude zahajeny (pocet blik-
nuti zavisi od dévodu, kvdli ktorému manéver nemédze byt zahajeny)

2. V tomto pripade do 3 sekind znovu aktivujte prikaz a udrzujte ho
aktivovany

3. Priblizne po 2 sekundéch automatizacia vykona pozadovany
manéver v rezime ,kontrola pritomnosti obsluhy, t. j. bude sa
pohybovat len po dobu, kedy bude udrzovany aktivovany prikaz.

ZavereCna kontrola pred uvedenim do prevadzky, pravidelna udrzba a

pripadné opravy musia byt zdokumentované tym, kto vykona pracu a

dokumenty musia byt uchovavané vlastnikom zariadenia. Pravidelne

vykonavajte Cistenie skiel fotobuniek (s pouZitim jemnej a mierne navihéen-

ej handry) a odstranenie pripadného listia alebo kamenov, ktoré by mohli
branit v ¢innosti automatizacie.

Ked' sti bezpecénostné zariadenia nepouzitelné, odporuca
sa nechat’ ¢o najskér vykonat opravu kvalifikovanym te-
chnikom.

Pred vykonavanim akéhokolvek zakroku udrzby ma-
nualne odistite motor, aby sa zabranilo tomu, ze niekto
bez upozornenia uvedie automatizaciu do pohybu (pozri
pokyny na konci kapitoly).

Udrzba: Pre zachovanie konétantnej trovne bezpecnosti a pre zaistenie
maximalnej Zivotnosti celej automatizacie je potrebna planovana udrzba
(najmenej kazdych 6 mesiacov).

|| Akykolvek zakrok kontroly, idrzby alebo opravy musi byt
vykonany vyhradne kvalifikovanym personalom.

Likvidacia: Po skonceni Zivotnosti automatizacie sa uistite, Ze jej likvidacia
bude vykonana kvalifikovanym personalom, a ze jednotlivé materialy budu
zrecyklovangé alebo zlikvidované v sulade s platnymi miestnymi predpismi.
Vymena dialkového ovladania: Ked sa vam zda, ze vase radiové ovlad-
anie po istej dobe funguje horsie, alebo ked' nefunguje vobec, mohlo by
sa jednat jednoducho o vybitie batérie (v zavislosti na pouZziti by mohlo
uplynut niekolko mesiacov alebo viac ako rok). MdZete si toho vSimnut na
zaklade toho, Ze kontrolka potvrdenia prenosu sa nerozsvieti, svieti slabym
svetlom alebo sa rozsvieti len na kratku dobu. Skor ako sa obrétite na
pracovnika vykondvajuceho instalécie, skuiste vymenit batériu za batériu z
iného funkéného vysielata: ked'je pricinou poruchy batéria, staci ju vyme-
nit' za iny, rovnakého typu.
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ktory umoziuje manualne otvaranie a zatvaranie automatizacie.
Pomocou dodaného kitca otvorte zaistovaci hacik (A) ("Obrazok

42"
Teraz je mozné manuélne pohybovat automatizaciou do pozadov-

anej polohy.

vych ruciciek a vyberte ho.

Tieto Ukony manuélneho oviadania musia byt vykonané v pripade vypadku

elektrickej energie, portch ¢innosti alebo faz instalacie.

Pri odisteni postupuite nasledovne:
Na zaistenie zatvorte zaistovaci hacik, otoCte kitu¢om proti smeru hodino-

Elektroprevodovka je vybavena mechanickym odistovacim systémom,

Manualne odistenie a zaistenie elektroprevodovky
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