Manual na montaz a pouzivanie

Pohony LM s.r.o.
Pionierska 336/17
916 21 CACHTICE

tel: +421905918922
email: pohonylm@gmail.com
www.pohonylm.sk

TOONA

Riadiaca centrala: MC824H

Pohon kridlovych vrat

e




1 VSEOBECNA BEZPECNOSTNI

UPOZORNEN| A OPATRENI

Bezpecnostni upozornéni

= POZOR! - Tato pfirucka obsahuje duleZité pokyny a upozornéni pro osobni
bezpecnost. Nespravna montaz muaze zpusobit zadvazna poranéni. Pfed zapocetim
praci si pozorné prostudujte celou pfiru€ku. V pfipadé pochybnosti preruste
praci a pozadejte oddéleni technické pomoci spoleénosti Nice o vysvétleni.

« POZOR! - Provedeni automatickych dvefi i vrat podle nejnovéjsi evropské
legislativy musi vyhovovat nafizenim Smérnice ¢. 98/37/CE
(Smérnice o strojich) a zejména normam EN 12445, EN 12543, EN
12635 a EN 13214-1, jez stanovi nutnost shodnosti automatického
mechanismu. Ve svétle téchto predpisd musi veSkerou montaz, zapojeni, kontrolu a
udrzbu vyrobku provadét vyhradné kvalifikovany a kompetentni technik!

= POZOR! - Dulezité pokyny: uschovejte tuto pfirucku pro pfipad budouci potfeby
udrzby a demontaze vyrobku.

Upozaméni pro montaz

+ Pfed montazi zkontrolujeme, zda je vyrobek vhodny k otevirani danych vrat &i
dvefi (viz kapitolu 3 a “Technické vlastnosti vyrobku”). Neni-li vhodny,
neprovadime montaz.

* Do napjjeci soustavy =zafadime odpojovaci zafizeni se spravnou
vzdalenosti mezi kontakty, jez umozni UpIné odpojeni za podminek danych

tfidou prepéti Ill.

VeSkeré montazni a provozni a udrzbové prace je nutné provadét s
mechanismem odpojenym od pfivodu elektrického proudu. Neni-li odpojovaci
zafizeni vidét z mista, vnémz se mechanismus nachazi, je tteba na odpojovaci
zafizeni pfed zahajenim praci umistit tabulku s textem “POZOR! PROBIHA

UDRZBA”.
* V pribéhu montaze zachédzime s e zafizenim opatrné a vyvarujeme s e
omackani, uderl, padd a styku s jakymikoli kapalinami. Vyrobek

nepfiblizujeme ke zdrojim tepla a nevystavujeme otevienému ohni. V§echny
tyto ¢innosti mohou zpusobit poruchu ¢i nebezpeci. Dojde-li k tomu, okamzité
pferuS§ime montaz a spojime se s oddélenim technické pomoci spoleénosti
Nice.

Na Zzadné ¢asti zarfizeni neprovddime zmény. Nepovolené zasahy pouze zpUsobuji
poruchy. Vyrobce odmitd jakoukoli zodpovédnost za $kody zplUsobené
svévolnymi zménami zafizeni.

Jsou-li vrata ¢i dvefe uréend k automatizaci opatfena pé$im prichodem, je tfeba
do montaze zarfadit kontrolni systém, jenz znemozni zapnuti motoru pFi
otevieném pésim priichodu.

Zkontroluieme, zda pfi maximalnim otevienim kfidla vrat nevznikaji mista mozného
zachyceni prstt a vzniknou-li, pfijmeme ochranna opatieni.

Nasténné oviadaci tlacitko musi byt umisténo na dohled mechanismu, mimo
dosah jeho pohyblivych &asti ve vySce min. 1,56 m od zemé& a nesmi byt
vefejné pfistupné.

Obalovy materidl zafizeni je nezbytné zlikvidovat v souladu s mistné

platnymi pravnimi pfedpisy.
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POPIS VYROBKU A

PREDPOKLADANE POUZITI

Tento vyrobek je uréen k automatickému otevirani kfidlovych bran ¢i dvefi
vdomacim nebo primyslovém prostiedi. POZOR! — Jakékoli jiné nez vy$e popsané
pouziti a pouZzti v prostfedi jiném nez uvedeném vtéto pfirucce

bude povazovano za nespravné a nepovolené!

Vyrobek je elekiromechanicky pfevodovy motor, vybaveny motorem na 24V
stejnosmérného proudu nebo 230V stfidavého proudu (podle provedeni) a

prevodem do pomala na principu nekoneéného Sroubu.

Pfevodovy motor je napajen fFidicijednotkou, s niz je spojen.

V pfipadé vypadku proudu Ize po ruénim odblokovani pfevodového motoru pohybovat
kfidly brany ruéné.

Obr. 1 znazoriuje veSkeré soucasti dodavaného zafizeni (v zavislosti na zvoleném
provedeni):

[a] — elektromechanicky pfevodovy motor

[b] — predni drzak (k pfipevnéni pfevodového motoru ke kfidlu vrat)

[c] — zadni drzék s plechem (k pfipevnéni pfevodového motoru ke zdi)

[d] — kovové soucasti (Srouby, podlozky atd.)

[e] — kli¢e k ruénimu odem¢eni pfevodového motoru

MONTAZ
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3.1 —Kontrola pfed montazi

Pfed montazi zkontrolujeme neporu$enost soucasti, vhodnost zvoleného modelu a
vhodnost zvoleného prostfedi k montazi.
DULEZITE - Pfevodovy motor nelze pouzit k otevirani ruéné

oteviranych bran, jez nemaji bezpe€nou a U¢innou konstrukci. Nelze jim Fesi
nedostatky montaze nebo disledky $patné udrzby samotnych bran.

3.2 —Vhodnost brany k automatizaci

* PresvédCime se, Ze konstrukce brany je vhodna k automatizaci a zda odpovidé
platnym narodnim pravnim predpisim (v pfipadé potieby vyhledame udaje na
Stitku brany).

* Ruénim prestavenim brany do oteviené a zaviené polohy se pfesvédcime, Ze se
pohybuji se stejnou plynulosti v kazdém bodu zdvihu (nesmi nutit ke zvySenému usili).
» Pfesvéd¢ime se, Ze je kfidlo brany vyvazeno a Ze se pfi ruénim prestavéni do
jakékoli polohy nepohybuje.

* PresvédCime se, Ze prostor okolo motoru umoznuje snadné a rychlé
odblokovani kfidla brany.

* Presvéd¢ime se, Ze povrchy zvolené k montazi vyrobku jsou pevné a zajistuji
stabilni upevnéni.

* Pfesvéd¢ime se, Ze prostor k upevnéni vyrobku odpovida jeho velikosti, viz obr. 2
spravny pohyb brany pfi otevirani a prace, kterou motor vykonava, zavisi ne
poloze, v niZ je upevnén zadni drzak. Z tohoto duvodu je nezbytné pred montaz

nahlédnout do grafu 2 a stanovit maximalni Uhel otevfeni brany a praci motoru
pfizpusobeného konkrétnimu systému.

3.3 — Omezeni pourziti vyrobku

PFfed montazi vyrobku se presvéd€ime, Ze kfidlo brany ma spravnou velikost a
hmotnost a spada do mezi uvedenych v grafu 1.

3.4 — Pfiprava montaze

Obr. 3 uvadi pfiklad automatického systému realizovaného ze soucasti Nice.
Poloha téchto soucasti pfedstavuje typické a obvyklé uspofadani. Po shlédnuti obr.
3 stanovime pfiblizné polohy pro montaz jednotlivych dilGi v zavislosti na daném
systému a vsouladu s pfislusnym schématem zapojeni.

Vhodné soucasti k provedeni uceleného systému (obr. 3):

1 — Elektromechanické pfevodové motory

2 — Dvojice fotobunék

3 — Dvojice zarazek (v oteviené poloze)

4 — Sloupky pro umisténi fotobunék

5 — Majak s anténou

6 — Kli¢ovy spina¢ nebo digitalni klavesnice
7 — Elektricky zdmek

8-Ridici jednotka



3.5. — Montaz upevriovacich drzakd motoru

3.5.1 — Montaz zadniho upevriovaciho drzaku

Polohu zadniho upevriiovaciho drzaku vypoéteme pomoci grafu 2.

Tento graf slouzi ke stanoveni rozmérd A a B a hodnotu thlu maximalniho

otevieni kfidla. DULEZITE — Hodnoty A a B musi byt podobné, aby

umoznovaly linearni pohyb mechanismu.

01. Zméfimerozmér C (obr. 4) na strané upevnéni;

02. V grafu 2 najdeme zméfenou hodnotu C a vyhleddme vodorovnou

¢aru, jez udava hodnotu rozméru B (*) dle pfikladu na obr. 5; bod, kde protina

¢aru “doporuc¢ena poloha montaze“, urc¢uje hodnotu Uhlu maximalniho otevreni.

Z tohoto bodu dle pfikladu na obr. 5 vyhledame svislou €aru, jez udava hodnotu

rozméru A.

Neodpovida-li takto zjistény uhel naSim potfebam, upravime rozmér A a

pfipadnéi rozmér B tak, aby byly podobné.

(*)Nepouzivame hodnoty rozmeéru B pod ¢arou “t” (viz graf 2).

Drzak je pred upevnénim na zed pfipevnit k danému upeviiovacimu plechu

(obr. 7); drzék lze podle potfeby sefiznout tak, aby odpovidal hodnotam

rozmért A a B.

Poznamka — Drzak dodavany k motorim Toona fady 4-5 méri 150 mm na

délku; ve zvlastnich pfipadech montaZze nebo v pfipadé brany otevirané

ven (obr. 6) pouZijeme drzak PLAG6 (prislusenstvi).

POZOR! - Pred pfipevnénim zadniho drzaku se presvédéime, Ze prostor k

montazi pfedniho drzaku je v pevném misté kfidla brany, nebot tento drzak je

tfeba pfipevnit v jiné vySce nez zadni drzak (obr. 8).

04. Nyni drzak pfipevnime pomoci hmozdinek, $roubd a podloZek (nejsou soucasti
dodavky).

03.

3.5.2 — Montaz predniho upevriovaciho drzaku

PFedni upevriovaci drzak musi byt ke kfidlu vrat pfipevnén v souladu s
hodnotamirozmér( D a E (obr. 4).

Poznamka — Drzak dodavany k prevodovym motorum Toona fady 4-5 musi byt ke
kfidlu brany pfimo privafen. Tam, kde to neni mozZné, pouZieme drzak PLA8
(prislusenstvi).

01. Pomoci tabulky 1 stanovime hodnotu rozméru E;

02. Pomoci obr. 8 stanovime vySku, do niZ umistime pfedni drzak;

03. PFipevnime drzak k pevné ¢asti kfidla .

3.5.3 — Montaz prevodového motoru na upevriovacidrzaky

* Montaz pfevodového motoru na zadni drzak:

01. Pfipevnime pfevodovy motor k drzaku podle obr. 9 pomoci
dodaného Sroubu, podlozky a matice;

02. Utdhneme matici do konce a poté uvolnime o 1/10 otacky, €imz
mezi souéastmi vznikne minimalni vdle.

* Montaz pfevodového motoru na predni drzak:

01. Pfipevnime pfevodovy motor k drzaku podle obr. 10 pomoci
dodaného Sroubu, podlozky a matice;
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02. Utdhneme Sroub do konce.
03. Pripevnime Stitek pfilozeny v baleni, obsahujici pokyny
k odblokovani a zablokovani motoru, trvale pobliz motoru.

3.6 — Nastaveni mechanického dorazu

Mechanicky doraz umoziuje nastaveni koncové polohy kfidla brany, takze nen
potfeba pouzivat zarazky a kfidlo do nich na konci manévru nenardzi.

- Rady Toona 4-5 (24 V)

POZOR -V pfipadé montaze na branu oteviranou ven (obr. 6) je nutné otocit pfivodn
elektrické vodi¢e. Koncovy spina¢ v oteviené poloze prevodového motoru nastavime
takto:

01. Odblokujeme motor podle obr. 16;

02. Povolime Sroub mechanické zarazky;

03. KFidlo brany ruéné nastavime do pozadované oteviené polohy;

04. Poté pfesuneme mechanickou zardzku na konec ¢epu a utahneme Sroub
(obr. 11).

05. KFidlo brany ruéné prestavime do zaviené polohy a zablokujeme motor. Poznamka
— Prevodové motory TO4006 a TO5016 jsou vybaveny mechanickym dorazem rovnéz
pro zavirani. U téchto model(i nastavime koncovy doraz stejnym postupem, pouze s
obménou v bodu 03: v tomto pfipadé nastavime kridlo brany ruéné do pozadované
zaviené polohy.

- Rada Toona 4-5 (230 V)

Pfevodové motory fady Toona 4-5 uréené pro 230V stfidavého proudu jsou vybaveny
mechanickou zarazkou s mikrospinaéem, jez pfi dotyku &epu prerusi pfivoc
elektrického proudu. POZOR - V pfipadé montaze na brany otevirané ven (obr. 6
je nutné otocit pfivodni elektrické vodice.

-Rada Toona 7

Nastaveni koncového dorazu v oteviené a zaviené poloze motoru:

01. Odblokujeme motor podle obr. 16;

02. KFidlo brany ruéné posuneme do polohy, kdy se objevi Sroub mechanické zarazky
a povolime jej;

03. KFidlo brany ruéné nastavime do poZzadované oteviené polohy;

04. Poté presuneme mechanickou zarazku na konec ¢epu a utdhneme Sroub
(obr. 12);

05. Zopakujeme postup, pfiéemz nastavime kfidlo ruéné do pozadované zaviené polohy
takze nastavime doraz pro uzavreni;

06. Nakonec zablokujeme pfevodovy motor.

TABULKA 1
Toona 4 Toona 5 Toona 7
TO4005 TO4006 TO4015 TO4605 TO4024 TO5015 TO5016 TO5605 TO5024 TO50241 TO5624 TO7024
D (mm): 730 695 730 730 730 880 845 880 880 880 880 1070
A (mm) E (mm) E (mm) E (mm)
100 630 595 630 630 630 780 745 780 780 780 780
110 620 585 620 620 620 770 735 770 770 770 770
120 610 575 610 610 610 760 725 760 760 760 760
130 600 565 600 600 600 750 715 750 750 750 750
140 590 555 590 590 590 740 705 740 740 740 740
150 580 545 580 580 580 730 695 730 730 730 730
160 570 535 570 570 570 720 685 720 720 720 720
170 560 525 560 560 560 710 675 710 710 710 710
180 550 515 550 550 550 700 665 700 700 700 700 890
190 540 505 540 540 540 690 655 690 690 690 690 880
200 530 495 530 530 530 680 645 680 680 680 680 870
210 520 485 530 530 530 670 635 670 670 670 670 860
220 660 625 660 660 660 660 850
230 650 615 650 650 650 650 840
240 640 605 640 640 640 640 830
250 630 595 630 630 630 630 820
260 620 585 620 620 620 620 810
270 610 575 610 610 610 610 800
280 600 565 600 600 600 600 790




ELEKTRICKE ZAPOJENI
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VYSTRAHA!
— Nespravnym zapojenim mUze dojit k porucham ¢&i nebezpecdi; proto se svédomité
Fidime uvedenym popisem zapojeni.
— PFipojovaci prace provadime pfi vypnutém pfivodu proudu. Postup
pfipojeni pfevodového motoru k Fidici jednotce:

01. Sejmeme viko pfevodového motoru podle obr. 13;

02. Uvolnime prachodku pfevodového motoru a vioZzime do ni
pfipojovaci kabely (obr. 14);

03. Jednotlivé vodi€e a zemnici kabel pfipojime pfesné podle schématu zapojeni
na obr. 15;

04. Viko pfevodového motoru vratime na své misto.

Zapojeni, smér otaéeni motoru, zpozdéni v pohybu jednotlivych kfidel a nastaveni
koncového spinae zkontrolujeme podle navodu k pouziti Fidici jednotky.

DULEZITE -V pfipadé montaze na branu oteviranou ven oto&ime pfivodni
elektrické vodiCe oproti béZzné montazi.

KONTROLA MECHANISMU

3)

Jedna se o nejdulezitéjs§i fazi pfi realizaci automatického otevirani, jejiz
prostfednictvim zajistime maximalni bezpecnost. Kontrolni postup lze vyuzit téZ pFi
pravidelnych kontrolach jednotlivych zafizeni mechanismu.

Kontrolu celého systému musi provadét odborny a kvalifikovany personal,

jenz musi prevzit zodpovédnost za pozadované zkou$ky v zavislosti na vysi rizika a
provéfit shodnost s pozadavky zakond, predpisi a vyhldSek a predevdim s
pozadavky normy EN 12445, jez stanovi zkuSebni postupy pfi kontrole vratovych
pohond.

Kontrola

Kazda jednotlivda souCast mechanismu, napf. ochranné listy, fotoburiky,
bezpecnostni vypinace atd., vyZaduje specidlni kontrolni fazi; u téchto zafizeni se
fidime postupy uvedenymi v jejich navodech k pouZziti. Postup kontroly pfevodového
motoru uvadime zde:

01. Presvéd¢ime se, Ze ve vSem byly peclivé dodrzeny pokyny tohoto navodu,
zejména kapitoly 1.

02. Odblokujeme motor podle obr. 16.

03. Zkontrolujeme, zda Ize pfi otevirani a zavirani ruéné pohybovat kfidlem brany silou
nejvySe 390N (cca. 40 kg).

04. Zablokujeme pfevodovy motor a zapojime pfivod elektrického proudu.

05. Pomoci pfislusnych regulaénich nebo vypinacich zafizeni (tlagitkovy volig,
ovlddaci tlagitka nebo radiovy vysila) provedeme nékolik zkouSek
otevfeni, zavieni a zastaveni brany a pfesvédc¢ime se, Zze se chova, jak ma.

06. Postupné z  kontroluieme bezvadny chod veSkerych jednotlivych
zabezpeovacich zafizeni v systému (fotobuniky, ochranné listy,
bezpec€nostni vypinace atd.) a pfesvéd¢ime se, Ze se branachova, jak ma.

07. Nafidime zavieni brdny a ovéfime silu narazu kfidla na konec
mechanického koncového dorazu. V pfipadé nutnosti se pokusime ubrat
zatizeni tak, Ze najdeme nastaveni, jez pfinese lepSi vysledky;

08. Omezujeme-li vyskyt nebezpeénych situaci zplUsobovanych pohybem kiidla

brany omezenim sily dopadu, tuto silu je tfeba zméfit v souladu s pozadavky
normy EN 12445.
Poznamka - Prevodovy motor neni vybaven zafizenim pro nastaveni to€ivého
momentu, tato nastaveni provadi fidici jednotka.

Uvedeni do provozu

K tomuto kroku Ize pfistoupit teprve po Uspé&Sném provedeni vSech fazi kontroly
pfevodového motoru a dalSich instalovanych zafizeni. Pfi uvadéni do provozu se
Fidime pokyny v navodu k fidici jednotce.
DULEZITE - Je uvadét
provizorniho provozu.

zakazano zafizeni do  c&aste€ného nebo

Navod a upozornéni k montazi a pouziti

UDRZBA VYROBKU
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V zajmu zachovani stalé urovné bezpec€nosti a zaru¢eni maximalni
Zivotnosti celého mechanismu je nezbytné pravidelné provadétjeho udrzbu.
Udrzba musi probihat vsouladu s bezpe&nostnimi pokyny v této pFiru¢ce a

s ustanovenimi platnych zakonu a vyhlaSek. U prevodového motoru je
predepsana pravidelna udrzba nejméné kazdych 6 mésicu.

Postup udrzby:

01. Odpojime vesSkeré zdroje elektrického proudu.

02. Zkontrolujeme stav opotfebeni vSech materidli mechanismu se zvia§tnim
zfetelem na znamky koroze ¢&i oxidace konstrukénich souéasti. Souéasti,
jez neposkytuji dostate€nou zaruku, vyménime.

03. Presvédcimese, Ze jsou dostate€né utazeny Sroubové spoje.

04. Zkontrolujeme promazani ¢epu a nekone¢ného Sroubu.

05. Provéfime opotfebeni  pohyblivych soucasti a v pfipadé potfeby

opotfebené soucasti vyménime.
06. Znowvu pfipojime zdroje elektrického proudu a provedeme veSkeré zkousky a
kontroly pfedepsané v kapitole 5.
Udrzbu ostatnich zaFizeni v systému provadime dle jejich prislugnych navoda k
pouziti.

LIKVIDACE VYROBKU

Tento vyrobek je nedilnou souc¢asti automatického mechanismu a proto je tfeba je
likvidovat spole¢né.

Stejné jako montazni prace musi
demontovat kvalifikovani pracovnici.

tento vyrobek na konci jeho Zivotnosti

Tento vyrobek se skldda z fady rdznych materiadlt: nékteré Ize recyklovat, jiné je
tfeba zneSkodnit. Informujte se prosim o systémech recyklace a likvidace odpadt
existujicich ve vasi oblasti pro danou kategorii vyrobk.

POZOR! - Né&které souasti vyrobku mohou obsahovat zneéiStujici ¢&
nebezpec¢né latky, jez pfi rozptylu do Zivotniho prostfedi mohot
zpUsobovat zavazné §kody na zivotnim prostredi ¢i lidském zdravi.

Symbol vpravo znali, Ze je zakdzano vyhazovat tento vyrobek

do komunalniho odpadu. PFi jeho likvidaci se proto fidte pokyny k

separovanému sbéru v souladu s postupy stanovenymi mistné

platnymi pfedpisy, nebo vratte vyrobek prodejci v okamziku nakupu

nového obdobného vyrobku.

POZOR! — Mistné platné predpisy mohou za nespravné zneSkodnéni vyrobku
predepisovat pfisné pokuty.
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TECHNICKE VLASTNOSTI VYROBKU

UPOZORNENI: » Uvedené technické viastnosti se vztahuiji k teploté prostfedi 20°C (+ 5°C). = Spole&nost Nice S.p.a. si vyhrazuje pravo na provadéni zmén vyrobka, kdy shleda
za vhodné pfi zachovani stejné funkénosti a zamysleného pouziti.

fada Toona 4

TO4005 TO4006 TOA4015 TOA4605 TO4024
typ elektromechanicky pfevodovy motor pro brany s kfidlovym oteviranim
napajeci napéti 230 V~/50 Hz 230V~/50 Hz 230V~/50 Hz 230 V~/50 Hz 24 V=/50Hz
maximalni proud 1,5A 1,5A 1,5A 1,5A 5A
jmenovity proud 1A 1A 1A 0,9A 2A
maximalni pfikon 340W 340W 340W 300W 120 W
jmenovity pfikon 180 W 180 W 180 W 160 W 60 W
pouzity kondenzator 7 uF 7 uF 7 uF 7 uF -
stuperi kryti IP 44 IP 44 IP 44 IP 44 IP 44
zdvih 385 mm 350 mm 385 mm 385 mm 385 mm
rychlost bez zatéze 0.016 m/s 0.016 m/s 0.013m/s 0.016 m/s 0.016 m/s
rychlost se zatézi 0,012 m/s 0,012 m/s 0,010 m/s 0,012 m/s 0,012 m/s
maximalni posuvna sila 1800 N 1800 N 1800 N 1800 N 1800 N
jmenovita posuvna sila 600 N 600 N 600 N 600 N 600 N
provozni teplota -20 °C az +50 °C -20 °C az +50 °C -20 °C az +50 °C -20 °C az +50 °C -20 °C az +50 °C
tepelna ochrana 140 °C 140 °C 140 °C 140 °C -
cykli/h pfi jmenovitém tocivém 30 30 28 26 30
momentu
Zivotnost odhadem mezi 80 000 a 250 000 cykly manévrii za podminek uvedenych v tab. 2
izolani tfida F F F F A
rozméry (mm) 820x 115 x105h 820x 115 x105h 820x 115 x105h 820x 115 x105h 820x 115 x105h
hmotnost 6 kg 6 kg 6 kg 6 kg 6 kg
fada Toona 5

TO5015 TO5016 TO5605 TO5024 TO50241 TO5624
typ elektromechanicky pfevodovy motor pro brany s kfidlovym oteviranim
napéjeci napéti 230 V~/50 Hz 230 V~/50 Hz 230 V~/50 Hz 24 V= 24 V= 24 V=
maximalni proud 1,5A 1,5A 1,3A 5A 5A 5A
jmenovity proud 1A 1A 0,9A 2A 25A 25A
maximalni pfikon 340 W 340W 300 W 120 W 120 W 90 W
Jmenovity pfikon 180 W 180W 160 W 60 W 60 W 45W
pouzity kondenzator 7 uF 7 uF 7 uF - - -
stuperi kryti P44 P44 P44 P44 P44 P44
zdvih 540 mm 505 mm 540 mm 540 mm 540 mm 540 mm
rychlost bez zatéze 0,013 m/s 0,013 m/s 0,016 m/s 0,016 m/s 0,013 m/s 0,016 m/s
rychlost se zatézi 0,010 m/s 0,010 m/s 0,012 m/s 0,012 m/s 0,010 m/s 0,012 m/s
maximalni posuvna sila 1800 N 1800 N 1800 N 1800 N 1800 N 1800 N
jmenovita posuvna sila 600 N 600 N 600 N 600 N 600 N 600 N
provozniteplota -20 °C a2 +50 °C 20°Caz+50°C | -20°Caz+50°C | -20°Caz+50°C | -20 °C az+50°C -20 °C a2 +50 °C
tepelna ochrana 140 °C 140 °C 140 °C - - -
cykld/h pfi jmenovitém 22 22 19 24 45 55
to¢ivém momentu
Zivotnost odhadem mezi 80 000 a 250 000 cykly manévrd za podminek uvedenych v tab. 2
izolaéni tfida F F F A F F
rozméry (mm) 965 x 115 x 105 h 965 x 115 x105 h 965 x 115 x105 h 965 x 115 x105 h 965 x 115 x105 h 965 x 115 x105 h
hmotnost 7kg 7kg 7 kg 7kg 7kg 7kg
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fada Toona 7
typ elektromechanicky pfevodovy motor pro brany s kfidlovym oteviranim
napadjeci napéti 24 V=
maximalni proud 5A
jmenovity proud 25A
maximalni pfikon 120W
jmenovity pfikon 60 W
stupen kryti IP44
zdvih 584 mm
rychlost bez zatéze 0.013m/s
rychlost se zatézi 0.011m/s
maximalni posuvna sila 2700 N
jmenovita posuvna sila 1400 N
provozni teplota -20 °C az +50 °C
cykli/h pfi jmenovitém togivém 30
momentu
Zivotnost odhadem mezi 80 000 a 250 000 cykly manévru za podminek uvedenych v tab. 2
izolani tfida F
rozméry (mm) 1200 x 128 x150 h
hmotnost 15 kg

Zivotnost vyrobku

Zivotnosti se rozumi priimérna hospodarska trvanlivost vyrobku. Zivotnost vyrazné ovliviiuje index odb&ru manévrii, jez musi mechanismus provadét, tedy soudéet véech
faktord, jez pfispivaji k opotfebeni vyrobku (viz tab. 2).

Pravdépodobnou Zivotnost svého mechanismu stanovime takto:

01. Vypocteme index odbéru tak, Ze se€teme procentni hodnoty polozZek v tabulce 2.

02. V grafu A u vypo¢itané hodnoty najdeme svislou ¢aru a od bodu, kde protne kfivku sledujeme vodorovnou ¢aru, jez udava pocet cykld manévru. T akto stanovena hodnota je
odhadovana Zivotnost vyrobku.

Odhad Zivotnosti se provadi na zakladé konstrukénich vypoctl a vysledkd zkouSek provadénych na prototypech. Jelikoz se jedna o odhad, nezaklada zadnou zaruku
skute€né trvanlivosti vyrobku.

TABULKA 2
GRAF A
INDEX ODBERU o0 |
Toona 4 Toona 5 Toona 7 \
> 200 kg 10 % 0% 0% 200 000 \\
3 > 300 kg 20 % 10 % 0% \
hmotnost kfidla: > 200 kg 0% 20% 0% 150000 \\
> 500 kg - 30 % 20 % S N
2-3m 20 % 0% 0% ~§ 100000 N -
délka 3-4m - 10 % 0% g 80 000 —
kidla: 4-5m - 20 % 10 % 2
5-6m - - 20 % & S0000
6-7m - - 30 %
provozni teplota: 20 % 20 % 20 % 0
slepékﬁ'dlo: 15 % 15 % 15 % 0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
montaZ na vétrném misté: 15 % 15 % 15 % Index odbéru (%)

Priklad vypoctu Zivotnosti pfevodového motoru fady Toona 5 (viz tab. 2 a graf A):

- hmotnost kridla = 350 kg (index odbéru=10%)
- délka kridla= 3.5 m (index odbéru = 10%)

- Zadné dalsi faktory namahy

Celkovy index odbéru= 20%

Odhad Zivotnosti= 160 000 cykli manévru
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ES PROHLASENI O SHODE

Poznamka: Obsah tohoto prohlaSeni odpovida tomu, co se prohlasuje oficialnim dokumentem ze dne 23. dubna 2008, uloZzenym u spolec¢nosti
Nice S.p.A., jmenovité jeho posledni revizi dosazitelnou pred vytisténim této prirucky. Text byl z redakcnich divod( prizpisoben.

Cislo: 288/TO revize: 0

NiZe podepsany Lauro Buoro, generalni feditel spole¢nosti, prohlaSuje na svou vyluénou odpovédnost, Ze vyrobek: Vyrobce: NICEs.p.a.

Sidlo ViaPezzaAlta13, Z.|. Rustigne, 31046 Oderzo (TV) Italie
Ty Elektromechanicky pfevodovy motor fady TOONA
Modely: TO4005, TO4006, TO4015, TO4024, TO4605, TO5015, TO5016, TO5024, TO50241, TO5605, TO5624, TO7024

PfisluSenstvi:

je ve shodé s nasledujicimi smérnicemi spoleenstvi:

= 98/37/CE (dopInéna 89/392/CEE), Smérnice 98/37/CE Evropského parlamentu a Rady ze dne 22. ¢ervna 1998 o sblizeni legislativ
Elenskych zemi v oblasti stroju.

V souladu s ustanovenimi smérnice 98/37/CE upozorfiujeme, Ze je zakdzano uvadét do provozu shora uvedeny vyrobek dfive, nez mechanismus, jehoz
je vyrobek soucasti, je shledan shodnym se smérnici 98/37/CE.

Vyrobek je dale ve shodé s ustanovenimi nasledujicich smérnic spoleCenstvi, jez doplfiuje Smérnice Rady 93/68/CEE ze dne 22.
Cervence 1993:

2006/95/CEE (dfive 73/23/CE) Smérnice 2006/95/CE Evropského parlamentu a Rady ze dne 12. prosince 2006 o sblizeni legislativ
Elenskych zemi v oblasti elektroinstalacniho materialu k pouZziti v ramci urcitych mezi napéti

podle nasledujicich harmonizovanych predpist: EN 60335-1:1994+A11:1995+A1:1996+A12:1996 +A13:1998+A14:1998+A15:2000
+A2:2000+A16:2001

* 2004/108/CEE(dfive 89/336/CEE) Smérnice 2004/108/CE Evropského parlamentu a Rady ze dne 15. prosince 2004 o sbliZeni legislativ ¢lenskych zemi v
oblasti elektromagnetické kompatibility, jez zruSuje smérnici 89/336/CEE

podle nasledujicich harmonizovanych predpist: EN 61000-6-2:2005; EN 61000-6-3:2001+A11:2004

Vyrobek je dale ve shodé s pfislusnymi ¢astmi nasledujicich norem:

EN 60335-1:2002+A1:2004+A11:2004+A12:2006+ A2:2006, EN 60335-2-103:2003, EN 13241-1:2003; EN 12453:2002; EN 12445:2002; EN
12978:2003

V Oderzo dne23. dubna2008

Lauro Buoro (generalini reditel)
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N

VSEOBECNE VYSTRAHY

TYKAJUCE SA BEZPECNOSTI

POZOR! Délezité inStrukcie tykajuce sa bezpec-
nosti. Dodrzujte vSetky instrukcie, pretoze
nespravna montaz moze sposobit’ vazne Skody.

POZOR! Dodlezité inStrukcie tykajlice sa bezpeénosti.
Pre bezpecnost os6b je dolezité dodrziavat' tieto
inStrukcie. Starostlivo si tento navod odlozte.

Podla najnovSej europskej legislativy musi
realizacia automatickej brany dodrziavat harmo-
nizované normy predpisané plathou Smernicou o
strojovych zariadeniach, ktoré umoznuju vyhla-
senie predpokladanej zhody zariadenia. Vzhl'adom
k tomu musia byt vSetky kroky zapojenia na elek-
tricku siet, kolaudacie, uvedenia do prevadzky a
servisu vyrobku vykonané vyhradne kvalifiko-
vanym a kompetentnym technikom.

S cielom predist akémukolvek nebezpeciu pri
nahodnom zapnuti tepelného spinaca, toto
zariadenie nesmie byt napajané externe, ako napr.
z hodin, ani zapojené na obvod, ktory je
pravidelne zapinany a vypinany.

POZOR! Dodrzujte nasledovné vystrahy:

Pred zaCiatkom montaze skontrolujte “Technické parametre
vyrobku”, najmé ¢i je tento vyrobok vhodny na automatizaciu
vasej brany. Ak nie je vhodny, NEZACINAJTE montaz.

Vyrobok nem&ze byt pouzity skér, ako bolo vykonané uvedenie
do prevadzky, ako je uvedené v kapitole “ Kolaudacia a
uvedenie do prevadzky”.

Pred zaciatkom montéaze vyrobku skontrolujte, Ci vSetok
material, ktory budete pouzivat, je vo vybornom stave a vhodny
na pouzitie.

Vyrobok nie je uréeny na pouzivanie osobami (vratane deti),
ktorych fyzické, zmyslové alebo mentéalne schopnosti s znizené,
alebo ktorym chybaju potrebné skisenosti alebo znalosti.

Deti sa nesmu hrat so zariadenim.

Nedovolte detom hrat sa s ovladacimi prvkami vyrobku.
Dialkové ovladace drzte mimo dosahu deti.

Na sieti napdjania zariadenia inStalujte vypina¢ (nie je vo
vybave) s takou vzdialenostou otvorenia kontaktov, ktora
umoZfiuje UpIné vypnutie za podmienok stanovenych pre
kategoriu prepatia ll.

Pocas montaze narabajte s vyrobkom opatrne, aby ste sa vyhli
stlageniu, narazu, padu alebo kontaktu s akoukolvek tekutinou.
Nedavajte vyrobok do blizkosti zdrojov tepla, ani ho
nevystavujte otvorenym plameniom. Takéto konanie ho mbéze
poskodit a byt pri¢inou porich alebo nebezpecnych situécii.
Ak sa tak stane, ihned preruste montaz a obratte sa na
asistenénu sluzbu.

Vyrobca na seba neberie Ziadnu zodpovednost za Skody na
majetku alebo osobéach, spdsobené nedodrzanim navodu na
montaz. V tychto pripadoch prepada tiez zaruka na vady materialu.

Hladina akustického tlaku vazenej emisie A je nizSia ako 70 db(A).

Cistenie a servis, ktoré méa za Ulohu vykonavat pouzivatel,
nesmu byt vykonavané detmi bez dozoru.

Pred zasahom do zariadenia (servis, Cistenie) vzdy vypnite
vyrobok od siete napéjania a pripadnych batérii.

Automatickd branu pravidelne kontrolujte, aby ste v€as odhalili
pripadné znaky zlého vyvazenia alebo opotrebenia i
poskodenia. Nepouzivajte zariadenie, ak sa vyzaduje oprava
alebo nastavenie, pretoze porucha alebo nespravne vyvazenie
brany mézu spbsobit zranenia.

Obalovy material vyrobku musi byt zlikvidovany v plnom sulade
s normami platnymi vo vasej krajine.



2  POPIS VYROBKU A UCEL POUZITIA

MC824H je elektronicka riadiaca jednotka pre pohony kridlovych bran a dveri. MC824H je schopna oviladat typy elektromecha-
nickych pohony, ktoré su uvedené v “Tabulke 4”. Je vybavena systémom, ktory kontroluje namahu motorov, ktoré su na nu zapojené
(amperometrika). Tento systém umoznuje automaticky rozpoznat koncové spinace, zapamatat si Cas prace jednotlivo pre kazdy motor
a rozoznat pripadné prekazky pocas normalneho pohybu. Tieto vlastnosti podstatne zjednoduSuju montaz, nakolko nie je potrebné
Ziadne nastavenie ¢asu prace a omeskania kridel.
Riadiaca jednotka je predprogramovana s bezne ziadanymi funkciami a ma zabudovany radiovy priimac pre dialkové ovladanie.
Prostrednictvom jednoduchej procedury je pripadne mozné vybrat SpecifickejSie funkcie (vid kapitolu “PROGRAMOVANIE”).

MC824H je vybavena konektorom typu SM pre radiové prijjimace s rovnakou koncovkou (vid odsek “Zapojenie radiového priji-
maca typu SM”) a konektorom typu IBT4N, ktory prostrednictvom rozhrania IBT4N umoznuje zapojenie zariadeni BusT4, ako je
programovacia jednotka Oview (vid odsek “Zapojenie rozhrania IBT4N").
Riadiaca jednotka je pripravena pre napdjanie z vnutornej batérie PS324, ktora v pripade vypadku sietového napétia funguje ako
nudzové napajanie (vid odsek “Zapojenie vniutornej batérie PS324”). MC824H je okrem toho pripravena pre zapojenie na systém
napajania solarnou energiou “Solemyo” (vid' odsek “Zapojenie systému Solemyo”).

& Akékolvek iné pouzitie, odliSné od tu uvedeného, sa povazuje za nespravne a zakazané!

2.1 ZOZNAM CASTIi, KTORE TVORIA RIADIACU JEDNOTKU

Riadiaca jednotka je zloZena z elektronickej dosky na ovladanie a kontrolu, ktora je umiestnena a chranena vo vnutri svojej krabice.
“Obrazok 1’ znazornuje zakladné Casti, ktoré tvoria dosku.
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Konektor napajania 24 V~
Svorka motora M2 (Startuje ako prvy pri otvarani)

Svorka motora M1 (Startuje ako prvy pri zatvarani)
Svorka vystupu pre majak

Svorka vystupu pre elektrozamok

Svorka vystupu OGI (kontrolka otvorenej brany)
Svorka vstupu pre enkéder motora M2

Svorka vstupu pre enkdder motora M1
Konektor “SM” pre radiovy prijimac

Svorka pre radiovu anténu

Selektory typu motora

Svorka vstupu Bluebus

Svorka vstupu Stop

Svorka vstupu SbS (krok-za-krokom)
Svorka vstupu Open (otvor)

Svorka vstupu Close (zatvor)

Tlacidla na programovanie riadiacej jednotky
Programovacie led

Led vstupov

Konektor pre IBT4N

Poistka pre prislusenstvo (2 A, typ F)
Konektor pre vnutornu batériu PS324 / systém
napdjania solarnou energiou Solemyo
Poistka pre motory (15 A)

Sietové napajanie (P-faza, N-nulak)

Kéablova svorka
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3.1 PREVIERKY PRED MONTAZOU

Skér ako pristupite k montazi vyrobku, je potrebné:

— Skontrolovat celistvost dodavky;

— Skontrolovat, ¢i vSetok material, ktory budete pouzivat, je vo
vybornom stave a vhodny na zamyslané pouZitie;

— Skontrolovat, &i vSetky podmienky pouzivania spadaju do
limitov uvedenych v odseku “Obmedzenie pouzitia vyrob-
ku” a v kapitole “TECHNICKE PARAMETRE”;

— Skontrolovat, Ci prostredie, vybrané pre montéz, je kompatibiiné
s celkovymi rozmermi vyrobku (vid ‘Obrazok 2”);

— Skontrolovat, ¢i povrch, vybrany pre montaz vyrobku, je pevny
a zaruCuje stabilné upevnenie;

— Skontrolovat, & miesto, kde bude vyrobok upevneny, nie je
vystavené zaplavam; pripadne vykonajte montaz vyrobku v
primeranej vyske nad zemou;

— Skontrolovat, Ci priestor okolo vyrobku umoznuje jednoduchy a
bezpecny pristup k nemus;

— Skontrolovat, &i vSetky elektrické kable, ktoré budete pouzivat,
sU predpisaného typu podla “Tabulky 1”;

— Skontrolovat, ¢i sU v systéme pritomné mechanické dorazy, tak
pri zatvoreni ako aj pri otvoreni.

3.2 OBMEDZENIE POUZITIA VYROBKU

Vyrobok méze byt pouzity vyhradne s pohonmi vymenovanymi v
“Tabulke 4" a s ohladom na prislusné obmedzenia pouzitia
vyrobkov.

3.3 IDENTIFIKACIA A CELKOVE ROZMERY

Celkové rozmery a etiketa (A), ktora umoznuje identifikaciu
vyrobku, su uvedené na “Obrazku 2”.

e )

3.4 TYPICKA MONTAZ

Na “Obrazku 3’ je priklad automatického zariadenia, realizova-
ného s komponentami Nice.

4 - SLOVENSKY

Riadiaca jednotka

Pohon

Vystrazny majak

Fotobunka

Digitaina klavesnica - Transponderovy Citac - KluCovy selektor
Stlpik pre fotobunku

Mechanické dorazy pri otvoreni

Mechanické dorazy pri zatvoreni

Elektrozamok

TIOTMMOOW>

Horeuvedené komponenty sU umiestnené podla typickej a
zauzivanej schémy. Pouzite ako priklad schému na “Obrazku 4”
a urcite pribliznd polohu, v ktorej bude namontovany kazdy
komponent, planovany v systéme.

& Pred vykonanim montaZze pripravte elektrické
kable, potrebné pre vasSe zariadenie, pricom
vychadzajte z “Obrazku 4” a z udajov v kapitole
“TECHNICKE PARAMETRE*.

~

Tabulka 1

TECHNICKE PARAMETRE ELEKTRICKYCH KABLOV

Oznacenie Parametre kabla
Kabel NAPAJANIA RIADIACEJ JEDNOTKY
a 1 kébel 3 x 1,5 mm?
maximélna dizka 30 m [poznamka 1]
Kabel MAJAKA
b 1 kabel 2 x 0,5 mm?

maximélna dizka 20 m

Kabel ANTENY

c 1 koaxialny kabel, typ RG58
maximélna dizka 20 m; odpori¢ana < 5 m
Kabel ZARIADENI BLUEBUS

d 1 kébel 2 x 0,5 mm?

maximélna di?ka 20 m [poznamka 2]
Kabel KLUCOVEHO SELEKTORA

e 2 kéble 2 x 0,5 mm?

maximélna dizka 50 m [poznamka 3]
Kabel NAPAJANIA MOTORA

f 1 kébel 3 x 1,5 mm?

maximélna dizka 10 m [poznamka 4]
Kabel ZAPOJENIA ELEKTROZAMKU
g 1 kébel 2 x 1 mm?

maximalna dizka 10 m

Kabel ZAPOJENIA ENKODERA

h 1 kébel 2 x 1 mm?

maximélna dizka 10 m [poznamka 4

Poznamka 1 Ak je kébel napajania dihsi ako 30 m, treba pouZit
kabel s va&Sim prierezom (3 x 2,5 mm?) a insta-
lovat bezpecnostné uzemnenie v blizkosti riadiacej

jednotky.

Poznamka 2 Ak je kabel BlueBus dlhsi ako 20 m, avSak
maximalne 40 m, treba pouzit kabel s vacsSim
prierezom (2 x 1 mm?).

Poznamka 3 Tieto dva kable moéZu byt nahradené jedinym
kablom 4 x 0,5 mm?2.

Poznamka 4 Tieto kable mdzu byt nahradené jedingm kablom 5
x 1,5 mm2.



& Pouzité kable musia byt vhodné do typu
prostredia, v ktorom sa instaluja.

Pocas ukladania trubic na prechod elektrickych
kablov a privodu kablov do krytu riadiacej jed-
notky skontrolujte, ¢i sa vo vnutri derivaénych
krabic¢iek nebudu tvorit mlacky vody a vo vnutri
trubic kondenzacia. Pritomnost vody a vihkosti
moze poskodit elektrické obvody vyrobku.

MONTAZ RIADIACEJ JEDNOTKY

Upevnite riadiacu jednotku na nehybny povrch,
vertikalny, plochy a primerane chraneny pred
moznymi narazmi. Spodna strana riadiacej
jednotky musi byt vo vySke asporn 40 cm nad
zemou.

Riadiaca jednotka moéze byt namontovana aj
vonku, kedze je dodavana v kryte, ktory, ak je
vhodne inStalovany, garantuje stupen ochrany
klasifikovany ako IP54.

B

Pre upevnenie riadiacej jednotky (“Obrazok 5” a “Obrazok 6”):

1. Odskrutkujte skrutky (A) a dajte dole kryt (B) riadiacej
jednotky.

2. Vyberte spomedzi moznych otvorov (€C) na spodnej strane

krabice tie, ktoré potrebujete na prechod elektrickych
kablov a vylomne ich.

Mézete pouzit bo&ny vstup kablov (D), ale jedine
ak je riadiaca jednotka namontovana vo vniitri.

J

3. Vyvrtajte diery do steny (E) v sulade s rozmermi uvedenymi
na obrazku a vlozte vhodné hmozdinky (nie st vo vybave).

4. Prilozte krabicu (F) a upevnite ju skrutkami (G) (nie su vo

vybave).

ZaloZte kablové svorky pre privod kéblov zapojenia.

Viykonajte elektrické zapojenia tak, ako je popisane v kapi-

tole “ELEKTRICKE ZAPOJENIA".

o0

Pre montaz pripadnych dalsSich zariadeni,
pritomnych v automatickom systéme, sa odvolajte
na prislusné navody.

B

7. Po dokonceni elektrickych zapojeni znovu zalozte kryt (B) a
zatiahnite skrutky (A).

- J

4  ELEKTRICKE ZAPOJENIA

4.1 PRVOTNE PREVIERKY

Elektrické zapojenie jednotlivych  zariadeni, pritomnych v
automatickom systéme (fotobunky, digitalne klavesnice, CitaCe
transponderovych kariet a pod.), na riadiacu jednotku musi byt
vykonané prostrednictvom systému “Bluebus” od Nice. Pre
ostatné zapojenia platia nasledovné instrukcie.

Vsetky elektrické zapojenia musia byt vykonané
pri vypnutom elektrickom napajani zo siete a s
odpojenou vnitornou batériou (ak je pritomna v
systéme).

& Kroky zapojenia musia byt vykonané vyhradne
kvalifikovanym pracovnikom.

Na privode napajania musi byt instalovany
vypinaé, ktory zabezpeci uplné odpojenie auto-
matického zariadenia od siete.

- Vypina¢ musi mat kontakty s takou vzdialenostou
otvorenia, ktora umoznuje Uplné odpojenie za
podmienok stanovenych pre kategoriu prepatia I, v
sllade s pravidlami montaze. V pripade potreby tento
vypinaC zaruCuje rychle a bezpecné vypnutie napajania;
preto musi byt umiestneny v dohlade od automatickej
brany. Ak je inStalovany na mieste, z ktorého nevidno na
branu, musi mat systém, ktory zablokuje pripadné
nahodné alebo nepovolené zapnutie napajania, aby sa
zabranilo akémukolvek nebezpediu.
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4.2 SCHEMA A POPIS ZAPOJENI

4.2.1 Schéma zapojeni
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4.2.2 Popis zapojeni
NizSie je popisany vyznam znaciek vytlacenych na elektronickej doske na prislusnych svorkach.
Tabulka 2
KTH " APU
Svorky Funkcia Popis Typ kabla
MM | Motor 1 Zapojenie motora M1 [poznamka 1] 3x 1,5 mm?
MM  Motor2 Zapojenie motora M2 3x 1,5 mm?
Vystup pre jeden majéak so Ziarovkou 12 V (max. 21 W)
Flash Majak Vystup moéze byt programovany (vid odsek “Programovanie na prvom |2 x 0,5 mm?
stupni (ON-OFF)").
Vystup pre elektrozamok 12 Va (max. 15 VA)
ELS Elektrozamok Vystup moze byt programovany (vid odsek “Programovanie na prvom |2 x 1,0 mm?
stupni (ON-OFF)").
Vystup “Kontrolka otvorenej brany” pre signalizacnu Ziarovku 24 V a max.
OGil oGl 4 W. Vystup moze byt programovany (vid odsek “Programovanie na 1x0,5 mm?
prvom stupni (ON-OFF)").
ENC Enkdder 1 Vstup enkddera motora 1. Netreba dodrziavat polaritu. 2x 1,0 mm?
ENC Enkdder 2 Vstup enkddera motora 2. Netreba dodrziavat polaritu. 2x1,0mm?
. L ) e I 1 koaxialny kabel
% Anténa Zapojenie antény radiového prijimaca typ RG58
Vstup pre kompatibilné zariadenia (EPMB, EPMOB, EDSB a ETPB).
Zapojenie zariadeni sa vykonava paralelne prostrednictvom dvoch
vodicov, na ktorych prebiehaju jednak elektrické napajanie, jednak
komunikacné signaly. Nie je potrebné dodrziavat polaritu. Pocas fazy
Bluebus BlueBus nacitania bude kazdé zariadenie, zapojené na riadiacu jednotku, 2 x 0,5 mm?

rozpoznané samostatne vdaka jednoznacnému kédu. Zakazdym, ked je
pridané alebo odobraté zariadenie, bude potrebné vykonat nacitanie
zariadeni zo strany riadiacej jednotky (vid odsek “Naéitanie zapojenych
zariadeni”).
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Svorky

Funkcia

Popis

Typ kabla

Stop

Stop

Vstup pre zariadenia, ktoré svojim zasahom vyvolaju okamzité
zastavenie prebiehajuceho manévru, po ktorom nasleduje kratka
inverzia. Na tento vstup sa mézu zapojit kontakty typu NO (normalne
otvorené), NC (normalne zatvorené) alebo zariadenia s vystupom s
konStantnym odporom 8,2 kQ ako napriklad citlivé hrany. Kazdé
zariadenie, zapojené na tento vstup, je rozoznané samostatne riadiacou
jednotkou pocas fazy nacitania (vid odsek “Nacitanie zapojenych
zariadeni”). Neskér poc¢as fungovania, ak riadiaca jednotka rozlisi
akukolvek zmenu oproti nacitanému stavu, vyvola STOP. Na tento
vstup je mozné zapojit jedno alebo viac zariadeni, pricom nemusia byt
rovnaké: paralelne viaceré zariadenia NO bez obmedzenia poctu;

do série viaceré zariadenia NC bez obmedzenia poctu; paralelne 2
zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ). Ak su pritomné
viac ako 2 zariadenia, je potrebné zapoijit ich kaskadovite s jedinym
kone&nym odporom 8,2 kQ); paralelne 2 zariadenia NO a NC s tym, Ze

1x0,5 mm?

do série ku kontaktu NC sa da odpor 8,2 kQ) (toto umozniuje qj
kombinaciu 3 zariadeni: NO, NC a 8,2 kQ).

Step by step (krok-

9 za-krokom)

v rezime krok-za-krokom

Vstup pre tlacidlo NO (normélne otvorené), pre posielanie prikazov

1x0,5 mm?

Open Otvor

(normalne otvorené).

Vstup pre ovladacie zariadenia, ktoré svojim zasahom vyvolaju len
otvaraci manéver. Na tento vstup je mozné zapojit kontakty typu NO

1x0,5 mm?

Close Zatvor

(normalne otvorené).).

Vstup pre ovladacie zariadenia, ktoré svojim zasahom vyvolaju len
zatvaraci manéver. Na tento vstup je mozné zapojit kontakty typu NO

1x0,5 mm?

4.2.3 Kroky pre zapojenie

Na vykonanie elektrickych zapojeni (“Obrazok 7”):

1. Vytiahnite svorky z ich 16zok.

2. Zapojte jednotlivé zariadenia na prislusné svorky podlia
schémy na “Obrazku 7”.

Znovu zasunte svorky na ich miesta.

Zapojte kabel elektrického napajania na svorku (A) a zaistite
ho kablovou svorkou (B) (“Obrazok 8”).

bl o

‘W Ak je v systéme pritomny iba jeden motor,
zapojte ho na svorku M2 a nechajte volnu
svorku M1.

-

4.3 ZAPOJENIE DALSICH ZARIADENI
NA RIADIACU JEDNOTKU

V pripade, Ze je potrebné napdjat dalSie zariadenia v ramci
automatického systému (napr. &itac transponderovych kariet,
podsvietenie klucového selektora a pod.), je mozné zapoijit tieto
zariadenia na riadiacu jednotku s pouZitim svoriek “SbS (plus)” a
“Stop (minus)’ (“Obrazok 7”). Napdjacie napétie je 24 Vc s
maximalnym odberom 200 mA.

|| Napétie na svorkdach “Sbs” a “STOP” zostava
pritomné, aj ked je na riadiacej jednotke
aktivovana funkcia “Stand By”.

4.4 ADRESOVANIE ZAPOJENYCH ZARIADENI
SO SYSTEMOM BLUEBUS

Aby riadiaca jednotka dokazala rozoznat zariadenia zapojené cez
systém "BlueBus", je potrebné vykonat adresovanie tychto

zariadeni.

Tato operacia musi byt vykonana danim elektrického mostika,
pritomného v kazdom zariadeni, do spravnej polohy (odvolajte sa
tiez na navod ku kazdému zariadeniu).
adresovania fotobuniek na zéklade ich typu.

NizSie je schéma

~

S J
Tabulka 3
ADRESY FOTOBUNIEK
Poloha
Fotobunka mostikov
FOTO

Externa fotobunka v. = 50 cm so zasahom
pri zatvarani (zastavi a obrati pohyb)
FOTO Il

- a ox
Externa fotobunka v. = 100 cm so zasahom %

pri zatvarani (zastavi a obrati pohyb)

FOTO 1

Interna fotobunka v. = 50 cm so zasahom
pri zatvarani (zastavi a obrati pohyb) aj pri
otvarani (zastavi a obnovi pohyb pri
uvolneni fotobunky)

SLOVENSKY -7



ADRESY FOTOBUNIEK

Poloha
mostikov

=

=P
H L=
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Na konci procediry montaze, alebo po odstra-
neni fotobuniek alebo inych zariadeni, je
potrebné vykonat procediru nacitania (vid
odsek “Nacitanie zapojenych zariadeni”).

Fotobunka

FOTO 11l

Interna fotobunka v. = 100 cm so zasahom
pri zatvarani (zastavi a obrati pohyb) aj pri
otvarani (zastavi a obnovi pohyb pri
uvolneni fotobunky)

FOTO 2

Interna fotobunka so zasahom pri otvarani
(zastavi a obrati pohyb)

FOTO 2 11
Interna fotobunka so zasahom pri otvarani
(zastavi a obrati pohyb)

FOTO 3 ) .
NEDOVOLENA KONFIGURACIA

Y

4.5 PRVE ZAPNUTIE A KONTROLA ZAPOJENiI

Po zapnuti elektrického napéjania riadiacej jednotky vykonajte
nasledovné previerky (“Obrazok 10”):

1. Po uplynuti niekolkych sekund skontrolujte, Ci led “Blue-
bus” (A) pravidelne blika s frekvenciou jeden zablesk za
sekundu.

2. Skontrolujte, &i Led fotobuniek, tak na TX (vysiela) ako aj
na RX (prijimac), blikaju. Typ vydavanych zébleskov v tejto
faze nie je dolezity.

3. Skontrolujte, ¢ majak, zapojeny na vystup “ Flash”, je
zhasnuty.

4 )

@
5
)
o
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J

Bluebus’: Stop || sbs Hop
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Ak niektora z previerok nema dobry vysledok, je
potrebné vypnuf elektrické napajanie riadiacej
jednotky a skontrolovat jednotlivé elektrické
zapojenia, vykonané predtym.

4.6 NACITANIE ZAPOJENYCH ZARIADENI

Po vykonani prvého zapnutia je potrebné, aby riadiaca jednotka
rozoznala zariadenia zapojené na vstupy “BlueBus” a “Stop”:

|| Faza nacitania musi byt vykonana aj vtedy, ak
na riadiacu jednotku nie je zapojené Ziadne
zariadenie.

Riadiaca jednotka je schopna rozliSit jednotlivo kazdé zapojené
zariadenie vdaka procedure nacitania a rozoznat mozné pritomné
poruchy.

Preto je potrebné vykonat nacitanie zariadeni vzdy, ked nejaké
zariadenie pridavate alebo odoberate zo systému.

8 — SLOVENSKY
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Led “L1” a “L2", ktoré sa nachadzaju na riadiacej jednotke

(“Obrazok 11”), vydavaju pomalé zablesky na oznamenie, ze je

potrebné vykonat nacitanie.

Postupujte nasledovne:

1.  Stladte a podrzte stUcasne stlacené tlacidla [Open A] a
[Stop/Set]

2. Pustite tlaCidla, ked led “L1” a “L2” za&nu rychlo blikat (pri-
blizne po 3 sekundach).

3. Pockajte par sekund, kym riadiaca jednotka dokonci fazu
nacitania zariadeni.

4, Na konci tejto fazy led “Stop” (S) musi byt rozsvietena a led
“L1” a “L2” musia zhasnut (mézu zacat blikat led “L3” a
“L47).

4.7 SELEKTOR MOTORA

Na riadiacej jednotke sa nachadza selektor (A - “Obrazok 12”),
ktory umoznuje vybrat typ pouzitého motora (vid' “Tabulku 4”).
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Nastavenie selektora motora musi byt urobené
eSte pred aktivaciou nacitania poloh mecha-
nickych dorazov.

¥
¥

Akakolvek konfiguracia, ktora nie je uvedena v
“Tabulke 4”, nie je dovolena.

Tabul'ka 4
VYBER TYPU MOTORA
Typ motora Selektor motora ::tgeizee‘:ie
MB4024 - MB5024 - | Q12345678910112
HY7024 - HY7124 . unununui MB4024
3123456789101112
MFAB3024 ; HHHHHHHHH ME3024
T04024 - XFAB2124 | © 1234567891011
- LFAB4024 T T04024
(’3123456789101112
TO5024 - TO50241 ; HHHHHHHHH TO5024
TO7024 - TO6024HS § E@@@ﬁi@iim“ i TO7024




VYBER TYPU MOTORA

TP metera o o
Q 123456789

BFABS024 P

MFABsozans - | {LELaoR:

Tos024hs S ®i

WINGOELITE -
WeasES | gynsnny)
TTN3724HS - M
TTN6024HS

Selektor motora

BM5024

METROE

WINGOE

4.8 NACITANIE POLOH MECHANICKYCH
DORAZOV

Po naditani zariadeni je potrebné vykonat nacitanie poléh
mechanickych dorazov (maximalne otvorenie a maximalne
zatvorenie). Tato procedura méze byt vykonana tromi spdsobmi:
automaticky, manualne a zmieSane.

Pri automatickom spdsobe riadiaca jednotka vykona naditanie
mechanickych dorazov, vypodita najvhodnejSie omeskanie kridel
a vypocita body spomalenia “SA” a “SC” (“Obrazok 13”).

Pri manualnom spbsobe su polohy (“Obrazok 13”) progra-
mované jedna po druhej posuvanim kridel do zelanych bodov.
Poloha, ktoru chcete naprogramovat, je identifikovatelna vdaka
zébleskom jednej z 6smich led “L1...L8” (vid “Tabulku 57).

Pri zmieSanom spdsobe je mozné vykonat automaticku
proceduru, a potom pomocou manualnej procedury upravit jednu
alebo viac polbéh okrem poldh “0” a “1”, ktoré sa prekryvaju s
mechanickymi dorazmi.

4 N

- J
Tabulka 5
Poloha Led Popis
Poloha 0 Polgha mfaximé!ngho zlgtvorenia: .
(motor 1) L1 ked sa kru;llo pnsluchajluoe k mot,oru 1 oprie
0 mechanicky doraz pri zatvoreni
Poloha 0 Polgha mgximé!ngho zle}tvorenia: .
(motor 2) L2 ked sa kr|d|o lpr|s|uohajluoe k mot{oru 2 oprie
0 mechanicky doraz pri zatvoreni
OmesSkanie pri otvarani:
:::;::? ZS)A L3 ked kridlo prislichajuce k motoru 2 prekroci
tUto polohu, zaéne sa otvaranie kridla 1
Poloha zelaného otvorenia:
poloha, v ktorej sa musi kridlo prisltchajuce
Poloha A k mo,toru 1 ;a;tavit’ na kgnoi otvérapieho
(motor 1) L4 maneévru. Nie je potrgbn{e, aby sa tato poloha
prekryvala s mechanickym dorazom pri
otvoreni, m&ze byt zvolena podla zelania
medzi polohou “0” a “1”.

POLOHY PROGRAMOVANIA

Poloha Led Popis
Poloha zelaného otvorenia:
poloha, v ktorej sa musi kridlo prisluchajuce
Poloha A Kk mo}oru 2 ;a§tavif na kgnci otvérapieho
(motor 2) L5 manevru. Nie je potrgbn,e, aby sa tato poloha
prekryvala s mechanickym dorazom pri
otvoreni, méze byt zvolena podla Zelania
medzi polohou “0” a “1”.
Omeskanie pri zatvarani:
::::;2: 1S)C L6 ked sa kridlo 1 nachadza pred touto polohou,
zaCne sa zatvaranie kridla 2
Poloha 1 Polgha mgximé!ngho Qtyorenia: .
(motor 1) L7 ked sa kr|dIo pr|s|uchajgce k motoru 1 oprie
0 mechanicky doraz pri otvoreni
Poloha 1 Polgha mgximé!neho Qtyorenia: .
(motor 2) L8 ked sa kr|d|o /pr|s|uohajluoe k mgtoru 2 oprie
0 mechanicky doraz pri otvoreni

4.8.1 Nacitanie v automatickom rezime

4 I

I Open A =
| Stop/Set :, E”7L3
i c L4
Close ¥V g
o J
Na vykonanie procedury automatického nacitania:
1.  Stladte a podrzte stladené stcasne tlagidla [Stop/Set] a

[Close V]

2. Pustite tlacidla, ked led “L3” a “L4” zaCnu rychlo blikat(pri-
blizne po 5 sekundach).

3. Skontrolujte, ¢i automaticka brana vykona nasledovné
manévre:
a. pomalé zatvorenie motora M1 az po mechanicky doraz
b. pomalé zatvorenie motora M2 aZ po mechanicky doraz
c. pomalé otvorenie motora M2 a motora M1 az po

mechanicky doraz

d. rychle zatvorenie motorov M1 a M2

Y

Ak sa prvy manéver (a) nejavi ako zatvaranie
kridla ovladaného z motora M1, ale z motora
M2, stlaéte tlagidlo [Open A] alebo [Close V] na
zastavenie fazy naéitania. Potom prehodte
zapojenia motorov M1 a M2 na svorkach
riadiacej jednotky a prislusnych enkéderov.
Potom zopakujte procediru samonacéitania.

Ak sa prvé dva manévre (a a b) nejavia ako
“zatvaranie”, ale ako “otvaranie”, stlacte tlacidlo
[Open A] alebo [Close ¥] na zastavenie fazy
nacitania. Potom na motore, ktory vykonal
otvaraci manéver prehodte ovladacie vodice
(vonkajsie polohy voéi svorkam) a zopakujte
proceduru samonacditania.

4. Na konci zatvaracieno manévru (d) dvoch pohonov led “
L3” a “L4” zhasnu na potvrdenie, ze procedura bola
vykonana spravne.

Ak pocéas procedury automatického nacitania
pride k zasahu fotobuniek alebo zariadenia
zapojeného na vstup “stop”, procedira sa
prerusi a led L1 zaéne blikat. V tomto pripade je
potrebné procediru samonacitania zopakovat.

Procedira automatického nacitania moéze byt
vykonana kedykolvek znovu, aj po montazi;
napriklad po zmene poloh mechanickych dorazov.

B
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4.8.2 Nacitanie v manualnom rezime

Procediira nacéitania ponika maximalny ¢as 10
sekind medzi stlaéenim jedného tlacidla a
druhého. Po uplynuti tohto ¢éasu sa procedura
automaticky ukonéi a do pamate sa ulozia
zmeny vykonaného do tohto momentu.

4 )

Open A L
; N
Stop/Set [C[=° L3
: " L4
Close ¥V g
i &
o J

Pocas zableskov led “L1..L8”, na poslUvanie sa z
jednej led na druhua, stac¢i kratke stlacenie
tlacdidla [Open A] alebo [Close V] (led blika, ¢im
ukazuje aktualnu polohu).

|| Pocas zableskov led “L1..L8”, na pohyb motora
jednym alebo druhym smerom, treba drzat
stladené tladidlo [Open A]alebo [Close V],

Na vykonanie procedury manualneho nacitania:

1. Stladte a podrzte stladené stcasne tlacidla [Stop/Set] a
[Close V]

2. Pustite tlaCidla, ked led “L1” za¢ne blikat (priblizne po 3 se-
kundéch).

3. Led “L1” blika: poloha 0 pre M1

Na ovladanie a posunutie motora 1 do polohy “ 0”
(“Obrazok 13"): stlatte a podrzte stlacené tlacidlo
[Open A] alebo [Close ¥]. Po dosiahnuti polohy

pustite tlagidlo na zastavenie manévru.

- Na ulozenie polohy do pamate stlaCte a podrzte
stlacené tlacidlo [Stop/Set] aspori 3 sekundy, a potom
ho pustite (po 2 sekundach led “L1” zostane svietit a pri
uvolneni tlacidla [Stop/Set] zac¢ne blikat led “L2").

4. Led “L2” blika: poloha 0 pre M2
Na ovladanie a posunutie motora 2 do polohy “0”

(“Obrazok 13”). stlaCte a podrzte stlacené tladidlo
[Open A] alebo [Close ¥]. Po dosiahnuti polohy

pustite tlacidlo na zastavenie manévru.
- Na uloZenie polohy do pamate stlate a podrzte stlacené
tlacidlo [Stop/Set] aspori 3 sekundy, a potom ho pustite
(po 2 sekundach led “L2” zostane svietit a pri uvolneni
tlacidla [Stop/Set] zac¢ne blikat led “L3”).
5. Led “L3” blika: poloha SA pre M2
Na ovladanie a posunutie motora 2 do polohy “SA”

(“Obrazok 13”): stlacte a podrzte stlacené tlacidlo
[Open A] alebo [Close ¥]. Po dosiahnuti polohy

pustite tlacidlo na zastavenie manévru.
- Na ulozenie polohy do pamate stlaCte a podrzte stlacené
tlacidlo [Stop/Set] aspor 3 sekundy, a potom ho pustite
(po 2 sekundach led “L3” zostane svietit a pri uvolneni
tlaCidla [Stop/Set] za¢ne blikat led “L4”).
6. Led “L4” blika: poloha A pre M1
Na ovladanie a posunutie motora 1 do polohy “A”

(“Obrazok 13”): stlate a podrzte stlacené tlacidlo
[Open A] alebo [Close ¥]. Po dosiahnuti polohy

pustite tlacidlo na zastavenie manévru.
- Na uloZenie polohy do paméte stlaCte a podrzte stlacené
tlacidlo [Stop/Set] aspori 3 sekundy, a potom ho pustite
(po 2 sekundach led “L4” zostane svietit a pri uvolneni
tlacidla [Stop/Set] zacne blikat led “L5").
7. Led “L5” blika: poloha A pre M2
- Na ovladanie a posunutie motora 2 do polohy “A”

“Obrazok 137): stlaCte podrzte stlaCené tlacidlo
Open A] alebo [Close V] Po dosiahnuti polohy

pustite tladidlo na zastavenie manévru.
10 — SLOVENSKY

- Na ulozenie polohy do pamaéte stlacte a podrzte stlacené
tlacidlo [Stop/Set] aspor 3 sekundy, a potom ho pustite
(po 2 sekundach led “L5” zostane svietit a pri uvolneni
tlacidla [Stop/Set] za¢ne blikat led “L6”).
8. Led “L6” blikéd: poloha SC pre M1
Na oviadanie a posunutie motora 1 do polohy “SC”

(“Obrazok 13”): stlate a podrzte stlacené tlacidlo
[Open A] alebo [Close ¥]. Po dosiahnuti polohy

pustite tlacidlo na zastavenie manévru.

- Na ulozenie polohy do paméte stlate a podrzte stlacené
tlaGidlo [Stop/Set] aspori 3 sekundy, a potom ho pustite
(po 2 sekundach led “L6” zostane svietit a pri uvolneni
tlacidla [Stop/Set] zacne blikat led “L7").

9. Led “L7” blika: poloha 1 pre M1

- Na ovladanie a posunutie motora 1 do polohy “1”
“Obrazok 13”):. stlate a podrzte stlacené tladidlo
Open A] alebo [Close ¥]. Po dosiahnuti polohy
pustite tlacidlo na zastavenie manévru.

- Na ulozenie polohy do pamate stlacte a podrzte stlacené
tlacidlo [Stop/Set] aspori 3 sekundy, a potom ho pustite
(po 2 sekundach led “L7” zostane svietit a pri uvolneni
tlacidla [Stop/Set] za¢ne blikat led “L8").

10. Led “L8” blika: poloha 1 pre M2
Na ovladanie a posunutie motora 2 do polohy “1”
(“Obrazok 13”): stlacte podrzte stlacené tlacidlo
[Open A] alebo [Close V]. Po dosiahnuti polohy
pustite tlacidlo na zastavenie manévru.

- Na uloZenie polohy do paméte stlacte a podrzte stlatené
tlacidlo [Stop/Set] aspori 3 sekundy, a potom ho pustite
(po 2 sekundach led “L8” zostane svietit az do uvolnenia
tlacidla [Stop/Set])).

& Ak je v systéme pritomny len jeden motor:

- Postupuijte, ako je popisané v bode 1 a 2.

- V bode 3 a bode 9 stlaCte a podrzte stlacené tlacidlo
[Stop/Set] aspori 3 sekundy, a potom ho pustite.

- Po 2 sekundach prislusna led zostane svietit az do uvol-
nenia tladidla [Stop/Set]. Potom zacne blikat nasledu-
juca led.

Neprogramujte polohy, tykajice sa led L3 (SA

pre M2), L4 (A pre M1) a L6 (SC pre M1). Na

presun z jeden led na druha staci kratke
stlaéenie tlaéidla [Open A] alebo [Close V] (led
blika, ¢im ukazuje aktualnu polohu).

4.8.3 Nacitanie v zmieSanom rezime

Procedira nacitania ponika maximalny ¢as 10
sekind medzi stlacenim jedného tlacidla a
druhého. Po uplynuti tohto ¢asu sa procedura
automaticky ukonéi a do paméate sa ulozia
zmeny vykonaného do tohto momentu.

4 )

Open A L
b i
Stop/Set |[ZIJ=°" L3
: “ | L4
Close ¥V .
o J

Na vykonanie procedury zmieSaného nacitania:

1. Vykonajte procediru samonacitania v automatickom
rezime, ako je popisané v odseku “Nacitanie v automa-
tickom rezime”.

2.  Stlagte a podrzte stlatené sudasne tlagidia [Stop/Set] a
[Close V]

3. Pustite tlacidla, ked led “L1” zadne blikat.



4, Kratkym stlatenim tladidla [Open A] alebo [Close V]
presunte zablesky led (L1...L8) na polohu, ktorl si Zelate
programovat.

5. Postupuijte pre kazdu jednu polohu, ako je popisané v od-
seku “Naéitanie v manualnom rezime".

6. Zopakujte tuto operaciu pre vSetky ostatné polohy, ktoré si
zelate upravit.

4.9 KONTROLA POHYBU BRANY

Na konci fazy nacitania sa odporic¢a nechat riadiacu jednotku
vykonat niekolko otvaracich a zatvaracich manévrov a skontro-
lovat spravny pohyb brany a pritomnost pripadnych vad montaze
a nastavenia.

4 N

Open A 1=
15
b
Stop/Set =
15
15
Close ¥ 1%
1%
- J

—h

Pre kontrolu pohybu brany:

2. Stlacte tlacidio [Open A] (‘Obrazok 17”). Skontrolujte, Ci
pocas otvaracieho manévru nastane faza zrychlenia, faza s
konstantnou rychlostou, faza spomalenia. Po ukonceni
manévru sa musia kridla zastavit par centimetrov od
mechanického dorazu pri otvoreni.

3.  Stlacte tlacidlo [Close V] (“Obrazok 17”). Skontrolujte, Ci
pocCas zatvaracieho manévru nastane faza zrychlenia, faza
s konstantnou rychlostou, faza spomalenia. Po ukonc&eni
manévru sa musia kridla zastavit par centimetrov od
mechanického dorazu pri zatvoreni.

4. Skontrolujte, &i vSetky funkcie, ktoré boli upravené, boli

prijaté riadiacou jednokou.

5  KOLAUDACIA A UVEDENIE DO PREVADZKY

Toto suU najddlezitejSie fazy v realizacii automatickej brany, ktorych
cielom je zaruCit maximalnu bezpecnost systému. Kolaudacia
md&ze byt pouzité aj na pravidelnu previerku zariadeni, ktoré tvoria
automaticky systém.

Fazy kolaudacie a uvedenia automatickej brany
do prevadzky musia byt vykonané kvalifi-
kovanym a skisenym pracovnikom, ktory
zodpoveda za rozhodnutie, aké skusky su
potrebné na previerku rieSeni, prijatych v
suvislosti so zostatkovymi rizikami, a za
kontrolu dodrzania zakonov, noriem a nariadeni:
najma vSetkych nalezitosti normy EN 12445,
ktora urcuje skusobné metédy na kontrolu
automatickych branovych pohonov.

Pridavné zariadenia musia byt podrobené Specialnej kolaudacii,
jednak Co sa tyka funkcCnosti, jednak pre spravnu spolupracu s
riadiacou jednotkou. Odvolajte sa na navody k jednotlivym
zariadeniam.

5.1 KOLAUDACIA

Postupnost operacii, ktoré treba vykonat pri kolaudacii, popisana

nizSie, sa vztahuje na typickl zostavu (“Obrazok 3”).

Na vykonanie kolaudéacie:

1. Skontrolujte, Ci bolo prisne dodrZzané vSetko, Co je
predpisané v kapitole “VSEOBECNE VYSTRAHY TYKA-
JUCE SA BEZPECNOSTI".

2. Odblokujte pohony pre manualny manéver, ako je popisané
v prislusnom navode. Tlacte/tahajte kridlo v bode, ktory je
urCeny pre manualny manéver, a skontrolujte, i je mozné
hybat kridlami v smere otvarania a zatvarania silou nizSou
ako 390 N.

3. Zablokujte pohony, ako je popisané v prislusnom navode.

4. Pomocou ovladacich zariadeni (vysielag, ovladacie tlacidlo,
kluCovy selektor a pod.) vykonajte skusky otvorenia,
zatvorenia a zastavenia brany a uistite sa, ze pohyb kridel
zodpoveda oCakavanému. Odporuca sa vykonat viaceré
skusky, aby bolo mozné zhodnotit pohyb kridel a odhalit
pripadné vady montéze, nastavenia alebo pritomnost
bodov nadmerného trenia.

5. Skontrolujte, jednom po druhom, spravne fungovanie
v8etkych bezpecnostnych zariadeni, pritomnych v systéme
(fotobunky, citlivé hrany atd.). V pripade zasahu zariadenia
led “Bluebus” (A - “Obrazok 10”) na riadiace] jednotke
vyda dva rychle zablesky, ktoré potvrdzuju, Ze riadiaca
jednotka rozoznala udalost.

6. Ak boli nebezpecné situacie, vyvolané pohybom kridel,
chranené prostrednictvom obmedzenia narazovej sily, musi
sa vykonat meranie sily v stlade s poziadavkami normy EN
12445 a pripadne, ak sa ovladanie “sily motora” pouziva
ako pomocny systém na znizenie narazovej sily, skusajte a
najdite také nastavenie, ktoré poskytuje najlepsie vysledky.

5.2 UVEDENIE DO PREVADZKY

N
N

Na vykonanie uvedenia do prevadzky:

Uvedenie do prevadzky méze byt vykonané az
potom, ked boli s pozitivhym vysledkom vyko-
nané vSetky fazy montaze.

Pred uvedenim automatickej brany do pre-
vadzky informujte primarane majitela o nebez-
peci a rizikach, ktoré nadalej pretrvavaju.

1. Zostavte zlozku technickej dokumentacie automatickej
brany, ktor& musi obsahovat nasledovné doklady:
komplexny vykres automatického systému, schému

vykonanych elektrickych zapojeni, analyzu pritomnych rizik
a prislusné prijaté rieSenia, vyhlasenie vyrobcu o zhode
vSetkych pouzitych zariadeni a vyhlasenie o zhode vyplnené
montérom.

2. Na branu upevnite tabulku obsahujucu aspon tieto udaje:
typ pohonu, meno a adresu vyrobcu (zodpovedného za
“uvedenie do prevadzky”), vyrobné cislo, rok vyroby a
znacku “CE”.

3. Vyplnte a odovzdajte majitelovi
vyhlasenie o zhode pohonu.

4.  Vyplnite a odovzdajte majitelovi automatickej brany “Navod
na pouzivanie” pohonu.

5. Vyplite a odovzdajte majitelovi automatickej brany
“Servisny plan”, v ktorom su predpisy o servise vSetkych
zariadeni v automatickom systéme.

automatickej brany

B

Ku vsSetkej uvedenej dokumentacii Nice dava
prostrednictvom technickej asistencie k dispo-
zicii: navody a predvyplnené tlaciva.
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© PROGRAMOVANIE

Na riadiacej jednotke sa nachadzaju 3 tladidia: [Open Al [Stop/Set]
a [Close ¥] (“Obrazok 18”), ktoré mozu byt pouzité jednak na
ovladanie riadiacej jednotky pocas skusobnej fazy, jednak na
programovanie dostupnych funkcii.

Tlagidlo [Radio =] sa nepouziva.
4 N

I Open A =
15

1%

Stop/Set N

15

15

Close ¥ 1%

15

o J

Programovatelné funkcie su dostupné na dvoch stupnoch a ich
stav fungovania signalizuje 8 led “L1...L8", ktoré sa nachadzaju
na riadiacej jednotke (led rozsvietena = funkcia aktivna; led
zhasnuta = funkcia neaktivna).

6.1 POUZIVANIE PROGRAMOVACICH TLACIDIEL

[Open A] Tlacidlo na ovladanie otvarania brany
Vyberové tlaCidlo vo faze programovania

[Stop/Set] Tladidlo na zastavenie manévru
Ak je stlacené dihsie ako 5 sekund, umoznuje vstupit do
fazy programovania.

[Close V] Tlacidlo na ovladanie zatvarania brany
Vyberové tlacidlo vo faze programovania

[Radio =]
— Nepouzivané tlacidlo

6.2 PROGRAMOVANIE NA PRVOM STUPNI (ON-OFF)
VSetky funkcie prvého stupria su z vyroby nastavené “OFF” a mdzu byt kedykolvek zmenené. Na previerku jednotlivych funkcii sa

odvolajte na “Tabulku 5”.

6.2.1 Procediira programovania na prvom stupni

Procedura programovania ponitika maximalny ¢as 10 sekiind medzi stlacenim jedného tlacidla a druhého.
Po uplynuti tohto ¢éasu sa procedura automaticky ukoné¢i a do pamate sa uloZia zmeny vykonaného do

tohto momentu.

Pre programovanie na prvom stupni:

1. Stlacte a podrzte stlacné tlacidlo [Stop/Set], kym led “L1” zacne blikat.

Pustite tlacidlo [Stop/Set], ked led “L1” za¢ne blikat.

2
3. Stlacte tlacidlo [Open A]alebo [Close W] a presurite zablesky na led, ktora predstavuje funkciu, ktorl upravujete.
4

Stlacte tladidlo [Stop/Set] na zmenu stavu funkcie:
— kratke zablesky = OFF
— dihé zablesky = ON

i

Pockajte 10 sekund (maximalny ¢as) na ukoncenie programovania.

|| Pre programovanie dalSich funkci “ON” alebo “OFF” poc¢as vykonavania procedury treba zopakovat

body 2 a 3 pocas tej istej fazy.

Tabulka 6

FUNKCIE PRVEHO STUPNA (ON-OFF)

Led |Funkcia Popis

L1 Automatické

zatvorenie sekund.

Funkcia AKTiVNA: po otvaracom manévri je vykonana pauza (v trvani naprogramovaného Casu pauzy) a
po jej uplynuti riadiaca jednotka automaticky spusti zatvaraci manéver. Hodnota Casu pauzy je z vyroby 30

Funkcia NEAKTIVNA: fungovanie typu “poloautomaticky”.

L2 Zatvor po foto
naprogramovanym “casom pauzy”.

Funkcia AKTIVNA: ak pocas otvaracieho alebo zatvaracieho manévru zasiahnu fotobunky, Gas pauzy sa
skrati na 5 sekund nezavisle od naprogramovaného “Casu pauzy”. Pri deaktivovanom “automatickom zatvoreni”
ak pocas otvaracieho alebo zatvaracieho manévru zasiahnu fotobunky, aktivuje sa “automatické zatvorenie” s

L3 Vzdy zatvor

Funkcia AKTIVNA: v pripade vypadku elektrického prudu, aj kratkeho, po 10 sekundach od obnovenia
dodavky prudu riadiaca jednotka zisti, ze je brana otvorena a automaticky aktivuje zatvaraci manéver,
ktorému predchadza 5-sekundové blikanie vopred.

Funkcia NEAKTIVNA: po obnove dodavky pridu zostane brana tam, kde je.

Funkcia AKTiVNA: po 1 minGte od ukon&enia manévru riadiaca jednotka vypne vystup “Bluebus” (zapojené

L4 Stand by vsetko zariadenia) a vSetky led okrem led Bluebus, ktora blika pomalSie. Ked riadiaca jednotka dostane prikaz, obnovi
normalne fungovanie (s kratkym oneskorenim). Tato funkcia ma za ciel znizenie spotreby, €o je dolezity aspekt
pri napajani z batérii alebo z fotovoltickych panelov.

Majak / Fur;lkcia AKTIVNA: vystup “majak” (FLASH - 120/230 V~ 50/60 Hz) meni svoje fungovanie na “pomocné

L5 " svetlo”.

pomocnsisvetio Funkcia NEAKTIVNA: vystup funguje ako majak.
Funkcia AKTIVNA: majak sa aktivuje 3 sekundy pred zagiatkom manévru na signalizaciu nebezpeénej

L6 Blikanie vopred | situacie v predstihu.

Funkcia NEAKTIVNA: majak zagne blikat pri zagiatku manévru.
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FUNKCIE PRVEHO STUPNA (ON-OFF)

Led |Funkcia Popis
L7 “Zatvor” bude
“Ciastocéné otv. 1”

Ls “Kontrolka otvor. | Funkcia AKTiVNA: vystup “Kontrolka otvorenej brany” na riadiacej jednotke meni svoju funkciu
brany” alebo na “Kontrolka servisu”.

“Kontrolka servisu” | Funkcia NEAKTIVNA: vystup funguje ako “Kontrolka otvorenej brany”.

Funkcia AKTIVNA: vstup “Zatvor” na riadiacej jednotke zmenf svoje fungovanie na “Ciasto&né otvorenie 1”.

6.3 PROGRAMOVANIE NA DRUHOM STUPNI (NASTAVITELNE PARAMETRE)

VSetky parametre druhého stupna su z vyroby nastavené na hodnoty, ktoré su zvyraznené “SIVOU FARBOU” v “Tabulke 7” a m6zu

byt kedykolvek zmenené. Parametre su nastavitelné na stupnici hodnét od 1 do 8. Na previerku hodnoty zodpovedajlcej kazdej led sa
odvolajte na “Tabulku 7”.

6.3.1 Procedira programovania na druhom stupni

Procedira programovania poniikka maximalny ¢as 10 sekiind medazi stlacenim jedného tla¢idla a druhého.
Po uplynuti tohto ¢asu sa procedira automaticky ukonéi a do pamate sa ulozia zmeny vykonaného do
tohto momentu.

Pre programovanie na druhom stupni:

1.  Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo [Stop/Set], kym led “L1” za¢ne blikat,

2. Pustite tlacidlo [Stop/Set], ked led “L1” zaCne blikat.

3. Stlacte tlacidlo [Open A]alebo [Close W] a presurite zablesky na led, ktora predstavuje “vstupni led” parametra, ktory
upravuijete.

4. Stlacte a podrzte stlacené tladidlo [Stop/Set]. Stale so stlacenym tladidlom [Stop/Set]:
— pockajte cca 3 sekundy, kym sa rozsvieti led, ktora predstavuje aktualny stupen parametra, ktory upravujete;
- stlacte tlacidlo [Open A]alebo [Close VW] a presunte zablesky na led, ktora predstavuje hodnotu parametra.

5. Pustite tlacidlo [Stop/Set]

6. Pockajte 10 sekund (maximalny ¢as) na ukonc¢enie programovania.

|| Na programovanie viacerych parametrov poc¢as vykonavania procediry treba zopakovat operacie od
bodu 2 po bod 4 pocas tej istej fazy.

|| Hodnota zvyraznena sivou (“Tabulka 7”) je ta, ktora je prednastavena z vyroby.

Tabulka 7
FUNKCIE DRUHEHO STUPNA (NASTAVITELNE PARAMETRE)
:;s;“p"é Parameter Is-::dpﬁa Nastavena hodnota Popis
L1 5 sekund
L2 15 sekund
L3 30 sekund ! o L 4
. ravuje ¢as pauzy, Cize ¢as pre
L1 Cas pauzy L4 45 SekL,md a&oma{tiokympzatvérenim. Mépefekt iba
L5 60 sekind vtedy, ak je aktivne Zatvorenie.
L6 80 sekund
L7 120 sekund
L8 180 sekund
L1 Otvor — stop — zatvor — stop
L2 Otvor — stop — zatvor — otvor
L3 Otvor — zatvor — otvor — zatvor
KONDOMINIOVE
Poéas otvaracieho manévru prikaz “Krok-za-krokom”
a “Otvor” nemaju ziaden efekt; prikaz “Zatvor” vyvola
L4 inverziu pohybu, Cize zatvorenie kridel.
Pocas zatvaracieho manévru prikaz “Krok-za-krokom” | Upravuje postupnost prikazov
a “Otvor” vyvolaju inverziu pohybu, Cize otvorenie kridel; priradenych ku vstupu “SbS”, “Open”,
prikaz “Zatvor” nema Ziaden efekt. “Close” alebo k radiovému prikazu.
KONDOMINIOVE 2 Poznamka:
Poé&as otvaracieho manévru prikaz “Krok-za-krokom” | nastavenim L4, LS5, L7 a L8 sa upravi
L2 Funkcia Krok- a “Otvor” nemajui Ziaden efekt; prikaz “Zatvor” vyvola aj spravanie prikazov “Otvor” a “Zatvor”.
za-krokom inverziu pohybu, &ize zatvorenie kridel. Ak poslany prikaz
L5 Pocas zatvaracieho manévru prikaz “Krok-za-krokom”
a “Otvor” vyvolaju inverziu pohybu, Cize otvorenie kridel;
prikaz “Zatvor” nema ziaden efekt. Ak poslany prikaz trva
dihSie ako 2 sekundy, bude vykonany “Stop”.
L6 KROK-ZA-KROKOM 2 (menej ako 2 sekundy vyvola
Ciastocné otvorenie)
OSOBA PRITOMNA
L7 Malnéver bude vykonany, iba ak pretrvava poslany prikaz;
ak je prikaz preruseny, manéver sa zastavi.
L8 Otvorenie “poloautomaticky”, zatvorenie spdsobom
“osoba pritomna”
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FUNKCIE DRUHEHO STUPNA (NASTAVITELNE PARAMETRE)
:Ies(t'upna Parameter I;::pﬁa Nastavena hodnota Popis
L1 Velmi pomala
L2 Pomala
L3 Stredna Upravuije rychlost motorov pocas
L3 Rychlost L4 Rychla normalneho chodu.
motorov L5 Velmi rychla
L6 Super rychla
L7 Otvaranie rychle, zatvaranie pomalé
L8 Otvaranie super rychle, zatvaranie stredné
L1 Ziadne uvolnenie
L2 Stupen 1 - minimalne uvolnenie (cca 100 ms)
Uvolnenie L3 Stuper:1 2- .. Upravuje trvanie “kratkej inverzie”
L4 e L4 Stupen 3 - ... obidvoch motorov po vykonani
po zatvoreni | L° Stuperi 4 - ... zatvaracieho manévru s cielom znizit
L6 Stupefi 5 - ... zvySkovy koncovy tlak.
L7 Stupen 6 - ...
L8 Stupen 7 - maximalne uvolnenie (cca 800 ms)
L1 Stupen 1 - minimalna sila
L2 Stupen 2 - ...
L3 Stupen 3 - ...
L5 Sila motorov L4 Stupefi 4 - ... Upravuije silu oboch motorov.
L5 Stupen 5 - ...
L6 Stupen 6 - ...
L7 Stupen 7 - ...
L8 Stupen 8 - maximalna sila
L1 Pesie 1 (otvorenie kridla M2 na 1/4 celkového otvorenia)
L2 Pesie 2 (otvorenie kridla M2 na 1/2 celkového otvorenia)
.. L3 Pesie 3 (otvorenie kridla M2 na 3/4 celkového otvorenia) Upravuje typ otvarania, priradeny k prika-
L6 :Iisl;s L4 Pesie 4 (celkové otvorenie kridla 2) 2u “Ciastocne otvorenie 17,
giastoené L5 Ciastocné 1 (otvorenie oboch kridel na 1/4 “minimalneho” Na's'tupnocih L5, L6, L7, L8 saako
e otvorenia) “minimalne” otvorenie mysli mensie
L6 Ciasto&né 2 (otvorenie oboch kridel na 1/2 “minimalneho” | otvorenie medzi M1 a M2; napriklad ak
Qtvorenia) sa M1 otvara na 90° a M2 na 110°,
L7 Ciasto¢né 3 (otvorenie oboch kridel na 3/4 “minimalneho” | minimalne otvorenie je 90°.
otvorenia)
L8 Ciastodné 4 (otvorenie oboch kridel rovnaké ako
“minimalne” otvorenie)
L1 500
L2 1000
L3 1500 Upravuje pocet manévrov, po ktorom
L7 Aviz9 L4 2500 bude signalizovat potrebu servisu
servisu L5 5000 automatickej brany (vid odsek “Funkcia
L6 10000 “Avizo servisu”“).
L7 15000
L8 20000
L1 Vysledok 1. manévru (posledného vykonaného)
L2 Vysledok 2. manévru
L3 Vysledok 3. manévru Umozriuje skontrolovat typ anomadlie,
Ls Zoznam L4 Vysledok 4. manévru ku ktorej prilo po&as poslednych 8
chyb L5 Vysledok 5. manévru manévrov (vid odsek “Histéria
L6 Vysledok 6. manévru anomalii”),.
L7 Vysledok 7. manévru
L8 Vysledok 8. manévru

6.4 SPECIALNE FUNKCIE

6.4.1 Funkcia “Pohyb v kazdom pripade”

Tato funkcia umoznuje fungovanie pohonu, aj ked niektoré
bezpecnostné zariadenie nefunguje spravne alebo je pokazené.
Je moZné oviadat automatickd branu spdsobom “osoba pri-

tomna’, a to nasledovne:

1. Poslite prikaz na aktivaciu brany prostrednictvom vysielaca
alebo kluCového selektora a pod. Ak vSetko funguje
spravne, brana sa bude normélne hybat, v opacnom
pripade prejdite k bodu 2.
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2. Do 3 sekund znovu aktivujte prikaz a drzte ho aktivny.

3. Priblizne po 3 sekundach brana vykona pozadovany
manéver v rezime “osoba pritomna”, Cize bude sa hybat
len dovtedy, dokial je aktivny prikaz.

6.4.2 Funkcia “Avizo servisu”

Tato funkcia umoznuje signalizovat pouzivatelovi, kedy je
potrebné vykonat servis automatickej brany. Signalizacia aviza
servisu prebieha prostrednictvom Ziarovky, zapojenej na vystup
“OGI”, ak je tento wvystup konfiguovany ako “Kontrolka
servisu’.



Konfiguracia je mozna jedine cez programator “Oview” (odvolajte
sa na odsek “Zapojenie rozhrania IBT4N").

|| Ro6zne signaly kontrolnej ziarovky st popisané v
“Tabulke 8”.

Tabulka 8

SIGNALY “KONTROLKY SERVISU”

Pocéet manévrov Signalizacia
Menej ako 80% Ziarovka rozsvietend 2 sekundy na

limitu zadiatku otvaracieho manévru
Medzi 81% a 100% Ziarovka blika po¢as celého trvania
limitu manévru

Viac ako 100% limitu Ziarovka blika nepretrzite

7 CO ROBIT, KED...

6.5 VYMAZANIE PAMATE

NizSie popisana procedura vrati riadiacu jednotku
na hodnoty naprogramované vo vyrobe. VSetky
personalizované nastavenia budu stratené.

4 )

®

Open A [—
pen & = e —1L1
P
Stop/Set N L2
&
5
Close ¥V g
&
- J

Na vymazanie pamate riadiacej jednotky a obnovenie vSetkych

nastaveni z vyroby postupujte nasledovne:

1. Stladte a podrzte stlacené tlacidia [Open A]a[Close V]
kym led “L1” a “L2” zac¢nu blikat.

2. Pustite tlacidla.

(navod na rieSenie problémov)

Niektoré zariadenia su schopné signalizovat stav fungovania alebo pritomnost pripadnych anomalii.

7.1 SIGNALY PROSTREDNICTVOM MAJAKA

Ak sa na vystup FLASH (A), ktory sa nachadza na riadiacej
jednotke, zapoji majak, tento pocas vykonavania manévru vydava
1 zéblesk za sekundu.

Ak sa prejavia anomalie, majak vydava rychlejSie zablesky, ktoré
sa opakuju dvakrat, oddelené 1-sekundovou pauzou. V
“Tabulke 9” su popisané priiny a moZné rieSenia pre kazdy typ
anomalie, signalizovanej majakom.
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Tabulka 9

Cervené zablesky

Anomalia

OJENEHO NA VYSTUP FLASH (“OBRAZOK 20”)

Mozné rieSenie

1 kratky zablesk
pauza 1 sekundu
1 kratky zablesk

Chyba v systéme Bluebus

Previerka zariadeni, zapojenych na systém Bluebus, ktora sa vykonava na
zacCiatku manévru, nezodpoveda zariadeniam uloZzenym do pamaéte pocas
fazy nacitania. Je mozné, Ze existuju odpojené alebo pokazené zariadenia,
preto ich treba skontrolovat a vymenit. Ak boli vykonané Upravy, treba znovu
vykonat nacitanie zariadeni.

2 kratke zablesky
pauza 1 sekundu
2 kratke zablesky

Zasah fotobunky

Jedna alebo viac fotobuniek nedavaju suhlas k pohybu alebo pocas pohybu
vyvolali inverziu. Skontrolujte, Ci nie su pritomné prekazky.

3 kratke zablesky
pauza 1 sekundu
3 kratke zablesky

Zasah funkciee
“RozliSovanie prekazok”
z obmedzovaca sily

Pocas pohybu sa motory stretli s nadmernou namahou. Skontrolujte pricinu
a pripadne zvyste stupen sily motorov.

4 kratke zablesky
pauza 1 sekundu 4
kratke zablesky

Zasah vstupu STOP

Na zadiatku manévru alebo pocas pohybu prislo k zasahu zariadeni zapoje-
nych na vstup STOP. Zistite pricinu.

5 kratkych zableskov
pauza 1 sekundu 5
kratkych zableskov

Chyba vo vnitornych
parametroch riadiacej
jednotky

Pockajte aspori 30 sekund, a potom skuste znovu dat prikaz. Pripadne
vypnite aj napdjanie. Ak stav pretrvava, mohlo by ist 0 vaznu poruchu a bude
potrebné vymenit elektronickl dosku.

6 kratkych zableskov
pauza 1 sekundu 6
kratkych zableskov

Prekro¢eny max. limit
nepretrzitych manévrov
alebo manévrov za hodinu

Pockajte niekolko minut, aby sa obmedzovac manévrov vratil pod maximalny
limit.

7 kratkych zableskov
pauza 1 sekundu
7 kratkych zableskov

Anomalia na elektrickych
obvodoch

Pockajte aspori 30 sekund, a potom skuste znovu dat prikaz. Pripadne
vypnite aj napajanie. Ak stav pretrvava, mohlo by ist o vaznu poruchu a bude
potrebné vymenit elektronickl dosku.
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SIGNALIZACIA MAJAKA ZAPOJENEHO NA VYSTUP FLASH (“OBRAZOK 20”)

Zablesky

Anomalia

Mozné rieSenie

8 kratkych zableskov
pauza 1 sekundu
8 kratkych zableskov

Uz je pritomny prikaz,
ktory nedovoluje vykonat
dalSie prikazy

Skontrolujte typ “stéle pritomného” prikazu (mohol by byt napriklad aktivny
prikaz, pochadzajuci z hodin na vstupe AUX).

9 kratkych zableskov
pauza 1 sekundu
9 kratkych zableskov

Pohon bol zablokovany
prikazom “Zablokuj
pohon”

Odblokujte pohon poslanim prikazu “Odblokuj pohon”.

10 kratkych zableskov
pauza 1 sekundu
10 kratkych zableskov

Zasah funkcie
“RozliSovanie prekazok”
z enkoédera

PocCas pohybu boli motory zablokované kvoli nadmernému odporu. Zistite
pricinu.

7.2 SIGNALY NA RIADIACEJ JEDNOTKE

Na riadiacej jednotke sa nachadzaju Led “L1..L8”, umiestnené na
tlacdidlach, a Led "L9..L13", umiestnené na svorkach (“Obrazok

21").

Kazda z tychto led mbze vydavat § pecidlne signaly, tak pocas
normalneho fungovania, ako aj v pripade anomélie. V “Tabulke
10" a “Tabulke 11" sU popisané priCiny a mozné rieSenia pre

kazdy typ anomdlie.

SIGNALIZACIA LED NA SVO

Stav

RKACH RIADIACEJ JEDNOTKY

Vyznam

Open A

Stop/Set

(]
-
—r

Close ¥

g1219161v1€1¢1 11

J

Tabulka 10

Mozné rieSenie

Vsetky Led

Nie je rozsvietena
ziadna LED

Chyba napajanie
riadiacej jednotky

Skontrolujte, ¢i ma riadiaca jednotka napajanie.

Skontrolujte, Ci nie je vypéalena poistka (T - “Obrazok 1”). Ak ano, skontro-
lujte pricinu a vymenite ju za novU s rovnakymi parametrami.

Ak nesvieti ani led "BlueBus" alebo majak, je mozné, ze sa jedna o vaznu
poruchu, ktoré si vyZaduje vymenu riadiacej jednotky.

Led BLUEBUS

Zelena Led je
stale zhasnuta

Anomalia

Skontrolujte, ¢i ma riadiaca jednotka napajanie.
Skontrolujte, ¢i nie je vypalena poistka (T - “Obrazok 1”). Ak ano, skontro-
lujte pricinu a vymerite ju za novu s rovnakymi parametrami.

Zelena Led je
stale rozsvietena

Vazna anomalia

Je tu vazny problém: skuste vypnut elektrické napajanie riadiacej jednotky a
ak stav pretrvava, bude potrebné vymenit elektronickl dosku.

1 zablesk zelenej Led
za sekundu

Vsetko v poriadku

Spravne fungovanie riadiacej jednotky

2 rychle zablesky
zelenej Led

Zmena stavu vstupov

» o«

Je to spravne, ak nastala zmena na jednom zo vstupov “Sbs”, “Stop”,
“Open” alebo “Close”, prislo k zasahu ovladacich fotobuniek alebo bol
poslany prikaz pomocou vysielaca.

Rad zableskov ¢ervenej
Led oddelenych 1-se-
kundovou pauzou

RoOzne

Odvolajte sa na “Tabulku 9”.

Led STOP

Zhasnuta Zasah vstupu "Stop" Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup “Stop”.

Rozsvietena VSetko v poriadku Vstup “Stop” je aktivny.

Led SBS

Zhasnuta Vsetko v poriadku Vstup “Sbs” je neaktivny.

Rozsvietena Zasah vstupu "Sbs" Je to normélne, ak je skutodne aktivne zariadenie, zapojené na vstup “Sbs”.
Led OPEN

Zhasnuta Vsetko v poriadku Vstup “Open” je neaktivny.

Rozsvietena Zasah vstupu "Open" Je to norméline, ak je skutocne aktivne zariadenie, zapojené na vstup “Open”.
Led CLOSE

Zhasnuta Vsetko v poriadku Vstup “Close” je neaktivny.

Rozsvietena

Zasah vstupu "Close"

Je to normalne, ak je skutocne aktivne zariadenie, zapojené na vstup “Close”.
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SIGNALIZACIA LED (L1..L4) (“OBRAZOK 217)

Stav Vyznam

Mozné rieSenie

Tabulka 11

Led L1 -L2

Zmena poctu zariadeni
zapojenych na “BlueBus”
alebo nacitanie
zariadenia nebolo
vykonané

Pomalé zablesky

Je potrebné vykonat nacitanie zariadeni (odvolajte sa na odsek “Naéitanie
zapojenych zariadeni").

Led L3 - L4

Nikdy nebolo vykonané
nacitanie poloh
mechanickych dorazov
alebo po nacitani
mechanickych dorazov
bola zmenena
konfiguracia dip svicov

Pomalé zablesky

Je potrebné vykonat nacitanie zariadeni (odvolajte sa na odsek “Nacitanie
zapojenych zariadeni").

7.3 HISTORIA ANOMALII

Riadiaca jednotka umoznuje zobrazenie pripadnych anomali,
ktoré sa prejavii poCas poslednych 8 manévrov (napriklad
preruSenie manévru kvoli zasahu fotobunky alebo citlivej hrany).

4 N

Open A |—=[]=++—L1
Stop/Set e
&
i 5
Close Vv .
H — 1&——1L8
\ J

Pre kontrolu zoznamu anomalif:

1. Podrzte stlacené tlacidlo [Stop/Set] priblizne 3 sekundly.

2. Pustite tlacidlo [Stop/Set], ked led “L1” zac¢ne blikat.

3. Stlatte a pustite tladidlo [Open A] alebo [Close V] a
presunte zablesky na led “L8” (parameter “Zoznam chyb”).

4, Podrzte stlacené tlacidlo [Stop/Set] pocas krokov 5 a 6:

5. PocCkajte priblizne 3 sekundy, kym sa rozsvieti led “L17,
zodpovedajuca vysledku posledného vykonaného manévru.

6. Stlacte a pustite tlacidlo [Open A] alebo [Close V] pre
vyber Zelaného manévru: prislusna led vyda taky pocet
zableskov, ako by normalne vydal majak po nejakej chybe
(vid “Tabulku 9”).

7. Pustite tlacidlo [Stop/Set].

8 BLIZSIE INFORMACIE
(prislusenstvo)

8.1 ZAPOJENIE RADIOVEHO PRIJIMACA
TYPU SM

Na riadiacej jednotke sa nachadza konektor, do ktorého je mozné
zasunut radiové priimace s koncovkou SM (volitelné prislu-
Senstvo), ktoré umozfuju ovladanie jednotky z dialky prostred-
nictvom vysielacov, ktoré zasiahnu na vstupy riadiacej jednotky.

Skor ako pristapite k instalacii prijimaéa, vypnite
elektrické napajanie riadiacej jednotky.

Pre montaz prijimaca (“Obrazok 23”):

1. Dajte dole kryt krabice, v ktorej je umiestnena riadiaca
jednotka.

2. Zasunte prijima¢ (A) do prislusného konektora (B) na
elektronickej doske riadiacej jednotky.

3. Zalozte naspat kryt krabice riadiacej jednotky.

Teraz bude mozné znovu zapnut napajanie riadiacej jednotky.

- J

V “Tabulke 12” a “Tabulke 13" suU uvedené prepojenia medzi

“Vystupom prijimac¢a” a “Vstupom riadiacej jednotky”.

Tabulka 12
ALEBO REZIME Il
Vystup prijimaca Vstup riadiacej jednotky
Vystup €. 1 Prikaz “SbS” (Krok-za-krokom)
Vystup €. 2 Prikaz “Ciastoné otvorenie 1”
Vystup €. 3 Prikaz “Otvor”
Vystup €. 4 Prikaz “Zatvor”
Tabulka 13
€. |Prikaz Popis
1 | Krok-za-krokom Prikaz “SbS” (Krok-za-krokom)
2 gt'sg::z?ee_' Prikaz “Ciasto¢né otvorenie 1"
3 |Otvor Prikaz “Otvor”
4 |Zatvor Prikaz “Zatvor”
5 |[Stop Zastavi manéver
I L e Prikaz v kondominiovom rezime

kondominiové

Krok-za-krokom
s vysokou prednostou

Ovlada aj zablokovany pohon alebo
pohon s aktivnymi prikazmi

~

Ciastoené otvorenie (otvorenie kridla

8 Ciastoéné
M2 do 1/2 celkového otvorenia)

otvorenie 2

9 Ciastoéné Ciastoéné otvorenie (otvorenie oboch

otvorenie 3 kridel do 1/2 celkového otvorenia)
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OXI / OXIFM /OXIT / OXITFM V ROZSiRENOM REZIME II

¢. Prikaz Popis

Vyvola otvaraci manéver a na jeho
konci zablokovanie pohonu; riadiaca
jednotka neprijima ziaden dalsi prikaz
s vynimkou “Krok-za-krokom s vyso-
kou prednostou”, “Odblokuj” pohon
alebo (len z Oview) prikazy: “Odblokuj
a zatvor” a “Odblokuj a otvor”.

Otvor a zablokuj

E pohon

Vyvola zatvaraci manéver a na jeho
konci zablokovanie pohonu; riadiaca
jednotka neprijima ziaden dalsi prikaz

Zatvor a zablokuj s vynimkou “Krok-za-krokom s vyso-

11 pohon kou prednostou”, “Odblokuj” pohon
alebo (len z Oview) prikazy: “Odblokuj
a zatvor” a “Odblokuj a otvor”.
Vyvola zastavenie manévru a zablo-
kovanie pohonu; riadiaca jednotka
neprijima ziaden dalsi prikaz s vynim-
12 Zablokuj kou “Krok-za-krokom s vysokou
pohon prednostou”, “Odblokuj” pohon alebo
(len z Oview) prikazy: “Odblokuj a
zatvor” a “Odblokuj a otvor”.
13 Odblokuj Vyvola odblokovanie pohonu a
pohon obnovenie normalneho fungovania.
14 On Time’r Rozsvieti sa vystup Pomocné svetlo
pomocného svetla| s tasovanym vypnutim.
15 On-Off Rozsvieti sa a zhasne vystup Pomocné

pomocné svetlo | svetlo v reZime krok-za-krokom.

|| Blizsie informacie najdete v $pecifickom navode
k prijimacdu.

8.2 ZAPOJENIE ROZHRANIA IBT4N

Riadiaca jednotka je vybavena konektorom typu “IBT4N” pre
rozhranie IBT4N, ktoré umoznuje zapojenie vSetkych zariadeni s
rozhranim BusT4, ako napriklad programovacia jednotka Oview
a Wi-Fi rozhranie IT4WIFI.

Programovacia jednotka Oview umozniuje kompletné a rychle
spravovanie fazy montaze, servisu a diagnostiky celého
automatického systému.

A Skor ako pristupite k zapojeniu rozhrania,
vypnite elektrické napajanie riadiacej jednotky.

Pre montaz rozhrania (“Obrazok 24” a “Obrazok 25”):

1. Dajte dole kryt krabice, v ktorej je umiestnena riadiaca
jednotka.

2.  Twomrc predvyrezanu nj_qmiQx gjcnis (A) _ sgrrgc q_*¢c
po nej nezostali strapce.
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3. Zasunte rozhranie (A) do prislusného konektora (B) na
elektronickej doske riadiacej jednotky.

4. Zasunte kabel (D) do prislusného konektora (E) na
elektronickej doske riadiacej jednotky.

Teraz bude mozné znovu zapnut napajanie riadiacej jednotky.

Blizie informacie najdete v Specifickych navo-
doch pre zapojené zariadenia.
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8.3 ZAPOJENIE VNUTORNEJ BATERIE PS324

Riadiaca jednotka ma predpripravu pre napédjanie z vnutornej
batérie PS324, ktora sa zapina v pripade vypadku sietového
napatia.

Pred montazou vnutornej batérie vypnite elek-
trické napajanie riadiacej jednotky.

Pre montaz a zapojenie vnutornej batérie:

1. Dajte dolu kryt krabice, v ktorej je umiestnena riadiaca
jednotka.

2, Zasunite konektor vnutornej batérie do zasuvky (A) na
riadiacej jednotke.

4 N
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3. Znowu zaloZte kryt krabice riadiacej jednotky.

Teraz bude mozné znovu zapnut napajanie riadiacej jednotky.

8.4 ZAPOJENIE SYSTEMU SOLEMYO

Riadiaca jednotka ma predpripravu pre napajanie zo systému
fotovoltického napajania “Solemyo” (fotovolticky panel a batéria 24
V). Pre zapojenie akumulatora Solemyo na riadiacu jednotku pouZite
ten isty konektor (A), normélne pouzivany pre vnuatornu batériu.

4 )
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& Systém “Solemyo” mézZe byt pouzity, iba ak je
na riadiacej jednotke aktivna (ON) funkcia
“Stand by vSetko”.

Ked je pohon napajany zo systému “Solemyo”,
NESMIE BYT NAPAJANY sucasne aj z elek-
trickej siete.




O  SERVIS VYROBKU
Riadiaca jednotka, ako elektronicka suciastka, si nevyzaduje
Ziaden Specialny servis. Napriek tomu pravidelne, aspof
kazdych 6 mesiacov, kontrolujte dokonalt spolahlivost celého
zariadenia v sulade s inStrukciami v kapitole “KOLAUDACIA A
UVEDENIE DO PREVADZKY".

10 LIKVIDACIA VYROBKU

Tento vyrobok je neoddelitel'nou sa¢astou auto-
matickej brany, a preto musi byt zlikvidovany
spolu s Rnou.

Rovnako ako pri montézi, aj na konci zivota tohto vyrobku musi
kroky likvidacie vykonat kvalifikovany pracovnik.

Tento vyrobok je zlozeny z rbznych typov materidlov: niektoré
mozu byt recyklované, iné musia byt zlikvidované. Informuijte sa o
systéme recyklacie alebo likvidacie v sulade s nariadeniami
platnymi vo vasej krajine pre tuto kategoriu vyrobkov.

11 TECHNICKE PARAMETRE

VAN

POZOR

Niektoré c¢asti vyrobku moézu obsahovat
jedovaté alebo nebezpecné latky, ktoré mozu
mat sSkodlivé ucinky na Zivotné prostredie a na
ludské zdravie.

Ako znazornuje vedlajSi symbol,
je zakazané vyhodit tento
vyrobok do domového odpadu.
Pre likvidaciu preto vykonajte
“separovany zber” v sulade s
metodami vyplyvajucimi z pred-
pisov platnych vo vasej krajine,
alebo vratte vyrobok predajcovi v
momente kapy nového rovno-
cenného vyrobku.

POZOR

Predpisy platné na narodnej uGrovni moézu
uréovat tvrdé sankcie pre pripad nelegalnej
likvidacie tohto vyrobku.

zachova rovnaku funkénost a acel pouzitia.

VsSetky uvedené technické parametre sa vztahuju na teplotu prostredia 20°C (x 5°C). Nice S.p.A. si
vyhradzuje pravo prinasat zmeny na vyrobku, kedykolvek to bude povazZovat za potrebné, pricom vSak

Tabul'ka 14

TECHNICKE PARAMETRE

Popis Technicky udaj

Napajanie zo siete

riadiaca jednotka MC824H: 230 V~ +10% 50 - 60 Hz
riadiaca jednotka MC824H/\/1: 120 V~ +10% 50 - 60 Hz

Nominalny vykon absorbovany

elektrickou sietou 200 W

Vykon absorbovany konektorom
batérie riad. jednotky s fungovanim
“standby-vSetko” (vratane prijimaca
s konektorom typu SM)

nizsi ako 100 mW

Vystup pre majak [Poznamka 1] 1 majak ELDC

Vystup pre elektrozamok [Pozn. 1]

1 elektrozamok 12 V~~ max. 15 VA

Vystup pre kontrolku otvorenej

brany [Poznamka 1] ovladat aj malé relé)

1 Ziarovka 24 V max. 4 W (napétie na vystupe méze kolisat medzi -30 a +50%, vystup mbze

1 vystup so zatazou max. 15 jednotiek Bluebus (max. 6 parov fotobuniek EPMB alebo EPMOB
+ 2 pary fotobuniek EPMB alebo EPMOB adresovanych ako zariadenia pre otvaranie + max. 4
zariadenie pre ovladanie EDSB alebo ETPB

pre kontakty normélne zatvorené, normalne otvorené alebo s konstantnym odporom 8,2 kQ);

Vystup BLUEBUS

Vstup STOP so samonaditanim (zmena vodi zapamatanému stavu vyvola prikaz “STOP”)
Vstup SbS pre kontakty normélne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz "Krok-za-krokom")
Vstup OPEN pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz "OTVOR")

Vstup CLOSE

Radiovy konektor

Vstup ANTENNA Radio
Programovatelné funkcie

pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz "ZATVOR")
konektor SM pre prijimace radu SMXI, OXI a OXIFM

50 Q pre kabel typu RG58 alebo podobny

8 funkcii typu ON-OFF a 8 nastavitelnych funkcif

samonacitanie zariadeni zapojenych na vystup BlueBus; samonacitanie typu zariadenia zapoje-
ného na svorku “STOP” (kontakt NO, NC alebo odpor 8,2 kQ)); samonaditanie drahy kridel a
automaticky vypocCet bodov spomalenia a Siastocného otvorenia (odlisné podla typu pohonu)

-20°C ... +4565°C
NIE

Funkcie so samonacitanim

Pracovna teplota

Pouzitie v obzvlast kyslom, slanom
alebo potencialne vybusnom prostredi

Stupen ochrany
Rozmery
Vaha

IP 54 s neporusenym krytom
310 x 232 x v. 122 mm
4,1 kg

Poznamka 1: Vystupy "Majak", "Elektrozamok" a "Kontrolka otvorenej brany" mézu byt programované s inymi funkciami (vid' “ Tabulku 6’
v odseku “Programovanie na prvom stupni (ON-OFF}' alebo prostrednictvom programatora Oview, vid odsek “Zapojenie rozhrania
IBT4N). Elektrické parametre vystupu sa prispdsobia podia programovania: majak (Ziarovka 12 V=, max. 21 W) - elektrozamok (12 V~.,

max. 15 VA) - iné vystupy (v8etky typy: 1 Ziarovka alebo relé 24 V=, -30% + +50%, max. 4 W).
SLOVENSKY - 19



Vyhlasenie o zhode ES
a vyhlasenie o zabudovani “éiastoéne skompletizovaného strojového zariadenia”

Poznamka - Obsah tohto vyhlasenia zodpoveda obsahu oficiaineho dokladu, uloZeneého v sidle Nice S.p.a., a najmé jeho poslednej revizii, dostupnej pred tlacou tohto navodu. Tu uvedeny text bol
upraveny z vydavatelskych dévodov. Kdpiu pdvoadného vyhiasenia je mozné Ziadat v Nice S.p.a. (TV), Taliansko.

Cislo: 298/MC824H Revizia: 12 Jazyk: SK
Meno vyrobcu: Nice s.p.a.

Adresa: Via Callalta 1, 31046 Oderzo (TV), Taliansko
Osoba poverena zostavenim technickej

dokumentacie: Nice s.p.a.

Typ vyrobku: Riadiaca jednotka pre 2 motory 24 Vd.c.
Model / Typ: MC824H

Prislusenstvo: odvolajte sa na katalog

Dolupodpisany Roberto Griffa, vo funkcii generalneho riaditela, vyhlasuje na svoju viastnti zodpovednost, Ze horeuvedeny vyrobok spiiia naleZitosti nasledovnych smernic:
* Smernica 2014/30/EU (EMC) v stllade s nasledovnymi harmonizovanymi normami: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Dalej vyrobok spifia naleZitosti nasledovnej smernice podia poziadaviek platnych pre “Giastodne skompletizované strojové zariadenia” (Priloha Il, dast 1, oddiel B):
» Smernica 2006/42/ES EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY zo 17. méja 2006 o strojovych zariadeniach a o zmene a doplneni smernice 95/16/ES (prepracované znenie).

Vyhlasuje sa, Ze prislusna technicka dokumentécia bola vyplnend v sulade s prilohou VII B smernice 2006/42/ES a Ze boli dodrZzané nasledovné zakladné poziadavky: 1.1.1 -
112-1138-121-126-151-152-1565-156-157-158-1510-15.11.

\Wyrobca sa zavazuje na zaklade dovodnej Ziadosti odovzdat kompetentnym organom prislusné informacie o “Ciasto¢ne skompleti-zovanom strojovom zariadeni”, pri¢om sa
zachova nedotknuté jeho pravo na duSevné viastnictvo.

Ak je “Ciastocne skompletizované strojové zariadenie” uvedené do prevadzky v eurdpskej krajine s Uradnym jazykom inym, ako je ten, v ktorom je pisané toto vyhlasenie,
dovozca mé povinnost prilozit k tomuto vyhlaseniu prislusny preklad.

Upozorfiuje sa, Ze “Ciastocne skompletizované strojové zariadenie” nesmie byt uvedené do prevadzky, az kym koncové strojové zariadenie, v ktorom je zabudované, nebolo
vyhlasené zhodnym s ustanoveniami smernice 2006/42/ES.

Okrem toho vyrobok spifia naleZitosti nasledovnych noriem:
EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008, EN 60335-2-103:2015 Ing. Roberto Griffa

/,-f(,%érél riaditel)
Oderzo, 12/12/2017 /L#Z/GZ’Z :

~
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INSTRUKCIE A VYSTRAHY URCENE POUZIVATELOVI

Pred prvym pouzitim automatickej brany si nechajte od montéra
vysvetlit povod zvySkovych rizik a venujte par mindt Citaniu tychto
inStrukcii a vystrah urCenych pouzivatelovi, ktoré vam odovzdal
montér. Uchovajte tento navod pre akékolvek pochybnosti v
buducnosti a odovzdajte ho pripadnému novému maijitelovi
automatickej brany.

& POZOR!

Vasa automaticka brana je stroj, ktory verne
plIni vase prikazy. Pri lahkomyselnom a nesprav-
nom pouzivani sa méze stat nebezpeénou:

- Neovladajte pohyb automatickej brany, ak sa v jgj
akénom dosahu nachadzaju osoby, zvierata alebo veci.

- Je absollutne zakazané dotykat sa Casti pohonu, ked' je
brana v pohybe.

- Fotobunky nie sU bezpecnostné zariadenie, ale iba
pomocné zariadenie pre bezpecnost. SU vyrobené s
vysoko spolahlivou technoldgiou, ale v extrémnych
situaciach sa mézu spravat chybovo alebo sa pokazit, a
v urcitych pripadoch nemusi byt porucha ihned
evidentna. Z tychto dbévodov je potrebné pocas
pouzivania automatickej brany dodrZiavat vSetky
inStrukcie uvedené v tomto navode.

- Pravidelne kontrolujte spravne fungovanie fotobuniek.

JE UPLNE ZAKAZANE prechadzat cez branu, ked
sa tato zatvara! Prejazd je dovoleny len vtedy,
ked’ je brana tplne otvorena a kridla nehybné.

N
N

DETI

Automatické zariadenie zarucuje vysoky stupen
bezpecnosti. Prostrednictvom svojich detek-
énych systémov kontroluje a garantuje svoj
pohyb pocas pritomnosti os6b alebo veci.
Napriek tomu je obozretné zakazat detom hrat
sa v blizkosti automatickej brany a nenechavat
dialkové ovladacée v ich dosahu, aby neprislo k
neuvedomelej aktivacii. Automatické zariadenie
nie je hra!

Vyrobok nie je uréeny na pouzivanie osobami
(vratane deti), ktorych fyzické, zmyslové alebo
mentalne schopnosti si znizené, alebo ktorym
chybaju skusenosti alebo vedomosti, ak tieto
nie si pod dozorom alebo neboli pouéené o
pouzivani vyrobku osobou zodpovednou za ich
bezpeénost.

Anomalie: ak spozorujete akékolvek nezvyCajné spravanie
automatického zariadenia, vypnite elektrické napgjanie a
vykonajte manualne odblokovanie pohonu (vid' prislusny navod),
aby brana mohla fungovat ru€ne. Nevykonavajte sami ziadnu
opravu, ale poziadajte o servisny zasah vasho ddveryhodného
montéra.

Neupravujte zariadenie a parametre programo-
vania a nastavenia riadiacej jednotky: zodpo-
vednost je na vaSom montérovi.

Porucha alebo vypadok napajania: v oSakavani servisného
zasahu vasho montéra alebo obnovy dodavky elektrickej energie,
ak zariadenie nie je vybavené nudzovou batériou, branu mbzete
pouzivat po vykonani manualneho odblokovovania pohonu (vid
prislusny navod) a hybat kridlami brany ru¢ne.

Nefunkéné bezpecnostné zariadenia: pohon mbze
fungovat, aj ked niektoré bezpecnostné zariadenie nefunguje
spravne alebo je pokazené. Viedy je mozné ovladat branu v
rezime “osoba pritomna”, a to nasledovnym sp6sobom:

1. Poslite prikaz na aktivaciu brany, s vysielacom alebo

kluCovym selektorom a pod. Ak vSetko funguje spravne,

brana sa normélne hybe, v opacnom pripade postupujte
nasledovne:

Do 3 sekund znovu aktivujte prikaz a drzte ho aktivny.

3. Priblizne po 2 sekundach zacne brana vykonavat Zelany
manéver v rezime “osoba pritomna’, to znamena, ze
brana sa bude hybat len dovtedy, kym bude aktivny prikaz
(napr. stlacené tlacidlo vysielaca).

N

Y

Kolaudécia, pravidelny servis a pripadné opravy musia byt
zaznamenané osobou, ktora tieto prace vykonava, a doklady
musia byt ulozené u majitela zariadenia. Jediné zasahy, ktoré
mdze pouzivatel pravidelne vykonavat, su Cistenie skliCok
fotobuniek (pouzite mékku handriCku, mierne navih¢enu vodou) a
odstranenie pripadnych listov ¢&i kamienkov, ktoré by mohli
prekazat pohybu automatickej brany.

Ak su bezpecénostné zariadenia nefunkéné,
odporiéa sa dat ich opravit ¢o najskor kvalifiko-
vanému technikovi.

Pouzivatel' automatickej brany musi pred vyko-
nanim akejkolvek servisnej operacie rucne
odblokovat pohon, aby sa zabranilo neoéaka-
vanej aktivacii brany zo strany tretich osob (vid’
prislusny navod).

Servis: na udrzanie konstantnej Urovne bezpeénosti a zarucenie
maximalnej zivotnosti celej automatickej brany je potrebny
pravidelny servis (aspon kazdych 6 mesiacov).

Akykolvek zasah tykajlici sa kontroly, servisu
alebo opravy, musi byt vykonany jedine kvalifi-
kovanym pracovnikom.

Likvidacia: na konci zZivota automatického zariadenia sa uistite,
ze jeho likvidaciu vykona kvalifikovany pracovnik a ze materialy
budu recyklované alebo zlikvidované v sulade s normami platnymi
vo vasej krajine.

|| Ak bol pohon zablokovany prikazom “Zablokuj
pohon”, po poslani prikazu sa brana nehybe
a majak vyda 9 kratkych zableskov.
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