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4.2 SCHEMA A POPIS ZAPOJENI

4.2.1 Schéma zapojeni
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A Standardné zapojenie
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C Zapojenie s “Foto Test” - programovaci svi¢ 12 ON

—ON OK R -Pause + Speed Force LowS. LowF.
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4.2.2 Popis zapojeni

Tabulka 4
TR "\ alu®
Svorky Funkcia Popis
3-4 Maidk Wstup pre zapojenie majaka; pocas vykonavania manévru vydava zablesky v intervaloch 0,5 s
aa rozsvieteny a 0,5 zhasnuty
5 Servis Wystup 24 Vee (-30% + 50%) pre servisné napajanie, max. 200 mA
6-8 cL Courtesy Light (pomocné svetlo): aktivuje sa na zaciatku manévru a zhasne 60 s po jeho
dokoncenf
Open Gate Indicator (kontrolka otvoreného ramena): zhasnuta, ked je rameno zatvorené;
6-9 OGlI rozsvietena, ked je manéver zastaveny a rameno Vv lubovolnej polohe; blika pomaly pocas
otvaracieno manévru a rychlo pocas zatvéracieho manévru
6-10 St Vstup typu normalne zatvoreny (NC) pre zariadenia, ktoré oviadaji zablokovanie alebo okamzité
op zastavenie prebiehajliceho manévru
6-11 Fot Vstup typu normalne zatvoreny (NC) pre bezpecnostné zariadenia, ktoré ak zasiahnu pocas
oo zatvéracieho manévru, wvolaji zmenu smeru pohybu alebo zastavenie
6-12 Foto 2 Vstup typu normalne zatvoreny (NC) pre bezpecnostné zariadenia, ktoré ak zasiahnu pocas
oo otvaracieho manévru, vyvolaju zmenu smeru pohybu alebo zastavenie
6-13 KroKk-za-krok Step by Step (krok-za-krokom): vstup typu normalne otvoreny (NO) pre oviadacie zariadenia,
FOK-Z28-KroKOM ktorych zasah wvola otvaraci alebo zatvaraci manéver s postupnostou Otvor - Stop - Zatvor - Stop
6-14 Ot Vstup typu normalne otvoreny (NO) pre oviadacie zariadenia, ktorych zasah vyvola otvaraci
vor manéver s postupnostou; Ovor - Stop - Otvor - Stop
6-15 Zat Vstup typu normalne otvoreny (NO) pre oviadacie zariadenia, ktorych zasah vyvola zatvaraci
atvor manéver s postupnostou Zatvor - Stop - Zatvor - Stop
7 24V / Photo test / Stand-by Vystup 24 Ve (-30% + 50%) pre servisné napégjanie, max. 200 mA / Photo test / Stand-by
AERIAL Anténa Vstup antény radiovéno prijfimaca; anténa mdze byt zabudovana v majaku alebo externa

& Vstupy kontaktov typu NC (normalne zatvorené), ak sa nepouZivaji, musia sa premostit so svorkou 6

alebo 7.

ﬁ Vstupy kontaktov typu NO (normalne otvorené), ak sa nepouzivaji, musia sa nechat volné.

Kontakty zariadeni zapojenych na riadiacu jednotku musia byt vyluéne mechanického typu a bezpoten-
cialové; nie su dovolené zapojenia so zariadeniami s kontaktmi typu open collector, typu "PNP” alebo

”"NPN”.

Poznamka 1

Poznamka 2
"Photo test" (hodnota z vyroby).

Poznamka 3
"'Stand-by".

5 KONECNA PREVIERKA A SPUSTENIE

5.1 PRIPOJENIE NAPAJANIA

& Pripojenie napajania musi vykonat skiseny a
kvalifikovany pracovnik s pozadovanymi nalezi-
tostami a pri plnom resSpektovani zakonov,
noriem a nariadeni.

Riadiaca jednotka by mala byt pripojena na elekirické vedenie
vybavené uzemnenim. Nainstalujte zariadenie pre odpojenie zo siete
s takou vzdialenostou otvorenia kontaktov, ktora zaruCuje Uplné
odpojenie za podmienok platnych pre kategoriu prepatia Il alebo
inStalujte zastrckovy system.

Pre aklivaciu Standardného zapojenia dajte svic 12 do polohy OFF.

Pre aktivaciu Fototestu nastavte svic 12 do polohy ON. Jeho konfiguracia, vykonana cez Oview, musi byt nastavena na

Pre aktivaciu Stand-by nastavte svic 12 do polohy ON. Jeho konfiguracia, vykonana cez Oview, musi byt nastavena na

lhned po zapnuti napajania vyrobku sa odporlca vykonat niekolko

jednoduchych previerok:

1. Skontrolujte, ¢i led OK zacne blikat v intervaloch priblizne 1
zablesk za sekundu.

2. Skontrolujte, ¢i prislusné led vstupov s kontaktmi typu NC su
rozsvietené (vSetky bezpecnostné prvky aktivne) a led
vstupov s kontaktimi typu NO sU zhasnuté (nie je pritomny
Ziaden prikaz).

Ak tomu tak nie je, okamzite vypnite napéjanie riadiacej jednotky a
starostlivo skontrolujte elektrické zapojenia.

Dalsie informécie, potrebné k hladaniu a diagnostike portch, su
uvedené v odseku ‘RieSenie problémov’.
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6 KOLAUDACIA .
A UVEDENIE DO PREVADZKY

Toto sU najddlezitejsie fazy pocas realizacie automatizacie, ktorych
cielom je zarucit ¢o najvyssiu bezpecnost zariadenia. Skuska sa
moze tiez pouzivat na pravidelnU previerku stavu zariadeni, ktoré
tvoria automatizaciu.

Fazy kolaudacie a uvedenia automatizacie do
prevadzky musi vykonat kvalifikovany a skdseny
pracovnik, ktory musi prevziat zodpovednost za
rozhodnutie, ktoré skusky sa musia vykonat na
kontrolu rieSeni prijatych v suvislosti s pred-
chadzanim mozZnym rizikdim, a na kontrolu
splnenia poziadaviek zakonov, noriem a nariadeni:
najmé poziadaviek normy EN 12445, ktora urcuje
skiSobné metody pre automatizacie bran.

Pridavné zariadenia sa musia podrobit specialinej skiske z hladiska
funkénosti a spravnej spoluprace s riadiacou jednotkou. Precitajte si
pokyny k jednotlivym zariadeniam.

6.1 KOLAUDACIA

Na vykonanie kolaudacie:

1. Skontrolute, Ci sU spinene podmienky uvedené v_kapitole
‘VSEOBECNE POKYNY A ODPORUCANIA TYKAJU-
CE SA BEZPECNOSTI".

2. Skontrolujte spravne vyvazenie ramena (vid odsek “Vyvaze-
nie ramena").

3. Skontrolujte spravne fungovanie ru¢ného odblokovania (vid
odsek “Ruéné odblokovanie a zablokovanie motora“).

4, Pomocou ovladacich zariadeni (vysielac, ovladacie tlacidlo,
klicovy selektor atd.) skuste otvorit, zatvorit a zastavit rameno
a uistite sa, ze pohyb je v stlade so zamyslanym. Odporica
sa vykonat niekolko skisok na posudenie pohybu ramena a
Zistenie pripadnych chyb montaze, nastavenia a miest, ktoré
sU obzviast vystavené treniu.

5. Postupne skontrolufte spravnu ¢innost  vsetkych  bezpec-
nostnych zariadeni (fotobunky, citlivé hrany atd.). \V pripade
zasahu niektorého zariadenia led “OK” na riadiacej jednotke
vyda dva rychle zablesky na potvrdenie, ze rozoznala udalost.

6. Skontrolujte  spravne  fungovanie fotobuniek nasledovnym
sposobom:

— V zavislosti od toho, ¢i boli nainstalované jeden alebo dva
péry fotobuniek, treba si pripravit jeden alebo dva hranoly z
pevného materialu (napr. drevené) s rozmermi 70x30x20
cm. Kazdy hranol musi mat tri steny, jednu pre kazdy
rozmer, z reflexného materialu (napr. zrkadlo alebo leskly
lak) a tri steny z matného materialu (napr. natreté matnou
Clernou farbou). Aby bolo mozné otestovat fotobunky
umiestnené 50 cm nad zemou, oprite hranol o podlahu; pri
teste fotobuniek vo vyske 1 m nad zemou zdvihnite hranol
do vysky 50 cm.

— V pripade skusky jedného paru fotobuniek musi byt
skusobné teleso umiestnené presne pod stredom ramena,
pricom strany s dizkou 20 cm musia byt obréatené smerom
k fotobunkam, a postvané po celej dizke ramena.

[—

— V pripade skisky dvoch parov fotobuniek musite
najprv urobit skisku zviast pre kazdy par s pouzitim
jedného skudsobného telesa, a potom ju zopakovat s
dvomi sklsobnymi telesami; kazdé skusobné teleso by
malo byt umiestnené bokom od stredu ramena vo
vzdialenosti 15 cm, a potom sa musi postvat po celgj
dizke ramena.

7.

— Pocas tychto skuSok musi byt skusobné teleso deteko-
vané fotobunkami bez ohladu na to, v akej polohe sa
nachadza po celej dizke ramena.

Skontrolujte, ¢i sa fotobunky nerusia s dalSimi zariadeniami:

— Pomocou valca (priemer 5 cm, dizka 30 cm) preruste
optickll os, ktora spdgja dvojicu fotobuniek tak, ze nim
prejde najprv blizko fotobunky TX, potom blizko RX a
nakoniec v strede medzi dvomi fotobunkami.

-

D

~
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[ PROGRAMOVANIE

Programovanie riadiacej jednotky sa robi nastavenim trimmrov (A-E)
a svicov (F).
Nizsie je zobrazené ich nastavenie z vyroby.

~ )
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|| UpIny zoznam parametrov a prislusnych hodnét
najdete v odsekoch "Programovanie riadiacej
jednotky* a “Nastavenie trimmrov*.

NASTAVENIE TRI
Trimmer

MROV
Popis

7.1 NASTAVENIE TRIMMROV

Na riadiacej jednotke sa nachadza pét trimmrov (pozri “Obrazok
41"), ktoré sU popisané v nasledovnej tabulke.

Aby nastavenie trimmrov bolo skutocne
efektivne, je potrebné dat svice 13 a 14 do
polohy 'OFF' pred nastavenim, a po dokonceni
nastavenia ich vratit do polohy 'ON'.

Pre posudenie efektu nastaveni vykonanych na trimmroch sa
odportica vykonat niekolko manévrov otvorenia a zatvorenia zavory.
Vykonajte tieto kroky manuélne (v rezime osoba pritomna):

1. Nastavte svice 13 a 14 (A) na 'OFF'.

2. V pripade, Zze vwykonavate tento postup prwykrat, nastavte
vSetky trimmre do polovice.

3. Aktivuite  zariadenia zapojené na vstupy Krok-za-krokom,
Otvor a Zatvor a nechajte zavoru vykonat niekolko manévrov
(otvorenie aj zatvorenie): skontrolujte, ¢i pohyb ramena zacne
s fazou rozbehu, pokracuje konstantnou rychlostou a faza
spomalenia zacne 20° pred mechanickym dorazom.

4. Uvolnite ovliadacie tlacidlo, aby sa manéver okamzite zastavil:
ak sa pouziva ako prikaz vstup SbS (Krok-za-krokom), prvy
pohyb po zastaveni je otvaraci manéver.

5. Nastavte trimmre tak, ako si zelate, aby automatizacia
fungovala.

6. Vratte svice 13 a 14 (A) do polohy 'ON',

Tabulka 5

A | Pause

Upravuje ¢as, ktory uplynie medzi koncom manévru Otvorenia a zaCiatkom manévru Zatvorenia.
Je platny, len ak je riadiaca jednotka naprogramovana v rezime Automatického fungovania (“Tabulka 6”).

B | Speed
najplynulejsi.

Upravuje maximalnu rychlost ramena od Startu az po vacku spomalenia.
Musi byt nastaveny tak, aby neprichadzalo k otrasom pocas normalneho vykonavania manévru. Pohyb musi byt ¢o

C |Force

Upravuje prah zasahu detektora prekazok od startu az po vacku spomalenia.
V pripade prekazky vykona Uplnd zmenu smeru manévru.
Pri tretom po sebe idicom zasahu vykona kratku inverziu,

Upravuje rychlost od vacky spomalenia po doraz.
D |Low Speed
najplynulegjsi.

Musi byt nastaveny tak, aby neprichadzalo k otrasom poc¢as normalneho vykonavania manévru. Pohylb musi byt ¢o

E |Low Force

Pri tretom po sebe idlcom zasahu

Upravuje prah zasahu detektora prekazok od vacky spomalenia po doraz.

V pripade prekazky bez nacitanych poldh alebo v ramci “zény bez spétného chodu” hned zastavi manéver. S nactanymi
polohami a mimo “zony bez spatného chodu” vwkona Uplnd zmenu smeru manévru.

kona kratku inverziu.

21



7.2 NACITANIE VSTUPU ALT A POLOH
MECHANICKYCH DORAZOV

Nasledovnym postupom sa vykona nacitanie zariadenia zapojeného

na vstup "ALT" a nacitanie poldh mechanickych dorazov. Na konci

tejto fazy je riadiaca jednotka schopna rozpoznat prekazku, aj ked

sa zavora nachadza medzi vackou spomalenia a mechanickym

koncovym spinacom.

Pocas postupu sa ulozia do pamate nasledovné informécie:

— Konfiguracia vstupu "ALT" (NC, NO, 8k2, 4k1), nastavenie z
vyroby NC

— Polohy otvorenia a zatvorenia

— Vypocet zony bez spatného chodu

— Zobrazenie polohy z Oview

Na spustenie procesu:

1. Dajte rameno do polovice drahy.

2. Nastavte svice 13 a 14 do polohy OFF,

3. Podrzte 3 s stlacené tlacidlo PROG; riadiaca jednotka nacita
stav vstupu "ALT" a aktivuje proces hladania poldh, ktory
pozostava z:

— manévru celkového zatvorenia
— manévru celkového otvorenia
— manévru celkového zatvorenia.

4, Zopakuijte bod 2, ak sa presunu vacky spomalenia.

5. Je mozné nastavit timmre rychlosti a rozliSovania prekazok a
otestovat ich lubovolnym prikazom k pohybu.

6. Ked je programovanie dostatocné, dajte svice 13 a 14 do
polohy ON.

7.3 PROGRAMOVANIE RIADIACEJ JEDNOTKY

Riadiaca jednotka ulozi instalaciu do pamate, ak bola vykonana
uspesne. Led OK bude opat blikat zelenou farbou jedenkrat za
sekundu.

'

Riadiaca jednotka ulozi nastavenia, iba ak nasta-
ne prechod z instalacie (svice 13 a 14 v polohe
OFF) do normalneho fungovania (sviée 13 a 14 v
polohe ON). Ak bude zmeneny ¢éo len jeden zo
sviéov, riadiaca jednotka nevykona uloZenie do
pamate.

Stlacenie tlacidla PROG pocéas instalacie zastavi
manéver.

Ak hladanie poloh nebude ukonéené uUspesne,
tak budd vymazané polohy a vstup "ALT"
obnovi svoju konfiguraciu z vyroby.

Pocas postupu hladania poloh vstupy (ALT, SbS,
FOTO atd’.) funguja normaine.

Ked st svice 13 a 14 v polohe ON, tla¢idlo PROG
funguje ako ovladanie "SbS" (Krok-za-krokom).

€ € € € €

Ak su trimmre alebo niektoré svice zmenené
poc¢as normalneho fungovania, riadiaca jednot-
ka to signalizuje prostrednictvom oranzovej led,
ktora blika jedenkrat za sekundu. Manévre
mozu pokracovat a nadalej sa pouziva hodnota
trimmrov, ktora bola nastavena v minulosti.

Nasledovna tabulka popisuje, ako funguju svice riadiacej jednotky (pozri aj "Obrazok 41").

Tabulka 6
Svié 1-2 Funkcia Popis
OFF-OFF Manualne (osoba Manéver prebieha iba vtedy, ked je aktivny prikaz (drzané stlacené tlacidlo vysielaca, t.j. fungovanie v
pritomna) rezime osoba pritomna).
ON-OFF Poloautomatické Poslanie prikazu vyvola vykonanie kompletného manévru (otvorenie alebo zatvorenie). [Poznamka 1-3-4]
Automatické P 6 orik 4 Wk : “racich . ol konai aut ticke
OFF-ON (automatioké okslamg prikazu vyy% a vykonanie (;t,varac'\e E m;mgvru, potom pauzu a na jej konci automatické
zatvorenie) vykonanie zatvaracieno manévru. [Poznamka 2-3-4]
Automatioké + Ak, na’sledne po vypadku elektrického prUdu,,po anoyen( mapéjgamia riadiaca/Jednotka zisti, Zelrameng je
ON-ON V3 . v otvorenej polohe, automaticky aktivuje zatvaraci manéver, ktorému predchadza 5-sekundové blikanie
7dy zatvorit M
vopred. [Poznamka 3-4]
Svi¢ 3 Funkcia Popis
Ked je poslany prikaz 'Krok-za-krokom' a zacne sa otvaraci manéver, tento nemdze byt preruseny
. Ziadnym inym poslanym radiovym prikazom 'Krok-za-krokom' alebo 'Otvor' az do ukoncenia samotného
ON Kondominiove MancvIL.
(nedostupné vma- | posag satvaracieo manévru poslanie nového prikazu Krok-za-krokom' wyola zastavenie a zmenu smeru
nuélnom rezime) samotného manévru.
OFF Deaktivované
Svic 4 Funkcia Popis
ON OTVOR - ZATVOR - OTVOR - ZATVOR
OFF CYHlus Krok-2a-w0kom| 5y 0R - STOP - ZATVOR - STOP
Svi¢ 5 Funkcia Popis
ON Ked je poslany prikaz, najprv sa aktivuje majak a po 5 sekundach (2 sekundy, ak je nastavené 'manualne’
Blikanie vopred fungovanie) sa zaCne manéver.
OFF Deaktivované
Svic 6 Funkcia Popis
ON Majak Majék zqstane akt\’my ni‘elen pocas celého trvania manévru, ale aj pocas pauzy pre signalizaciu stavu
RS 'nastavajlceho zatvarania'.
OFF & pocas pauzy Majék zostane aktivny iba po&as manévru (otvorenie alebo zatvorenie).
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PARAMETRE PROGRAMOVANIA

Svi¢ 7 Funkcia Popis
Zatvor hned po Akje nastaveny’ ‘.Automa.tiolk{/‘ rezim fupgovania,vumoiﬁuje udri@t’ rameno otyorené/lem pogv:as dpby
ON Foto' (len ak je potre/bnej na prgjazd vozidiel ale/bo 0s06Db; skutqcne, na konci zgsahu be;pecnostpych zariaden ’Fotp’ sa
nastaveny resim Injanever zasFavw a po 5 sekundach sa automaticky zacne zatvaraci manéver (nezavisle od nastaveného
‘Automatickeho’ Casu pauzy).
OFF fungovania) Deaktivované
Svi¢ 8 Funkcia Popis
Zasah bezpecnostného zariadenia vyvola prerusenie manévru aj pri otvarani. Ak je nastaveny
ON Bezpednost 'Foto' ‘Poloautomaticky’ alebo ‘Automaticky’ rezim fungovania, obnovenie otvaracieno manévru zacne hned po
aj pri otvarani uvolneni bezpecnostnych zariaden.
OFF Zasah bezpecnostného zariadenia vyvola prerusenie zatvaracieho manévru.
Svi¢ 9-10 Funkcia Popis
Vystup OGI (svorka 9) preberie funkciu Open Gate Indicator (Kontrolka otvorenej zavory):
zhasnuty, ked je zavora zatvorena; rychle zablesky, ked sa zavora zatvara; pomalé zablesky, ked sa
OFF-OFF 0ClaCL zavora otvara; svieti pevnym svetlom, ked je zavora otvorena.
Wstup CL (svorka 8) preberie funkciu Courtesy Light (Pomocné svetlo): zostane rozsvieteny pocas
celého trvania manévru a este 1 mindtu po ukoncen.
\Vystup OGI (svorka 9) preberie funkciu jednosmerného semafora: takymto spdsobom méze byt na
wystup pripojena ziarovka zelenej farby, ktorg, ak je rozsvietena, ukazuje volny prejazd.
Sermafor Svetlo zhasnuté: ukazuje, 7e rameno je zatvorené alebo sa zatvara.
ON-OFF ednosmenmy a Gl Svetlo rozsvietené: ukazuje, Ze rameno je otvorené alebo sa otvara.
) Y Wystup CL (svorka 8) preberie funkciu Courtesy Light (Pomocné svetlo): zostane rozsvieteny pocas
celého trvania manévru a este 1 minGtu po ukoncen.
Funkcia pre ovladanie preméavky vozidiel v oboch jazdnych smeroch prostrednictvom kontrolovaného
prejazdu cez zavoru, Pre kazdy smer jazdy modze byt nastaveny iny prikaz na otvorenie:
'SbS' (Krok-za-krokom) pre vjazd, 'SbS 2" (vstup 'Otvor) pre vyjazd.
Musia byt instalované dva semafory so signalizaciou 'Cervena' a 'Zelend', ktoré sa zapoja na vystupy OGI
(svorka 9) a CL (svorka 8):
- prikazom 'SbS' sa aktivuje vystup OGI: zelené svetlo na viazde a Cervené svetlo na vyjazde;
- prikazom 'SbS 2' sa aktivuje vystup CL: zelené svetlo na wyjazde a Cervené svetlo na vjazde.
Semafor Svetlo zhasnuté ukazuje, Ze rameno je zatvorené.
OFF-ON obojsmerny Zelené svetlo ukazuje, Ze rameno je otvorené a prejazd je volny.
Cervené svetlo ukazuje, ze rameno je otvorené a prejazd je obsadeny.
Oranzové svetlo (obe svetla rozsvietené) ukazuje, ze rameno sa zatvéra alebo prejazd nie je kontro-
lovany. Wstupy OGIl a CL. mbzu oviadat malé Ziarovky 24 V== (spolu maximalne 10 W na vystup). Ak
potrebujete pouzit Ziarovky s vacsim vykonom, musite pouzit relé ovliadané z vystupov riadiacej jednotky,
ktoré ovladaju svetla semafora.
Pozri “Obrazok 42’
Funkcia definovana z Oview.
Oview Nastavenie Cervenéno/zeleného semafora z vyroby:
ON-ON (Semafor Cerveny/ Zelené svetlo svieti, ked je rameno otvorené a nehybné, zhasnuté pre vSetky ostatné polohy (svorka 9).
zeleny) Cervené svetlo svieti, ked je rameno zatvorené a nehybng, je zhasnuté pre vsetky ostatné polohy
(svorka 8).
Svi¢ 11 Funkcia Popis
ON Uvolnenie povolené pocas otvarania aj zatvarania s ¢asmi nastavenymi z Oview.
Uvolnenie Uzitocné pre rychlejsi rozbeh a pre narazové skusky.
OFF Uvolnenie nie je povolené.
Svic 12 Funkcia Popis
Funkcia definovana z Oview.
ON Oview N/astavenie Foto Test z vyroby: ‘ ) . ‘
(Foto Test) Wystup 24 V (svorka 7) preberie funkciu fototestu pre kontrolu spravneho fungovania fotobuniek.
OFF Staly wystup 24 V na svorke 7.

23




PARAMETRE PROGRAMOVANIA
Svi¢ 13-14 |Funkcia Popis
V tomto rezime je mozné ulozit do paméte stav ALT, polohy, konfiguraciu vsetkych svicov a hodnotu
trimmrov Speed, Force, LowS, LowF.
OFF-OFF Testovaci rezim Trimmer Pause sa neuloZf do paméate.
V tomto rezime riadiaca jednotka pouziva ako hodnoty trimmrov tie, ktoré Cita v realnom Case; takto su
mozné nastavenia poc¢as chodu.
) Riadiaca jednotka dokonci prebiehajiici manéver a nedovoli dalSie manévre, az kym sa nevrati na niektor(i
SLHelAr Nedovolene z povolenych konfiguraci.
3 ) Riadiaca jednotka dokond&i prebiehajuci manéver a nedovolf dalsie manévre, az kym sa nevrati na niektoru
el Nedovolené 7 povolenych konfiguracif.
ON-ON Zablokovame. Riadiaca jednotka si zapamata a zablokuje trimmre a svice.
programovania

Poznamka 1 Ak pocas zatvaracieho manéwvru zasiahne jedno zo zariadeni zapojenych na vstup FOTO, aktivuje sa 'Automatické
zatvorenie', ktoré vyvola otvorenie, potom pauzu a zatvorenie.

Poznamka 2 Ak pocas pauzy zasiahne jedno zo zariadeni zapojenych na vstup FOTO, ¢asovanie sa resetuje s novou hodnotou. - Ak
zasiahne jedno zo zariadeni zapojenych na vstup 'ALT', funkcia zatvorenia sa zrusi a nahradi ju stav 'Stop'.

Poznamka 3 Ak sa posle prikaz na otvorenie podrzanim stlaceného tlacidla, ked rameno dosianne polohu maximalneho otvorenia,
zostane zablokované dovtedy, kym sa neuvolni tlacidlo a tym prerusi prikaz, az potom bude moct byt vwkonany zatvaract

maneéver.

Poznamka 4 Ak sa posle prikaz na zatvorenie podrzanim stlaceného tlacidla, ked rameno dosiahne polohu maximalneho zatvorenia,
zostane zablokované dovtedy, kym sa neuvolni tlacidlo a tym prerusi prikaz, az potom bude moct byt vykonany otvaract

manéver.
s ~N
@ CL (8)
OGl (9)
@ PRIKAZ
@ SP.P.
WIDE VJAZD
[ |
VYJAZD
PRIKAZ
@ SP.P.2
- J

7.4 NACITANIE VYSIELACOV

V riadiacej jednotke je integrovany radiovy priimac, kompatibilny so
vsetkymi vysielaCmi, ktoré funguju s protokolmi NICE radiového
kddovania FLO, FLOR, O-CODE a SMILO.

7.4.1 Spoésoby nacitania tlacidiel vysielacov

Medzi postupmi, ktoré su k dispozicii pre nacitanie vysielacov,
niektoré umoznuju ich ulozenie v "standardnom" rezime (alebo
Rezime 1) ainé v "personalizovanom" rezime (alebo Rezime 2).

7.4.1.1 STANDARDNE nadéitanie

(ReZim 1: vsetky tlacidla)

Tento typ postupu umoznuje pocas jeho wykonavania ulozit do
pamate sucasne vSetky tlacidla vysiclaca. Systém automaticky
priradi kazdému tlacidlu predvoleny prikaz, a to podla "Tabulky 7"
a "Tabulky 8"
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Tabulka 7
ALEBO REZIME Il
Vystup prijimaca Prikaz
Vystup €. 1 "Krok-za-krokom"
Vystup ¢é. 2 "Stop"
Vystup €. 3 "Otvor"
Vystup €. 4 "Zatvor"

Tabulka 8
OXI / OXIFM /OXIT / OXITFM V ROZSIRENOM REZIME II
¢. Prikaz Popis
1 Krok-za-krokom |Prikaz "SbS” (Krok-za-krokom)
2 Stop Prikaz “Stop”
3 Otvor Prikaz “Otvor”
4 Zatvor Prikaz “Zatvor”
5 cL Zapne sa \{y'stup "Pomocné svetlo"

S casovanym vypnutim

6 Radiovy kanal 1 | Moze byt priradeny k niektorému vystupu
7 Radiovy kanal 2 | Md6ze byt priradeny k niektorému vystupu

7.4.1.2 PERSONALIZOVANE nadéitanie

(RezZim 2: jediné tlacidlo)
Tento typ postupu umoznuje pocas jeho vykonavania ulozit do
pamate jediné tlaéidlo spomedzi vsetkych tlacidiel vysielaca.
Prikazy, ktoré je mozné priradit, st nasledovné: Krok-za-krokom,
STOP, OTVOR, ZATVOR.
Whber tlacidla a prikazu, ktory sa mu priradi, je na instalujicom na
zaklade potrieb automatizacie.

7.4.2 Pocet zapamatatelnych vysielacdov
Prijimac riadiacej jednotky ma 100 miest v pamati. Jedno miesto si
moze zapamatat bud jediny vysielaC (Cize subor jeho tlacidiel a
prikazov) alebo jediné tlacidlo s prislusnym prikazom.



7.4.3 Postup uloZzenia a vymazania vysielacdov

Aby bolo mozZné vykonat d’alej popisané Postupy
A, B, C, D, pamat riadiacej jednotky musi byt
odblokovana. Ak je pamat zablokovana, vyko-
najte postup odblokovania, uvedeny v odseku
“Zablokovanie a odblokovanie pamate*.

/® )
R
|
—ON OK R - -Pause+ Spex
= 0 =& * E
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= PROG RADIO
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7.4.3.1 POSTUP A - UloZenie VSETKYCH tlacidiel
jedného vysielaca (STANDARDNY spésob
alebo Rezim 1)

Pre vykonanie postupu:

1. Na riadiacej jednotke: podrzte stlacené tlacidio "RADIO",

az kym sa rozsvieti Led "R".

Uvolnite tlacidlo "RADIO".

(do 10 sekind) Na vysielaéi, ktory chcete ulozit do

pamate: podrZte stlacené lubovolné tlacidlo a pockajte, kym

Led "R" vyda 3 dihé zablesky (= ulozenie vykonané spravne).

Uvolnite tlacidlo vysielaca.

N

Po 3 dlhych zableskoch mate eSte 10 sekind na
ulozenie dalSieho vysielaca (ak si zelate),
pricom zacinate od kroku 3.

Eg.h

Led "R" méze vydavat aj nasledovné signaly: 1
rychly zablesk, ak uz je vysiela¢ ulozeny v
pamati, 6 zableskov, ak radiové koédovanie
vysielaéa nie je kompatibilné s koédovanim
prijimac¢a riadiacej jednotky alebo 8 zableskov,
ak je pamat plna.

B

7.4.3.2 POSTUP B - UloZenie JEDNEHO TLACIDLA
vysielaca (PERSONALIZOVANY spésob alebo
Rezim 2)

Pre vykonanie postupu:

1. Wherte prikaz, ktory si zelate priradit k tlacidlu, ktoré ukladate
do paméate:

—pre ¢. 1 - "Krok-za-krokom" stlacte 1-krat tlacidio "RADIO"
—pre ¢. 2 - "STOP" stlacte 2-krat tlacidlo "RADIO"

—pre ¢. 3 - "OTVOR" stlacte 3-krat tlacidlo "RADIO"

—pre . 4 - "ZATVOR'" stlacte 4-krat tlacidlo "RADIO"

2. Na riadiacej jednotke: stlacte a uvolnite tlacidlo "RADIO"
tolkokrat, aké cislo ma zelany prikaz, teda rovnako ako ste
vybrali v kroku 1.

3. (do 10 sekund) Na wvysiela€i: podrzte stlacené tlacidlo,
ktoré si zelate ulozit do pamate a pockajte, kym Led "R" vyda
3 dihé zablesky (= ulozenie vykonané spravne).

4. Uvolnite tlacidlo vysielaca.

[LLJ| Po 3 dihjch zableskoch mate este 10 sekind na
uloZzenie dalSieho vysielaca (ak si Zelate),
pricom zacinate od kroku 3.

Led "R" modze vydavat aj nasledovné signaly: 1
rychly zablesk, ak uz je vysiela¢ ulozeny v
pamati, 6 zableskov, ak radiové koédovanie
vysielaGa nie je kompatibilné s koédovanim
prijimac¢a riadiacej jednotky alebo 8 zableskov,
ak je pamat plna.

B

7.4.3.3 POSTUP C - UloZenie vysielaca prostrednic-
tvom iného vysielac¢a, uz nacitaného v pamiti
(uloZenie na dialku od riadiacej jednotky)

Tento postup umozruje ulozit do pamate novy vysielac prostrednic-
tvom pouZzitia druného vysielaca, ktory je uz ulozeny v paméti tej istej
riadiacej jednotky. Takto nowy vysielaC prijme rovnaké nastavenia
ako ma ten, ktory je uz nacitany. \Wkonavanie postupu si nevyzaduje
priamy zasah na tlacidio "RADIO" riadiacej jednotky, staci pracovat

len v dosahu jej prijmu.
Pre vykonanie postupu:

1. Na vysielaéi, ktory ukladate: podrzte stlacené tlacidlo,
ktoré si zelate ulozit do paméte.

2 Na riadiacej jednotke: po niekolkych sekundach (cca 5)
sarozsvieti Led "R".

3. Uvolnite tlacidlo vysielaca.

4 Na vysielaci, ktory je uz uloZeny: stlaCte a pustite

pomaly 3-krat ulozené tlacidlo, ktoré si zelate kopirovat,

Na vysielaci, ktory ukladate: podrzte stlacené to isté

tlacidlo ako v bode 1 a pockajte, kym Led "R" vyda 3 dihé

zablesky (= ulozenie vykonané spravne).

6. Uvolnite tlacidlo vysielaca.

o

Led "R" moze vydavat aj nasledovné signaly: 1
rychly zablesk, ak uz je vysiela¢ ulozeny v
pamaiti, 6 zableskov, ak radiové koédovanie
vysielata nie je kompatibilné s kédovanim
prijimac¢a riadiacej jednotky alebo 8 zableskov,
ak je pamit plIna.

7.4.3.4 POSTUP D - Vymazanie jedného vysielaca
(ak je uloZeny v ReZime 1) alebo jediného
tlacidla vysielaca (ak je uloZeny v ReZime 2)

Pre vykonanie postupu:

1. Na riadiacej jednotke: podrZte stlacené tlacidlo "RADIO".

2. Priblizne po 4 sekundach sa rozsvieti Led "R" pevnym
svetlom (stale drzte stlacené tlacidlo "RADIO").

3. Na vysielaci, ktory si Zelate vymazat z pamite:
podrzte stlacené tlacidlo (¥) az kym Led "R" (na riadiace]
jednotke) wyda 5 rychlych zableskov (alebo 1 zablesk, ak
vysielac alebo tlacidlo nie je nacitané v pamati).

4, Uvolnite tlacidlo "RADIO",

(*) Ak je wysielac nacttany v Rezime 1, mozete stlacit
lubovolné tlacidlo a riadiaca jednotka vymaze cely vysielac.
Ak je vysielac nacitany v Rezime 2, treba stlacit ulozené
tlacidlo, ktoré si Zelate vymazat. Na vymazanie dalSich
tlacidiel nacitanych v Rezime 2, zopakujte cely postup pre
kazdé tlacidlo, ktoré chcete vymazat.
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7.4.3.5 POSTUP E - Vymazanie VSETKYCH uloZenych
vysielacov
Pre vykonanie postupu:

1. Na riadiacej jednotke: podrzte stlacené tlacidio "RADIO".

2 Priblizne po 4 sekundach sa rozsvieti Led "R" pevnym
svetlom (stale drzte stlacené tlacidlo "RADIO").

3. Priblizne po 4 sekundach Led "R" Zhasne (stdle drzte
stlacené tlacidlo "RADIO").

4 Ked Led "R" zaCne blikat, odrétajte 2 zablesky a pripravte sa
uvolnit  tlacidlo  presne pocas treticho  zablesku, ktory
nasleduje.

5. Pocas vymazavania Led "R" rychlo blika.

6. Led '"R" wda 5 dhych zableskov na potvrdenie, Ze
vymazanie prebehlo spravne.

7.5 ZABLOKOVANIE A ODBLOKOVANIE PAMATE

POZOR! - Tento postup zablokuje pamit, preto
nebude mozné vykonat Postupy A, B, C a D,
popisané v odseku “Postup uloZenia a vymaza-
nia vysielacov*.

4 ™
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Pre vykonanie postupu odblokovania/zablokovania pamate:

VWypnite elektrické napajanie riadiacej jednotky.

Podrzte stlacené tlacidlo "RADIO",

Znovu zapnite napéjanie riadiace] jednotky (pricom drzite

stlacené tlacidlo "RADIO").

Po 5 sekundéch Led "R" vyda 2 pomalé zablesky.

Uvolnite tlacidlo "RADIO".

(do 5 sekund) Opakovane stlacajte tlacidio "RADIO" pre

vyber jednej z nasledovnych moznostf

— deaktivacia Blokovania paméte = Led zhasnuta;

— aktivacia Blokovania pamaéte = Led rozsvietena.

7. Po 5 sekundach od posledného stlacenia tlacidla Led "R"
vyda 2 pomalé zablesky na potvrdenie ukoncenia postupu.

ook b
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7.6 SPECIALNE FUNKCIE

7.6.1 Funkcia “Hyb napriek vSetkému”

Tato funkcia umozniuje fungovanie automatizacie aj vtedy, ked
niektoré bezpecnostné zariadenie nefunguje spravne alebo je mimo
prevadzky. Automatizaciu je mozné ovladat v rezme “osoba

pritomna’, a to nasledovnym spdsobom:

1. Pomocou vysielaca alebo klucového selektora atd. dajte
prikaz na aktivaciu zavory. Ak vsetko funguje spravne, zavora
sa bude pohybovat normalne, inak postupujte podla krokov
uvedenych v bode 2.

2. Do 3 sekiind znowu aktivujte prikaz a drzte ho aktivny.

3. Priblizne po 2 sekundach wkona zavora pozadovany
manéver v rezime ‘osoba pritomna’; to znamena, ze
rameno sa bude pohybovat, len kym je aktivny prikaz (pocas

drzania tlacidla na oviadaci).

Ked su bezpecnostné prvky nefunkéné, led
"OK" na riadiacej jednotke vyda niekolko
zableskov pre signalizaciu typu problému. Ak
chcete skontrolovat typ anomalie, precitajte si
odsek “Signaly na riadiacej jednotke”.

7.6.2 Funkcia “Avizo servisu”

Tato funkcia signalizuje uzivatelovi, kedy je potrebné vykonat
servisnU prehliadku automatického zariadenia.

Parameter "Avizo servisu” sa da nastavit pomocou programatora
Oview.

Poziadavka servisu je signalizovana prostrednictvom majaka Flash
alebo kontrolky Udrzby, v zavislosti od naprogramovaného
nastavenia.

Na zaklade poé&tu vykonanych manévrov vo
vztahu k naprogramovanému limitu vystup OGl
a pomochné svetlo konfigurované ako kontrolka
udrzby vydavaja signaly popisané v “Tabulke

9!!).
Tabulka 9
AViZO SERVISU S OGI A KONTROLKOU UDRZBY
. Signaly kontrolky
Pocet manévrov Signaly na OGI Gdrzby

Svieti 2 s na zaciatku
otvaracieho manévru

Menej ako 80 %
limitu

Normalne (0,5 s svieti
- 0,5 s zhasnuty)

Na zaciatku manévru
zostane svietit 2 s

Medzi 81 % a
100 % limitu

Blika pocas celého
trvania manévru

Na zaciatku a na konci
manévru zostane svietit
2 s, potom pokracuje
normalne

Viac ako 100 %

_ Stale blika
limitu

7.6.3 Kontrola poc¢tu vykonanych manévrov

Pocet vykonanych manévrov je mozné skontrolovat jedine cez
programator Oview,

7.6.4 Vynulovanie pocéitadla manévrov

Po wvykonani servisu zariadenia je potrebné vynulovat pocitadlo
Manévrov.

Vynulovanie je mozné len prostrednictvom programatora Oview.



38 €O ROBIT, KED...

(pomoc pri rieSeni problémov)

8.1 RIESENIE PROBLEMOV

Nasledujuca tabulka obsahuje tipy, ktoré vam pomdzu vyriesit
problémy, ktoré by sa mohli vyskytnut pocas montaze alebo v pri-

pade poruchy.

Tabulka 10

RIESENIE PROBLEMOV
Priznaky

Odporucéané previerky

Radiovy vysielaé neriadi zavoru a
led na vysielac¢i sa nerozsvieti

Skontrolujte, ¢inie sU vybité batérie vysielaca, pripadne ich vwmente.,

Radiovy vysielaé neriadi zavoru,
ale led na vysielaci sa rozsvieti

Skontrolujte, ¢i je vysielat spravne nacitany v radiovom prijimadi.

Nie je moZné ovladat Ziaden
manéver

Skontrolujte, ¢i je motor napajany sietovym napatim.
Skontrolujte, ¢i poistky F1 a F2 nie sU vypéalené; v takom pripade zistite pri¢inu poruchy, a potom ich
vymente za nové s rovnakou prudovou hodnotou a ostatnymi parametrami.

Nie je mozné ovladat Ziaden
manéver a majak je zhasnuty

Skontrolujte, ¢i je prikaz skutocne prijaty. Ak prikaz dosiahne vstup Sbs, prislusna led "SbS" sa musf
rozsvietit; ak sa pouziva radiovy vysielac, led "OK" musi vydat 2 rychle zablesky.

Manéver sa spusti, ale hned’
potom nastane inverzia pohybu

Zvolena sila mbze byt prilis nizka pre tento typ zavory. Skontrolujte spravne vyvazenie ramena
a pripadne zvolte vyssiu silu.

Manéver sa vykonava pomaly

Manéver nezacina z jedného z koncovych spinacov alebo riadiaca jednotka nerozpoznava koncovy
spinac. Skontrolujte elektrické zapojenie koncového spinaca.

Manéver je vykonany naopak

Skontrolujte zapojenie motora (pozri odsek “Kontrola pohybu ramena”).
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8.2 SIGNALY NA RIADIACEJ JEDNOTKE

Led, zodpovedajuce svorkam na riadiace] jednotke, vydavaju Spe-
cidlne signaly, ktoré informujd o spravnom fungovani, ako aj o
moznych poruchach.

Nasledujuca tabulka popisuje priciny a riesenia pre kazdy typ
signalu.

LED SVORIEK PRITOMNYCH NA RIADIACEJ JEDNOTKE
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Tabulka 11

Stav Vyznam Mozné rieSenie
Led OK
Skontrolujte, ¢i je pritomné napajanie; skontrolujte, ¢i nie su vypalené
Zhasnuta Anomalia poistky; v takom pripade skontrolujte pricinu poruchy a potom ich
wymente za nové s rovnakou hodnotou.
Ide o vaznu anomaliu; skuste na niekolko sekund vypnut riadiacu
Rozsvietena Véazna anomalia jednotku; ak stav pretrvava, je to porucha a bude treba vymenit

elektronick( dosku.

1 zablesk za sekundu VSetko spravne

Spréavne fungovanie riadiacej jednotky

2 rychle zablesky
pauza 1 sekundu
2 rychle zablesky

Zasah fotobunky

Na zaciatku manévru jedna alebo viac fotobuniek nedavajl suhlas k
pohybu; skontrolujte, ¢i nie sU pritomné prekazky.
Pocas pohybu je to normélne, ak je skutoCne pritomna prekéazka.

3 rychle zablesky
pauza 1 sekundu

3 rychle zablesky spinaca k drunému

Prekazka na drahe od jedného koncoveho

Pocas pohybu sa motor stretol s vacsim odporom. Zistite pricinu a
pripadne zvyste stupen sily motora.

4 rychle zablesky
pauza 1 sekundu
4 rychle zablesky

Zasah vstupu ALT (STOP)

Na zaciatku manévru alelbo pocas pohybu prislo k zasahu zariadent
zapojenych na vstup ALT (STOP). Zistite pricinu.

Manéver sa nerozbehne alebo sa zastavi
kvoli problému s hardvérom vo faze
ovladania motora

5 rychlych zableskov
pauza 1 sekundu
5 rychlych zableskov

Pockajte aspon 30 sekdnd, a potom znovu skuste dat prikaz,
pripadne vypnite aj napajanie. Ak stav pretrvava, moze ist o vaznu
poruchu a bude treba vymenit elektronickd dosku.

6 rychlych zableskov
pauza 1 sekundu
6 rychlych zableskov

Bola prekrocena hranicné prevadzkova
teplota

Pockajte niekolko minut, kym sa teplota vrati pod maximalny limit.

Led STOP

Zhasnuta Egsvasq ujidgTeg%ZO zariadent zapojenyoh Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup STOP.

Rozsvietena VSetko spravne Vstup Stop aktivny

Led PH

Zhasnuta Zasah jedneno zo zariadenf zapojenyoh Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup PHOTO.
na vstup PHOTO

Rozsvietena VSetko spravne Vstup Photo aktivny

Led PH2

Zhasnuta Zasah jedného 70 zartadent zapojenych Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup PHOTO2.
na vstup PHOTO2

Rozsvietena Vsetko spravne Vstup Photo2 atkivny

Led SbS

Zhasnuta VSetko spravne Vstup Krok-za-krokom neaktivn

Rozsvietena Zésah vstupu Krok-za-krokom Je to normalne, ak je aktivne jedno zo zariadeni zapojenych na vstup

Krok-za-krokom.
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LED SVORIEK PRITOMNYCH NA RIADIACEJ JEDNOTKE

Stav Vyznam Mozné rieSenie

Led OP

Zhasnuta VSetko spravne Vstup Otvor neaktivny

Rozsvietena Zasah vstupu Otvor Je to normalne, ak je aktivne jedno zo zariadeni zapojenych na
vstup Otvor.

Led CL

Zhasnuta VSetko spravne Vstup Otvor neaktivny

Rozsvietena Zésah vstupu Zatvor j;ltj; an;rtr\w/ﬁoar\lne, ak je aktivne jedno zo zariadeni zapojenych na

Led FCA

Zhasnuta Koncovy spina¢ zasiahol Rameno sa nachadza v polohe otvorenia.

Rozsvietena Koncovy spina¢ nezasiahol Rameno sa nachadza v ingj polohe ako otvorenie.

Led FCC

Zhasnuta Koncovy spinac zasiahol Rameno sa nachadza v polohe zatvorenia.

Rozsvietena Koncowy spinac nezasiahol Rameno sa nachadza v inej polohe ako zatvorenie.

9 DOPLNUJUCE INFORMACIE
(Prislusenstvo)

9.1 ZAPOJENIE RADIOVEHO PRIJIMACA
TYPU SM

Na riadiacej jednotke sa nachadza konektor pre radiové prifimace s
koncovkou SM (volitelné prislusenstvo) patriace do rodiny SMXI, OXI
atd., ktoré umoznuji ovladanie riadiace] jednotky na dialku
prostrednictvom vysielacov, ktoré aktivujl vstupy riadiacej jednotky.

Pred instalaciou prijimacéa vypnite elektrické
napajanie riadiacej jednotky.

InStalacia prifmaca (‘Obrazok 47"):
1. Umiestnite prijimac (A) do prislusnej zasuvky (B) nachadza-
jucej sa na elektronickej doske riadiacej jednotky.

- J

V “Tabulke 12’ s uvedené slvislosti medzi vystupom prijimaca a
prikazom, ktory motor vykona:

BlizSie informacie najdete v navode k prislus-
nému prijimacu.

Tabulka 12

SMXI / SMXIS ALEBO OXI / OXIFM / OXIT / OXITFM V REZIME |
ALEBO REZIME I

Vystup prijimaéa Prikaz

Vystup ¢. 1 "Krok-za-krokom"
Vystup ¢é. 2 "Stop"

Vystup é. 3 "Otvor"

Vystup ¢. 4 "Zatvor"

Vystup €. 5 Pomocné svetlo
Vystup €. 6 Réadiovy kanal 1
Vystup €. 7 Radiovy kanal 2

9.2 ZAPOQJENIE A INSTALACIA NUDZOVEJ

AN

Elektrické zapojenie batérie k riadiacej jednotke
musi byt vykonané az po dokonéeni vSetkych
faz montaze a programovania, pretoze batéria
predstavuje nudzovy zdroj elektrického
napajania.

AN

Ak chcete nainstalovat a zapojit batériu:

1. Zveste krabicu riadiacej jednotky z jej miesta.

2. Otvorte krabicu.

3. Vojdite do priestoru pre batériu odpojenim drziaka (A) a
nadvihnutim casti (B).

4 )
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Pred zacatim montaze nudzovej batérie vypnite
elektrické napajanie riadiacej jednotky.
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4. Polozte batériu (C).
5.  Zatvorte Cast (B) a pripojte drziak (A).

4 )

49

J
7. Zatvorte krabicu riadiacej jednotky a zaveste ju na jej miesto.

9.3 ZAPOJENIE PROGRAMATORA OVIEW

Na riadiacu jednotku je mozné pripojit programator “Oview”.

Tato jednotka umoznuje rychle a Uplné programovanie funkcii,
nastavenie parametrov, aktualizaciu firmvéru riadiacej jednotky,
diagnostiku za Ucelom Zzistenia pripadného nespravneho fungovania
a pravidelny servis.

“Oview” umoznuje pracovat v maximalnej vzdialenosti priblizne 100 m
od riadiacej jednotky. Ak je v sieti “BusT4” medzi sebou prepojenych
viac riadiacich jednotiek, pripojenim “Oview” k jednej z nich je
mozné zobrazit na jej displeji vsetky riadiace jednotky zapojené v
sieti (maximalne 16 riadiacich jednotiek).

Jednotka “Oview” moze zostat pripojena k riadiacej jednotke &
poctas normaneho fungovania automatizacie, C¢o umoznuje
pouzivatelovi posielat prikazy prostrednictvom Specialneno menu.

Pred pripojenim rozhrania IBT4N je potrebné
vypnut elektrické napajanie riadiacej jednotky
zo siete.

30

Ak chcete nainstalovat rozhranie:

1.  Zozte vrchny kryt (A) zavory.

2. Vysunte zadny panel najprv smerom hore a potom smerom
von.

4 )

AN N

€

J

Nastrcte rozhranie (B) do prislusnej zasuvky (G) na elektro-
nickej doske riadiacej jednotky.
Zastrcte kabel (D) do prislusnej zasuvky (E) na rozhrani.

L

J

Teraz je mozné znovu zapnUt napédjanie riadiacej jednotky.

|| BlizSie informacie najdete v prisluSnych navo-
doch k zapojenym zariadeniam.
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