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VSEOBECNE VYSTRAHY: BEZPECNOST - MONTAZ - POUZIVANIE (navod preloZeny z talianéiny)

A Nasledovné vystrahy su prepisané priamo z noriem a su aplikovatelné na predmetny vyrobok, ak je to mozné.

POZOR Ddélezité upozornenia tykajice sa bezpecnosti. Dodrzujte vSetky instrukcie, pretoZze chybna montaz moéze
sposobit vazne Skody.

POZOR Dadlezité upozornenia tykajice sa bezpeénosti. Kvoli bezpeénosti osob je dolezité dodrziavat tieto inStrukcie.
Odlozte si tento navod pre pripadny servis alebo likvidaciu zariadenia v buducnosti.

* ESte pred zadiatkom montéze skontrolujte “Technické parametre vyrobku”, najma &i je tento vyrobok vhodny na automatizovanie vasho

vjazdu. Ak nie je vhodny, NEZACINAJTE montaz.

* \/yrobok sa nesmie pouzivat skor, ako bolo vykonané uvedenie do prevadzky, ako popisuje kapitola “Kolaudacia a uvedenie do prevadzky.”

POZOR Ppodra najnoviej eurépskej legislativy musi realizacia automatického zariadenia spifiat harmonizované normy
stanovené platnou smernicou o strojovych zariadeniach, ktoré umoziuja vyhlasit predpokladani zhodu
automatického zariadenia. S ohladom na to, vSetky operacie tykajuce sa pripojenia k elektrickej sieti,
testovania, uvedenia do prevadzky a servisu vyrobku musia byt vykonané vyhradne kvalifikovanym a
skusenym technikom!

® Skoér ako zaCnete vyrobok montovat, skontrolujte, ¢i je vSetok material, ktory budete pouzivat, vo vybornom stave a vhodny na pouZitie.

* \/yrobok nie je urCeny na pouzivanie osobami (vratane deti), ktorych fyzické, zmyslové alebo mentélne schopnosti si obmedzené, alebo
ktorym chybaju potrebné skusenosti ¢i znalosti.

¢ Deti sa nesmu hrat so zariadenim.

* Nedovolte detom hrat sa s ovladacimi zariadeniami vyrobku. Dialkové oviadaCe drzte daleko z ich dosahu.

POZOR Aby sa zabranilo akémukolvek nebezpedenstvu pri neotakavanom resetovani tepelného vypinada, toto zariadenie nesmie byt
napajané prostrednictvom externého spinacieho zariadenia, ako napriklad ¢asovag, alebo zapojené na obvod, na ktorom je
pravidelne zapinané alebo vypinané napajanie.

* Na sieti napajania zariadenia inStalujte vypinac (nie je sucastou balenia) s takou vzdialenostou otvorenia kontaktov, ktora umoZfiuje

kompletné vypnutie za podmienok uvedenych v kategorii prepétia |ll.

* PocCas montaze manipulujte s automatickym zariadenim opatrne, aby neprislo k stlaceniu, narazu, padu alebo kontaktu s tekutinami
akéhokolvek druhu. Nedavajte vyrobok do blizkosti zdrojov tepla, nevystavujte ho otvorenému ohriu. Takéto zaobchadzanie ho mbze
poskodit alebo spdsobit poruchy a nebezpecné situacie. Ak by sa takéto nieco stalo, ihned zastavte montéz a obratte sa na Asistenénu
sluzbu Nice.

* \/yrobca sa zrieka akejkolvek zodpovednosti za Skody na majetku alebo osobach spdsobené nedodrzanim instrukcii uvedenych v navode
na montaz. V takychto pripadoch prepada aj zaruka na vady materialu.

® Hladina akustického tlaku vazenej emisie A je nizSia ako 70 dB(A).

* Cistenie a servis, ktory je v kompetencii pouZivatela, nesmu vykonavat deti bez dozoru.

® Pred zdsahom do zariadenia (servis, Cistenie) vzdy odpojte vyrobok od siete napajania.

® Zariadenie pravidelne kontrolujte, najméa kable, pruziny a drziaky, aby ste v€as odhalili pripadné zlé vyvazenie a znaky opotrebenia alebo
poskodenia. Nepouzivajte zariadenie, ak je potrebna jeho oprava alebo nastavenie, pretoze chyba montéze alebo nespravne vyvazenie
automatického zariadenia mozu spdsobit Skody.

® Obalovy material vyrobku musi byt zlikvidovany pri plnom dodrziavani predpisov platnych vo vasej krajine.

® Pocas vykonavania manévru sledujte automatické zariadenie a drzte osoby v dostato¢nej vzdialenosti az do ukoncenia pohybu.

* Neovladajte vyrobok, ak sa v jeho blizkosti nachadzaju osoby, ktoré vykonavaju prace na automatickom zariadeni; pred vykonanim tychto
prac vypnite elektrické napajanie.

* Ak je poSkodeny kabel napajania, tento musi byt vymeneny bud vyrobcom alebo jeho asistenénou sluzbou, v kazdom pripade podobnou
kvalifikovanou osobou, aby sa predislo akémukolvek riziku.

UPOZORNENIA TYKAJUCE SA MONTAZE

® Pred montazou pohonu skontrolujte, ¢i su vSetky mechanické Casti v dobrom stave, spravne vyvazené a ¢i automaticka brana méze byt
spravne otvarana a zatvarana.

* Ak je brana, ktorl idete automatizovat, vybavena peSimi dverami, treba do zariadenia doplnit kontrolny systém, ktory bude branit
fungovaniu pohonu, ked su peSie dvere otvorené.

* Uisite sa, Ze ovladacie prvky sa nachadzaju dostatocne daleko od pohyblivych dielov, pricom v8ak umozriuju priamy vyhlad na zariadenie.
Ak je pouZity selektor, inStaluje sa do minimalnej vysky 1,5 m na zemou. Ovladacie prvky by nemali byt volne pristupné.

* Ak je otvaranie zariadenia riadené z protipozZiarneho systému, uistite sa, ze pripadné okna vacsie ako 200 mm sa zatvaraju
prostrednictvom ovladacich prvkov.

* Uisite sa, ze poCas pohybu nemdze prist k ziadnemu zakliesneniu medzi pohyblivymi a pevnymi Castami zariadenia.

® Umiestnite trvalym spbsobom etiketu popisujucu manualny manéver do blizkosti prvku, ktory tento manéver umozriuje.

® Po namontovani pohonu sa uistite, ze mechanizmus, ochranny systém a manualny manéver funguju spravne.



POPIS VYROBKU A UCEL POUZITIA

‘

ROX je elektromechanicky pohon, ur¢eny na automatizaciu posuvnych bran s rezidencnym pouzitim: je vybaveny elektronickou riadiacou
jednotkou, ktora ma v sebe integrovany radiovy prijimac 433,92 MHz s kédovanim FLO, FLOR, O-CODE, HCS SMILO.

A POZOR! - Akékolvek iné pouzitie, odliSné od tu popisaného a v prostredi inom, ako je uvedené v tomto navode, sa
povazuje za nevhodné a zakazané!

Do radu ROX patri viac ryrobkov, ktorych zakladné rozdiely st uvedené v Tabulke 1.

Tabulka 1 - Porovnanie zakladnych parametrov pohonu ROX

ROX600 ROX1000 ROX1000/V1
Maximalna dizka kridla (m) 8 8 10
Maximalna vaha kridla (kg) 600 1000 1000
Napajanie (V~) 230 230 120
Nominalny vykon (W) 300 350 350
Max. krdtiaci moment pri vypade (Nm) 18 24 24
¢o zodpoveda sile (N) 500 670 670
Nominélny kratiaci moment (Nm) 9 9 12
¢o zodpoveda sile (N) 250 250 330
Pracovné cykly (cykly/hod.) 20 20 25

Poznamka: 1 kg = 9,81 N (priklad: 600 N = 61 kg)

2 OBMEDZENIE POUZITIA

Skutocna vhodnost ROXu na automatizaciu posuvnej brany zavisi od trenia a dalSich javov, aj prileZitostnych ako pritomnost ladu, ktory méze
prekazat pohybu kridla.

Je nutné zmerat silu, potrebnu na pohyb kridla pocas celej jeho drahy a skontrolovat, Ci tato neprekracuje 25% hodnoty ‘maximalnej sily’
(kapitola 12 - Technické parametre): odporuca sa tato hodnota, pretoZe nepriaznivé klimatické podmienky mézu zvysit trenie.

ROX600 ROX1000 ROX1000/V1
Dizka cykly/hod. nepretrzité cykly | cykly/hod. nepretrzité cykly| cykly/hod. nepretrzité cykly
kridla (m) maximalne maximalne maximalne maximalne maximalne maximalne
Do 4 40 20 40 20 60 30
4+6 25 13 25 13 30 15
6+8 20 10 20 10 24 12
8+10 - - - - 16 8
10 + 12 - - - - - -

A Pozor! Akékolvek iné pouzitie, odliSné alebo s rozmermi vdésimi, ako si tu uvedené, sa povazuje za nevyhovujliice
ucelu pouzitia. Nice sa zrieka akejkolvek zodpovednosti za Skody spésobené nevhodnym pouzZivanim.
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A Dolezité! Pred vykonanim montaze vyrobku skontrolujte kapitolu 2 a kapitolu 12 (technické parametre).

Obr. 1 zobrazuje obsah balenia: skontrolujte material.

Obr. 2 zobrazuje umiestnenie réznych komponentov v typickom
systéme s prisluSenstvom Nice:

a - pohon ROX

b - fotobunky

¢ - stlpiky pre fotobunky

d - klucovy selektor / digitélna klavesnica
e - majak

f - ozubeny hreben

N\ J
Skoér ako pristupite k montazi, skontrolujte rozmery pohonu (obr. 3) a koty montaze (obr. 4):
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01.

Vykonajte vykop zakladu a pripravte trubky pre elektrické
kable.

02.

Pripevnite dve kotvy k zakladovej platni; jedna matica
zvrchu a jedna zospodu.

A Spodna matica musi byt zatiahnuta tak, aby
vrchné zavity vytréali priblizne 25/35 mm.

A

03.

Do vykopu vylejte betdn pre upevnenie zékladovej platne.

A Predtym, ako beton stvrdne, skontrolujte, i
je zakladova platina perfektne vo vodovahe a
paralelna s kridlom brany.

04.

Pockajte na stvrdnutie beténu.

05.

Upevnite pohon:

a - Odstrarite vrchné matice z kotiev.

b - Postavte pohon na kotvy: skontrolujte, &i je paralelny
s kridlom brany.

C - Zalozte dodané podiozky a matice a zlahka ich zatia-
hnite.




d - Na vySkové nastavenie pohonu pouzite regulacné
skrutky: ozubené koleso dajte do spravnej vysky, t.j. 1+2
mm pod ozubenym hrebefiom (aby vaha brany
nezatazovala pohon).

I 2

e/ f/ g - Odblokujte pohon.

h - Ru¢ne celkom otvorte branu.

i - Na ozubené koleso pohonu postavte prvy kus ozu-
beného hrebena: skontrolujte, ¢i licuje s hranou kridla a Ci
je medzi ozubenym kolesom a hrebefiom véla 1+2 mm
(aby vaha brany nezatazovala pohon).

| - Upevnite kus ozubeného hrebena.




m - Ruéne posuvajte branu a upevnite dalSie kusy ozu-
beného hrebena, pricom pouZivajte ozubené koleso ako
vychodzi bod.

n - Pripadne odrezte koniec ozubeného hrebena pretr-
Cajuci cez kridlo.

~p

06. | Rucne otvorte a zatvorte branu a skontrolujte, & ozubeny hreberi kize v rade po ozubenom kolese.
Poznamka: skontrolujte, &i je medzi ozubenym kolesom a hreberiom véla 1+2 mm po celej dizke kridia.
(
\—
07. | Energicky zatiahnite matice, ktorymi je pohon pripevneny
k zékladovej platni a zakryte ich prislusnymi zaslepkami.
08. | Upevnite dorazové listy koncovych spinadov pri OTVORENI a ZATVORENI: vykonajte rovnaké kroky pre oba koncové spinade.

OTVORENIE:

a - Rucne otvorte branu na 2/3 cm od mechanického dorazu.

b - Dorazovu listu nasurnte na ozubeny hreben v smere otvarania az do bodu, kde zasiahne koncovy spina¢ (budete pocut ‘cvaknutie’
spinaca).

¢ - Po ‘cvaknuti’ posurite liStu eSte o 2 cm dalej (minimalne).

d - Pripevnite liStu koncového spinaca k ozubenému hreberiu pomocou prislusnych Srobikov.
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4 ELEKTRICKE ZAPOJENIA

A PozoR! - Vsetky elektrické zapojenia musia byt vykonané, ked' je vypnuté napajanie zariadenia. Chybné zapojenia
mozu spdsobit Skody na zariadeni alebo na osobach.

Obr. 2 znazorfiuje elektrické zapojenia v typickom systéme; na obr. 7 je schéma elektrickych zapojeni, ktoré si vyzaduje riadiaca jednotka.

4.1 - Typy elektrickych kablov
Tabulka 3 - typy elektrickych kablov (odkaz na obr. 2)

Zapojenie Typ kabla Maximalna dizka
A NAPAJANIE 3x 1,5 mm? 30m*
B MAJAK S ANTENOU 1 kébel: 2 x 1,5 mm? 10m
(o] 1 koaxialny kabel typu RG58 10 m (odporucana < 5 m)
D FOTOBUNKY 1 kabel: 2 x 0,25 mm? (TX) 30m
1 kébel: 4 x 0,25 mm? (RX) 30m
E-F | KLUCOVY SELEKTOR 2 kéble: 2 x 0,5 mm2 ** 20m
* Ak je kabel napéjania dihsi ako 30 m, vyZaduje sa kabel s vacsim prierezom, napriklad 3 x 2,5 mm? a je potrebné bezpecnostné uzemnenie
v blizkosti pohonu.
** Dva kéble 2 x 2,5 mm? moZu byt nahradené jedingm kéblom 4 x 0,5 mm?.

4.2 - Zapojenia elektrickych kablov: obr. 7

Tabulka 4 - Popis elektrickych zapojeni

Svorky | Funkcia Popis

9-10 Stop - Vstup pre zariadenia, ktoré zablokuju alebo pripadne zastavia prebiehajici manéver; po vhodnej Uprave
vstupu je mozné zapojit kontakty typu “Normélne zatvorené”, typu “Norméalne otvorené” alebo zariadenia s
konstantnym odporom.

- DalSie informécie o STOP su uvedené v odseku 8.1.1 - Vstup STOP.

9- 11 Foto - Vstup pre bezpednostné zariadenia, ktoré zasiahnu pocCas zatvarania a obratia manéver: je mozné zapojit
kontakty NC (normalne zatvorené).

8-12 Fototest Zakazdym, ked je aktivovany manéver, kontroluje sa spravne fungovanie fotobuniek; ak ma test pozitivny
vysledok, manéver sa zacne. Toto je mozné vdaka Specialnemu typu zapojeni: vysielaCe fotobuniek “TX” su
napajané nezavisle od prijimacov “RX”.

9-13 Krok-za-krokom| - Vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju pohyb: je mozné zapojit kontakty typu NO (normélne otvorené).

4-5 Majak - Vystup pre majak (s automatickym prerusovanim)
- Ked je aktivny, vystup dodava napatie 230 V~ (120V~ na motore vo verzii / V1).

1-2 Anténa - Vstup pre anténu radiového prijjimaca
- Anténa je zabudovana v majaku; alternativne je mozné pouzit externd anténu.

Pri vykonavani elektrickych zapojeni postupujte tak, ako je popisané dalej a v zmysle obr. 7:

01. | Otvorte kryt: odskrutkujte skrutku a vytiahnite kryt smerom hore.

02. | PrevieCte kabel napajania cez pripraveny otvor (nechajte ho dihsi o 20/30 cm) a zapojte ho na prisluSnu svorku.

03. | PrevleCte kable pre planované alebo uz pritomné zariadenia v systéme cez pripraveny otvor (nechajte ich dihsie o 20/30 cm) a zapojte
ich na prislusné svorky, ako vidno na obr. 7.

04. | Pred zatvorenim krytu vykonajte zelané programovanie: kapitola 7.

05. | Zatvorte kryt s pouzitim prislusnej skrutky.

©
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6.1 - Kolaudacia

01.
02.
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[ PROGRAMOVANIE

V tomto navode su postupy programovania vysvetlené s pouzitim ikon; vyznam je uvedeny v nasledovnych vysvetlivkach:

VYSVETLIVKY
Symbol ‘ Popis Symbol | Popis
- |- led rozsvietena pockajte ...
7 1N
. led zhasnuta & sledujte / skontrolujte
AN 4 «» ...
- led blika stlacte a pustite tlaCidlo
El\ E Sa— b
OFF
§> pnite elektrické napajanie zo siete > . podrzte stlacené tlacidlo
sl |" J o=l )
Sl
ON
§> zapnite elektrické napajanie zo siete s . pustite tlacidlo
o = 0.
=g
N1z
Ny
A/ stladte a pustite Zelané tladidlo vysielaca, i pustite tlacidlo presne po&as konkrétneho
@ ktory ukladate do pamate p . spréavania led (rozsvietend, blika, zhasnutd)
- podrzte stlatené Zelané tlagidlo vysielaca, ktory . .
. . spravna procedura
@ ukladate do paméte
s
@ pustite tlacidlo vysielaca @ nespravna procedura

Riadiaca jednotka ponuka viaceré funkcie s nastavenim z vyroby, ktoré su vSak programovatelné: v tejto kapitole sU popisané dostupné
funkcie a procedury na ich programovanie. Konzultujte tiez kapitolu 8 - BlizSie informacie.

Na riadiacej jednotke sa nachadzaju mikrospinace, trimre a tlacidla, popisané nizsie.

Nazov Symbol Popis

MIKROSPINAGE Pouzivajli sa na aktivaciu funkcii
TL -y

Trimer TL @ Pouzivaji sa na nastavenie parametrov ‘Casu prace’ (odsek 7.1.1)
TF -y

Trimer TP @ Pouzivaju sa na nastavenie parametrov ‘Casu pazy’ (odsek 7.1.1)
F -—y

Trimer F Pouzivaju sa na nastavenie parametrov ‘Sily’ (odsek 7.1.1)

o —
Tlac¢idlo RADIO El ‘ Pouzivaju sa na programovanie radiového prijimaca
Tlacidlo PROGRAM ‘ PouZivaju sa na programovanie zariadeni

13
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MIKROSPINACE:

Poloautomaticky (1 = ON)

Trimer TL (Cas prace) Trimer TP (Cas pauzy) Trimer F (Sila)

i ! '
TL TP, E

7.1 - Nastavitelné parametre: Trimre (TL-TP-F)
Parametre fungovania riadiacej jednotky su nastavitelné prostrednictvom troch trimrov (obr. 7).

TL (Cas prace)

Rezim fungovania Nastavenie

Upravuje maximalne trvanie (B Zvolte rezim ‘Poloautomaticky’ alebo ‘Automaticky’ a nastavte mikrospinac¢ 1 do polohy ‘ON’.
otvaracieho alebo zatvaracieho S - : -

manévru (V28 Nastavte trimer TL do polovice drahy.

M \/ykonajte kompletny cyklus otvorenia a zatvorenia:
Skontrolujte, ¢i nastavené maximalne trvanie manévru (otvorenia alebo zatvorenia) je dostato¢né a
Ci zostava rezerva 2-3 sekundy.
Pripadne znovu upravte trimer TL na maximalnu hodnotu.

Poznamka: ak ani tento Cas nie je dostatoCny, je potrebné prerusit mostik TLM, ktory sa nachadza
vedla trimra TL (obr. 7), na dosiahnutie ‘Pred|Zzeného Casu prace’ (TLM).

Funkcia spomalenia: na pouzivanie tejto funkcie je potrebné aktivovat programovatelnu funkciu ‘Spomalenie’ a nastavit trimer ‘TL’ tak,
aby faza spomalenia zac¢inala 50/70 cm pred zasahom koncového spinaca.

Poznamka: pripadna uUprava tohto parametra bude viditelna pocas priebehu prvého otvaracieho manévru, ovladaného po vykonani tejto
Upravy.

TP (Cas pauzy)

Rezim fungovania Nastavenie

Upravuije &as, ktory uplynie
medzi koncom otvaracieho
manévru a zaciatkom L
zatvaracieho manévru <M Na previerku, i je nastaveny ¢as spravny, vykonajte novy kompletny otvaraci manéver a
skontrolujte Cas, ktory uplynie pred zacCiatkom manévru zatvarania.

F (Sila)

A POZOR! - Nastavenie tohto parametra moze vyrazne ovplyvnit stupen bezpecénosti automatickej brany: pocas tejto
operacie davajte velky pozor.

Pri nastavovani tohto parametra urobte viaceré pokusy: je potrebné zmerat silu, ktord vyvinie kridlo brany pocas vykonavania manévru, a
porovnat ju s hodnotami predpisanymi v normach, platnych vo vasej krajine.

7.2 - Programovatelné funkcie

Na riadiacej jednotke sa nachadza rad mikrospinacov (PROGRAM SWITCH - obr. 7), ktoré umoznuju aktivovat rézne funkcie s cielom ¢o
najviac prispdsobit fungovanie a bezpecnost brany poZiadavkam koncového pouZivatela.
Mikrospinace umoznuju vybrat rézne rezimy fungovania a programovat zelané funkcie, popisané v Tabulke 5.

Na aktivaciu alebo deaktivaciu funkcii:

Mikrospinace (1 ... 10) AKTIVACIA DEAKTIVACIA
ON OFF

DOLEZITE! - Niektoré dostupné funkcie st viazané na bezpeénost, preto je ddlezité pozorne prehodnotit, ktora funkcia
je najbezpecnejsia.
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Svice 1-2 Fungovanie

Off-Off Manualne (osoba pritomna)

On-Off Poloautomaticky

Off-On Automaticky (automatické zatvorenie)

On-On Automaticky + Vzdy zatvor

Svi¢ 3 Fungovanie

On Kondominiové (nie je mozné v manualnom rezime)

Svic 4 Fungovanie

On Blikanie vopred

Svi¢ 5 Fungovanie

On Zatvor 5 sekund po ‘Foto’, ak je nastaveny ‘Automaticky’ rezim, alebo ‘Zatvor po Foto’, ak
je nastaveny ‘Poloautomaticky’ rezim

Svic 6 Fungovanie

On Bezpecnost ‘Foto’ aj pri otvarani

Svi¢ 7 Fungovanie

On Postupny Start

Svic 8 Fungovanie

On Spomalenie

Svi¢ 9 Fungovanie

On Rezim brzdy

Svi¢ 10 Fungovanie

Off Rezim brzdy

Svice 1-2:

‘Manualne’

§ . Manéver sa vykonava, iba pokial je prikaz aktivny (stlacené tlacidlo vysielaCa, Cize osoba pritomna).
ungovanie

‘Poloautomatické’ Po poslani prikazu sa vykona kompletny manéver aZ do uplynutia ‘Casu prace’ alebo do dosiahnutia koncového
fungovanie spinaca.

‘Automatické’ PG otva o i konci t ticky Vwkond zatvaraci .
fungovanie 0 otvaracom manévri je pauza a na jej konci sa automaticky vykona zatvaraci manéver.
Fungovanie Aktivuje sa nasledne po vypadku elektrického prudu: ak po obnoveni napéjania riadiaca jednotka zisti, Ze kridlo brany
‘Vzdy zatvor’ je v otvorenej polohe, automaticky aktivuje zatvaraci manéver, ktorému prechadza 5-sekundové blikanie majaka.
Svi¢ 3:
‘Kondominiové’ Ked je poslany prikaz “Krok-za-krokom” a zacne sa otvaraci manéver, tento nemdze byt preruseny zZiadnym dalsim
fungovanie radiovym prikazom “Krok-za-krokom” alebo “Otvor” az do ukon&enia samotného manévru.
Naopak, pocas zatvaracieho manévru poslanie nového prikazu “Krok-za-krokom” vyvola zastavenie a inverziu
samotného manévru.
Svic 4:

Ked je poslany prikaz, najprv sa aktivuje majak a po 5 sekundach (2 sekundy, ak je nastaveny rezim fungovania “Manualine”) sa zacne
manéver.

Svic¢ 5:

Tato funkcia, ak je nastaveny rezim fungovania ‘ Automaticky’, umozniuje udrzat kridlo otvorené len taky Cas, aky je potrebny k prejazdu
vozidiel alebo 0sbb; po ukonceni zasahu bezpecnostnych zariadeni ‘Foto’ sa manéver zastavi a po 5 sekundach sa automaticky zacne
zatvaraci manéver.

Na druhej strane, ak je funkcia nastavena v reZime “Poloautomaticky”, ked zasiahnu bezpecnostné zariadenia “Foto”, pocas zatvaracieho
manévru sa aktivuje Automatické zatvorenie s naprogramovanym trvanim “Casu pauzy”.

Svi¢ 6:

Obycajne je bezpecnostna funkcia ‘Foto’ aktivna len pre zatvaraci manéver; ak je mikrospina¢ 6 nastaveny v polohe ‘ON’, zasah bezpe¢-
nostného zariadenia vyvola preruSenie manévru aj poCas otvarania. Ak je vSak nastaveny rezim fungovania ‘Poloautomaticky’ alebo
‘Automaticky’, obnovenie otvaracieho manévru zacne hned po uvolneni bezpecnostného zariadenia.

Svi¢é 7

Nastavenim tejto funkcie bude zaciatok manévru prebiehat postupnym spdsobom; takto je mozné predist nezelanému trhavému pohybu
automatickej brany.

Svic 8:

Spomalenie spociva v znizeni rychlosti na 30 % nominalnej rychlosti; takto sa znizi narazova sila kridla brany na konci manévru.

Ked sa aktivuje tato funkcia, je potrebné nastavit ‘Cas prace (TL)", pretoze zaciatok fazy spomalenia je zavisly od nastaveneho Casu prace.
Cize treba nastavit TL tak, aby faza spomalenia zacinala priblizne 50-70 cm pred zasahom koncovych spinacov. Funkcia spomalenia, okrem
znizenia rychlosti pohonu, znizuje o 70 % krdtiaci moment motora. POZOR - U pohonov, ktoré si vyZzaduju vysokd hodnotu krutiaceho
momentu motora, by mohla tato funkcia spomalenia vyvolat okamzité zastavenie motora.
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Svice 9 - 10:

Nastavenim kombinéacie svicov 9 a 10 bude vykonana procedura brzdy motora; na zaklade kombinacie sa urci intenzita brzdenia, a to

nasledovne:
dip9 off dip10 off brzdenie vypnuté
dip9 off dip10 on brzdenie lahké
dip9 on dip10 off brzdenie stredné
dip9 on dip10 on brzdenie intenzivne

7.3 - Zabudovany radiovy prijimac¢

Na dialkové ovladanie ma riadiaca jednotka zabudovany radiovy prijimac s frekvenciou 433,92 MHz, ktory je kompatibilny s kédovanim FLO,

FLOR, O-CODE, HCS SMILO.

7.3.1 - Ukladanie radiovych vysielacov do pamate

Kazdy vysielad je rozpoznany radiovym prijimac¢om vdaka ‘kédu’, ktory je odliSny pre kazdy vysielac. Ukladanie do pamate je mozné robit

Tabulka 8

dvomi spbsobmi: Rezim 1 a Rezim 2.

e Rezim 1:

Automatické priradenie prikazov, uvedenych v Tabulke 8,
k tlacidlam vysielac¢a

Pre kazdy vysiela¢ sa vykona jedina faza a do pamate sa uloZia
vSetky tlacidla: nezalezi na tom, ktoré tlacidlo je stlaCené (v paméti
bude obsadené jedno miesto pre kazdé uloZzené tlagidlo).

Poznamka: pri kédovani v ‘Rezime 1’ jeden vysiela mdze oviadat
jeden jediny pohon.

Procedura kédovania v ReZime 1

Tlacidlo vysielaca

Prikaz

1

Krok-za-krokom

2 Ciastoéné otvorenie
3 Otvorenie
4 Zatvorenie

Poznamka: jednokanalové vysielaGe maju iba tlaCidlo 1; dvojkana-
lové maju tladidlo 1 a 2.

E-t. 4s i

-
do 10's ﬁ 3s

D

@D

N\
/
\

- b

TLACIDLO RADIO | LED A TLACIDLO RADIO

ZELANE TLACIDLO VYSIELACA

LED RADIO

° Rezim 2:

Volné priradenie prikazu vybraného zo zoznamu v Tabulke 9
V kazdej faze sa ulozi do paméte iba to tlacidlo, ktoré bolo stlatené
pocas fazy ukladania do paméte (v pamati bude obsadené jedno
miesto pre kazdé ulozené tlacidlo).

Procedura kédovania v ReZime 2

Tabulka 9

Tlacidlo vysielaca

Prikaz

1

Krok-za-krokom

Ciasto&né otvorenie

Otvorenie

2
3
4

Zatvorenie

O 0 L | L /1 7
Krok-za A gt S ELEL @
krokom | 5 |@)] x| @ BL do 10s 3s | hl- hI-h-
X . . o O AN e N > AN PR N 2 N I
Ciastoéné - - — —_b-
ctvorene| = @] > |@ B R dotos 8 ss | KRR @
«» 0 0 A 2 N 2 N 4 > N PN VAN 2
Otvorenie EJ . 3x |& D\ o do10s @@ 3s D\‘ D\‘ N @
‘» O 0 AN EPZRN /N > NS
Zatvorenie E’ . x | D\ D D D‘ do10s ﬁ 3s NENENE
L L] N N\ N
TLAGIDLO RADIO LED RADIO A A AS L0 LED RADIO
Poznamka: ak su dalSie vysielaCe na ulozenie do paméte, zopakuijte do 10 sekund bod 03. Faza ukladania do pamate sa ukon&i po 10 sekundach, ak nebudu
vykonané dalsie kroky.
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7.3.2 - Ukladanie do pamadte na dialku
Novy vysielaC je mozné ulozit do pamaéate bez toho, aby sa stlacalo tlacidlo prijimaca (10-20 m od prifimaca). Je treba mat jeden vysiela¢ uz
uloZzeny v paméti (stary). Novy vysielaC sa ulozi s rovnakymi vlastnostami, aké ma stary.

A Dolezité! Ulozenie do paméite na dialku méze nastat na vSetkych prijimaéoch, ktoré sa nachadzaja v dosahu vysielaé¢a;
preto je potrebné, aby bol pod napiatim iba zainteresovany prijimac.

‘Standardna’ procediira

A Pogas procedury, ak je uz stary vysiela¢ uloZzeny v:

- ReZzime 1 — stlacte lubovolné tlacidlo
- ReZime 2 — stlacte tlagidlo, ktoré si zelate ulozit do paméte

‘Alternativna’ procedura

A Pocas procedury, ak je uz stary vysiela¢ uloZzeny v:

- ReZzime 1 — stlacte lubovolné tlacidlo
- Rezime 2 — stlacte tlacidlo, ktoré si zelate ulozit do paméate

m Ked je pohon nehybny, postavte sa blizko riadiacej jednotky

m Ked je pohon nehybny, postavte sa blizko riadiacej jednotky

NOVY g A « NOVY
vysielad E@ 5s @ vysielad

STARY « « - STARY , N pu
uz nakddovany 1s @ 1s ﬁ 1s uz l_’]allk(v)dovany 3s @@
vysielac vysielac

NOvY
vysielad @ 1s

4+
¥
*

. LED RADIO
STARY » *% N 2N EP2RN P2 «
uZ nakédovany 3s | hl- hl- bl E}@
vysielac neviditelné
z dialky
Ak bola procedulra vykonana spravne, novy vysielaC je ulozeny v Ak bola procedulra vykonana spravne, novy vysielaC je ulozeny v

pamati.
* to isté tladidlo na NOVOM vysiela€i
** to isté tlaéidlo na STAROM vysielaéi

pamati.
* to isté tlacidlo na NOVOM vysielaci

7.3.3 - Vymazanie radiovych vysielacov
A Ta0 procedura mdze byt vykonana, JEDINE ak je pamét radia odblokovana.

)))

Tabulka 10

Procedira vymazania vysielaéov El = tiacidio RADIO D = led RADIO

1 =

=@

Podrzte stlacené tlacidlo RADIO H na riadiacej jednotke.

2 Pockajte, kym sa rozsvieti led radia R, potom pockajte, kym \Ij’_ \|j’_ \|j/_ \|j/_
zhasne a nakoniec pockajte, kym vyda 3 zablesky. N |:| N N N
3 - F .
Pustite tlacidlo presne pocas 3. zablesku. ﬁ
A Ak bola proceddra vykonana spravne, led radia R na riadiacej \Ij’_ \|j’_ \|j’_ \|j’_ \Ij’_

jednotke vyda 5 zableskov. N N N N N
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7.3.4 - Zamknutie / odomknutie paméte radia
A Touto procedurou sa zamkne pamat a zabrani sa nacitaniu a vymazaniu radiovych vysielacov.

Tabulka 11 =
Procedira zamknutia/odomknutia pamite radia H = tlagidlo RADIO [ ] = led RADIO
OFF
55
Vypnite elektrické napajanie riadiacej jednotky. $
B
2 =
- N~
Stlacte tlacidlo radia @ na riadiacej jednotke a podrzte ho g) .
stlatené az do bodu 04.
3 ON
Zapnite elektrické napajanie riadiacej jednotky (nadalej drzte » iﬁ’
stlacené tlagidlo). E . T:‘
4 Po 5 sekundach led radia R vyda 2 pomalé zablesky; potom \E'l’_ \I'!’_ + .
pustite tlagidlo. 5s N N g} &,
5 =
Opakovane stlacte a pustite tlacidlo radia IEl na riadiacej jed- - [
notke (do 5 sekdnd) pre vyber jednej z tychto moznosti: G5 g .
- led zhasnuta = Deaktivacia zamknutia pamate 098
- led rozsvietena = Aktivacia zamknutia pamate
A =
H N 2N
Po 5 sekundach od posledného stlacenia tlacidla radia led 5s |:|- B- @
radia R vyda 2 pomalé zablesky, ktoré signalizuju ukoncenie N N
proceddry.
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BLIZSIE INFORMACIE

8.1 - Pridanie alebo odobratie zariadeni

Kedykolvek je mozné pridat alebo odobrat zariadenia z automatického systému; na vstup STOP médZu byt zapojené rdzne typy zariadeni, ako
je popisané v nasledovnych odsekoch; po ukonceni zmien, vykonanych v konfiguracii pohonu automatickej brany, je potrebné zopakovat
proceduru nacitania zariadeni, ako je popisané v odseku 5.2 - Nacitanie zariadeni.

8.1.1 Vstup STOP
Vstup, ktory vyvola okamzité zastavenie manévru, po ktorom nasleduje kratka inverzia.
Na vstup mézu byt zapojené zariadenia s vystupom s kontaktom normalne otvorenym (NO), norméalne zatvorenym (NC) alebo zariadenia s
vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ, napriklad citlivé hrany. Riadiaca jednotka rozpozna typ zariadenia, zapojeného na vstup STOP,
pocas fazy nacitania zariadeni (odsek 5.2 - Naditanie zariadeni).
Ked sa prejavi zmena voci nacitanému stavu, pohon zastavi manéver a vykona kratku inverziu. Pomocou vhodnych nastaveni je mozné zapojit
na vstup STOP viac ako jedno zariadenie, aj réznych typov:
- Viaceré zariadenia NO sa m6zu zapojit paralelne medzi sebou bez obmedzenia poctu.
- Viaceré zariadenia NC sa mdzu zapojit do série medzi sebou bez obmedzenia poctu.
- Viaceré zariadenia s konstantnym odporom 8,2 kQ mézu byt zapojené “kaskadovite” s jedinym kone¢nym odporom 8,2 kQ.
- Je mozné kombinovat NO a NC danim 2 kontaktov paralelne, pricom vSak musi byt ku kontaktu NC dany odpor 8,2 kQ (takto je mozné
kombinovat aj 3 zariadenia: NO, NC a 8,2 kQ ).

Ak je vstup STOP pouzity na zapojenie zariadeni s bezpecnostnou funkciou, iba zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ
zaruCuju kategoriu lll bezpecnosti voci porucham podla normy EN 13849-1.

8.1.2 Fotobunky

Na pridanie paru fotobuniek postupujte nasledovne:

Zapojte napéjanie prijima&ov (RX) priamo na svorky 8 — 9 (vid obr. 7).

Spbsob zapojenia vysielacov zavisi od toho, ¢i chceme fungovanie fotobuniek v rezime “fototest aktivny” alebo nie.

Fototest je funkcia riadiacej jednotky, ktora zvySuje spolahlivost bezpecnostnych zariadeni a umoziuje dosiahnut “kategériu II” podla normy
EN 13849-1 pre zostavu riadiaca jednotka plus bezpe&nostné fotobunky.

Ked sa aktivuje manéver, kontroluju sa s nim suvisiace bezpecnostné zariadenia a jedine, ak je vSetko v poriadku, manéver sa rozbehne.

Ak by test daval negativny vysledok (fotobunka oslepena sinkom, skrat na kabloch a pod.), riadiaca jednotka to povaZuje za poruchu a
manéver nie je vykonany.

Na pridanie paru fotobuniek, zapojte ich, ako je popisané nizsie.

“ ”,

Zapojte prijimace a vysielace priamo na vystup prislusenstva riadiacej jednotky (svorky 8 a 9).

e 2

e X RX

=0
©

1/2[3[4]5
NININININ
b ; 1L
; B ][O
20 olcikelS
12345678010 J b
PROGRAM SWITCH Ty - =5 o
AERIAL @ @ 20| |
@)
L =0 J

Zapojenie s funkciou “F -
Zapojte prijimad&e priamo na vystup prisluSenstva riadiacej jednotky (svorky 8 a 9). Napdjanie vysielacov fotobuniek sa neberie z vystupu
prisluSenstva, ale z vystupu “Fototest” medzi svorkami 8 - 12. Maximalny odber pridu z vystupu “Fototest” je 100 mA.

A nNa pouzitie funkcie “Fototest” je potrebné aktivovat “synchronizaciu”, ako je uvedené v navode na montéz fotobuniek.

e 2

9 X @RX

R

H0O)

Ii ! !
. = > >
ﬁ "E]‘ Sbs 3|3 8 5 &
T
* PROGRAM| TP gy IE]
%
D0 [ponsenanee] [@] [@] S0OT
12345678010 b
PROGRAM SWITCH Ty - ,:_ s
AERIAL 201
@)
o
L O J
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8.2 - Napajanie externych zariadeni

Ak si zelate napdjat externé zariadenia (bezdotykovy Citac transponderovych kariet alebo podsvietenie
kliGového selektora), je mozné zapojit zariadenie na riadiacu jednotku tohto vyrobku tak, ako je
znazornené na vedlajSom obrazku.

Napajacie napétie je 24 V=== +/- 10 % s maximalny odberom prudu 100 mA.

(]
-
N
-
—
=
=]
-
o
©

8.3 - Zapojenie programatora Oview

Na riadiacu jednotku je mozné zapojit programovaciu jednotku Oview prostrednictvom rozhrania IBT4N cez zbernicovy kabel so 4 vnitornymi
vodi¢mi. Tato jednotka umoznuje kompletné a rychle programovanie funkcii, nastavenie parametrov, aktualizaciu firmveéru riadiacej jednotky,
diagnostiku pripadnych poruch a pravidelny servis.

Oview umozniuje pracovat s riadiacou jednotkou na vzdialenost maximalne cca 100 m. Ak s medzi sebou zapojené viaceré riadiace jednotky
v sieti ‘BusT4’, zapojenim Oview na jednu z tychto riadiacich jednotiek je mozné zobrazit na jeho displeji vSetky riadiace jednotky zapojené v
sieti (maximalne 16 riadiacich jednotiek).

Programator Oview mdze zostat zapojeny na riadiacu jednotku aj poCas normalneho fungovania pohonu, ¢o umozfiuje pouzivatelovi
posielanie prikazov cez Specialne menu.

A Pozor! - Pred zapojenim rozhrania IBT4N je treba vypnut elektriké napajanie riadiacej jednotky zo siete.

Ve

o \

_ _J
8.4 - Celkové vymazanie pamite
Ked je potrebné vykonat celkové vymazanie paméate a obnovit hodnoty z vyroby, vykonajte nasledovnu proceduru, ked je motor nehybny.
Pozor! - Celkovym vymazanim pamate sa zrusi zamknutie pamate radia.
UCLELTLE) A ) _ ) - tlagidlo PROGRAM [_] = led OK
Procedira celkového vymazania pamate >
1 Vypnite elektrické napajanie riadiacej jednotky. O
=)
S|
s
2 Stlacte programovacie tlacidlo PROGRAM na riadiacej jednotke B [
a podrzte ho stlacené az do bodu 05. E .
3 Zapnite elektrické napajanie riadiacej jednotky (nadalej drzte ON
stlacené tlacidlo). » éﬁ’
= O
4 Pockajte, kym sa rozsvieti led OK na riadiacej jednotke, potom S S N N
pockajte, kym zhasne a nakoniec pockajte, kym vyda 3 Kl; OK . Kl\‘ Kl\‘ |:|\‘
zablesky.
5 Pustite tlacidlo presne pocas 3. zablesku. € .
A Ak bola procedura vykonana spravne, led OK na riadiacej | N/ N L /7N 1 2N 1 72N 1 7
jednotke vydéa 5 zableskov. E: E\_ IEL_ I:L_ E\_ OK
A Dolezité - Touto procedurou sa nevymazu z pamate vysielace.
8.5 - Specialne funkce
Funkce ,,VZdy otvorené*
Je to vlastnost riadiacej jednotky, kterd vZzdy umozZiiuje zapnutie otvarajliceho pohybu, pokial postupny pavel trva dlihSjie nez 3 sekundy; to je
uzitocne napriklad pre pripojenié kontaktu programgvacich hadin k SbS vstupu pré zachovanie otvoren,e% brany pre urcité casove obdobie
Tato funkcia nie je platna, pokial je aktivny ruéhyrezim (spinace 1-2 vypnuto-vypnuto - programovatelné funkcé - Tabulka 5).

1/



Funkcia : Hyb v kazdom pripade

Ak niektoré bezpecnostné zariadenie nefunguje spravne alebo je pokazené, je mozné aj tak ovladat pohon a otvéarat branu v rezime “Osoba
pritomna”. BlizSie informécie su uvedené v oddelitelnej prilohe “NAVOD NA POUZIVANIE” (na konci tohto navodu).

O DIAGNOSTIKA

Niektoré zariadenia su schopné vydavat signaly, prostrednictvom ktorych je mozné rozoznat ich stav fungovania alebo pripadné poruchy.

9.1 - Signaly riadiacej jednotky
Led, ktoré sa nachadzaju na riadiacej jednotke, vydavaju Specialne signaly tykajlce sa jednak normalneho fungovania, jednak pripadnych
anomalii. V Tabulke 13 su popisané rézne typy signalov:

ed O Pri¢ina RieSenie
Led Cervenaa | Anomalia Skontrolujte, &i je napajanie. Skontrolujte, i nie su vybité poistky; ak ano, zistite
zelena pricinu poruchy a potom ich vymerite za nové rovnakej hodnoty.
Zhasnuta
Led zelena Vazna chyba Skuste na par sekund vypnut riadiacu jednotku; ak stav pretrvava, je to porucha
alebo Cervena a treba vymenit elektronickl dosku.
rozsvietena
1 zeleny zablesk | VSetko OK Normalne fungovanie riadiacej jednotky
za sekundu

2 rychle zelené
zablesky

Zmena stavu vstupov

Je to normélne, ked pride k zmene na jednom zo vstupov: SbS, STOP,
k zasahu fotobuniek alebo je pouzity radiovy vysielac.

pauza 1 sekundu
4 Cervené zabl.

2 Cervené zabl. | Zasah fotobunky Na zagiatku manévru jedna alebo viac fotobuniek nedavaju suhlas k pohybu:
pauza 1 sekundu skontrolujte, &i existuju prekazky.

2 Cervené zabl. Pocas zatvarania je to normalne, ak je efektivne pritomna prekazka.

4 Zervené zabl. | Zasah vstupu STOP Na zadiatku manévru alebo pocas pohybu prislo k zasahu vstupu STOP:

skontrolujte pricinu.

5 Cervenych zabl.
pauza 1 sekundu
5 Cervenych zabl.

Chyba nacitania vnutornych
parametrov

Pockajte aspori 30 sekind, pocas ktorych sa riadiaca jednotka pokusi o obnovenie
fungovania. Ak stav pretrvava, je treba vymazat pamaét a znovu vykonat nacitanie
parametrov.

7 Cervenych zabl.
pauza 1 sekundu
7 Cervenych zabl.

- Chyba na vnutornych elektric-
kych obvodoch

- Zmena konfiguracie progra-
movacich svicov 1 a 2

Odpojte na par sekund vSetky obvody napéjania, potom znovu skuste poslat prikaz;
ak stav pretrvava, mohlo by ist o vaZznu poruchu na doske alebo na kablovani motora:
vykonajte previerky a pripadné vymeny.

Ak je zmenena konfiguracia svicov 1 a 2, zopakuijte proceduru nacitania zariadeni
alebo obnovte predchadzajucu konfiguraciu.

8 Cervenych zabl.
pauza 1 sekundu
8 Cervenych zabl.

UZ pritomny prikaz

Uz je pritomny iny prikaz. Odstrarite pritomny prikaz, aby ste mohli posielat dalSie.

Led PHOTO

Pri¢ina

RieSenie

Zhasnuta Zésah vstupu fotobunky Na zadiatku manévru jedna alebo viac fotobuniek nedavaju suhlas k pohybu:
skontrolujte, &i sU pritomné prekazky alebo ¢i je zapojenie NC spravne.
Rozsvietena Vsetko OK Fotobunka je spravne nasmerovana a manéver je povoleny.
Pri¢ina Riesenie
Zhasnuta Zéasah vstupu STOP Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup STOP.
Rozsvietena Vsetko OK Vstup STOP je aktivny.
Pri¢ina RieSenie

Zhasnuta

Prikaz Krok-za-krokom nie je pritomny.

Rozsvietena

Prikaz Krok-za-krokom je pritomny.

Led FCA

Pri¢ina

| RieSenie

Zhasnuta

Zasiahol vstup koncového spinaca FCA.

Rozsvietena

Vstup koncového spinaca FCA je zatvoreny.

Pri¢ina

| RieSenie

Zhasnuta

Zasiahol vstup koncového spinaca FCC.

Rozsvietena

Vstup koncového spinaca FCC je zatvoreny.

Led radio R

Pri¢ina

| RieSenie

Zhasnuta

Poc¢as normalneho pohybu ukazuje, Ze bol prijaty radiovy kod, ktory nie je pritomny v pamati.

Rozsvietena

Prebieha programovanie alebo vymazavanie radiového vysielaca.
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V pripade nespravneho fungovania, spdsobeného problémami pocCas fazy montaze alebo kvoli poruche, konzultujte Tabulku 13:

al d “

Problém RieSenie

Radiovy vysiela¢ neovlada branu a led na Skontrolujte, ¢i nie je vybita batéria vysielaca, pripadne ju vymerite.
vysieladi sa nerozsvieti.

Radiovy vysiela¢ neovlada branu, ale led na | Skontrolujte, ¢i je vysielac spravne uloZzeny v paméati radiového prijimaca.

vysielaCi sa rozsvieti. Skontrolujte spravne vydavanie radiového signalu vysielada touto praktickou skugkou: stlacte
tlacidlo vysielaca a priloZte led k anténe obyc¢ajného radiového prijimaca (lepsi je lacny typ),

ste pocut slaby Sum so Skriabavymi impulzmi.

Neovlada sa ziaden manéver a led OK Skontrolujte, &i je pohon napajany sietovym napétim 230 V.

neblika. Skontrolujte, &i poistky F1 a F2 (obr. 7) nie su vypalené; v takom pripade zistite pricinu
poruchy, a potom ich vymerite za nové s rovnakymi parametrami.

Neovlada sa ziaden manéver a majak je Skontrolujte, Ci je prikaz efektivne prijaty: ak prikaz dorazi na vstup SbS, led OK vyda dvojity

zhasnuty. zablesk na signalizaciu, ze prikaz bol prijaty.

Tento vyrobok je neoddelitelnou sti¢astou automatického systému, a preto musi byt zlikvidovany spolu s nim.

Rovnako ako pri montazi, aj na konci zivota tohto vyrobku musi kroky likvidacie vykonat kvalifikovany pracovnik.

Tento vyrobok je zloZeny z rbznych typov materidlov: niektoré mozu byt recyklované, iné musia byt zlikvidované. Informujte sa o systéme
recyklacie alebo likvidacie v sulade so smernicami platnymi vo vasej krajine pre tuto kategoriu vyrobkov.

A POZOR:! - Niektoré &asti vyrobku méZu obsahovat jedovaté alebo nebezpeéné latky, ktoré mézu mat skodlivé Géinky na
zivotné prostredie a na ludské zdravie.
Ako znazornuje vedlajsi symbol, je zakazané vyhodit tento vyrobok do domového odpadu. Vykonajte ‘separovany zber’ pre
likvidaciu v sulade s predpismi platnymi vo vaSej krajine alebo odovzdajte vyrobok predajcovi v momente kilpy nového
rovnocenného vyrobku.

A pozor! - Zakony platné na lokdlnej arovni mdézu stanovovat tvrdé sankcie pre pripad nelegalnej
likvidacie tohto vyrobku.
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Y SERvVIS

‘

Na udrzanie konstantnej Urovne bezpe&nosti a zaruCenie maximalnej Zivotnosti celého automatického systému je potrebné vykonavat

pravidelny servis: najneskdr do 6 mesiacov alebo maximalne po 20.000 manévroch od posledného servisu.

POZOR! - Servis sa musi vykonavat pri plnom dodrziavani bezpeénostnych vystrah uvedenych v tomto navode a v
sulade s platnymi normami a zakonmi.

01. OFF | Skontrolujte stav opotrebenia vSetkych materidlov, ktoré tvoria automatické zariadenie: dajte pozor na znaky erézie a oxidacie
konstrukénych &asti; vymente diely, ktoré neposkytuju dostatocné zaruky.

02. | Skontrolujte stav opotrebenia pohyblivych Casti: ozubené koleso, ozubeny hrebef a vSetky Casti kridla, a vymerite opotrebované diely.

%

03. ON | Vykonajte vSetky skusky a previerky popisané v odseku 6.1 - Kolaudéacia.

|

3 TECHNICKE PARAMETRE

A VSetky uvedené technické parametre sa vztahuju na teplotu prostredia 20°C (+ 5°C). e Nice S.p.A. si vyhradzuje pravo robit Upravy na
vyrobku kedykolvek to uzna za potrebné, pricom vSak zachova rovnaku funkénost a Ucel pouzitia.

Typolégia

ROX600

Elektromechanicky pohon na automaticky pohyb posuvnych bran s rezidenénym pouzivanim

] ROX1000 ] ROX1000/V1

kompletny s elektronickou riadiacou jednotkou

Ozubené koleso Z

15; modul: 4; rozstup: 12,5 mm,; priemer rozstupovej kruznice: 60 mm

Max. krdtiaci moment pri vypade 18 Nm 24 Nm 24 Nm
Nominalny kratiaci moment 9 Nm 9 Nm 12 Nm
Rychlost naprazdno 11 m/min 11 m/min 13 m/min
Rychlost pri nomin. krdt. momente 8,5 m/min 8,5 m/min 8,5 m/min
Cykly fungovania 20 cykly/h 20 cykly/h 25 cykly/h
Maximalny ¢as 4 minuty

nepretrzitého fungovania

Nominalne napajanie 230V - 50/60 Hz 230V - 50/60 Hz 120V - 60 Hz
Nominalny vykon 300 W 350 W 350 W

Trieda elektrickej izolacie

1 (vyzaduje sa bezpecnostné uzemnenie)

Vystup majaka

Pre 1 majak 230 V~ s prerusovacom (120 V~ na verzii motora / V1) (max. 60 W)

Vstup STOP

Pre kontakty normalne zatvorené (zmena vodi zatvorenému stavu vyvola prikaz ‘STOP?)

Vstup Sbs

Pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz P.P.)

Vstup PHOTO

Pre kontakty normalne zatvorené (zmena vodi zatvorenému stavu vyvola inverziu manévru

pocas zatvarania kvoli preruSeniu luCa fotobunky)

Vstup ANTENNA Radio 52 Ohm pre kabel typu RG58 alebo podobny
Radiovy prijimac Zabudovany

Pracovna teplota -20°C ... 55°C

Stupen ochrany IP 44

Rozmery a vaha
Integrovany radiovy prijimaé
Typoldgia

330 x 210 x v. 303 mm; 11 kg

Zabudovany 4-kanalovy prijimac na radiové ovladanie

Frekvencia

433.92MHz

Kompatibilita vysielacov

Koédovanie FLO, FLOR, O-CODE, HCS SMILO

Zapamatatelné vysielace

Do 100, ak su ulozené v paméti v Rezime |

Impedancia vstupu

52 Q

Citlivost

lepSia ako 0,5 PV

Dosah vysielacov

100 az 150 m, tato vzdialenost sa mdze menit, ak su pritomné prekazky a elektromagnetické

ruenie, a je tiez ovplyvnena polohou antény prijimaca

Vystupy

Pre prikazy podla tabuliek 8 a 9 v odseku 7.3 - Zabudovany radiovy prijjmac

Pracovna teplota

-20°C ... 65°C




Vyhlasenie o zhode EU

a vyhlasenie o zabudovani “iasto¢ne skompletizovaného strojového zariadenia”
Vyhlasenie v stilade so Smernicami: 2014/30/EU (EMC); 2006/42/ES (MD) priloha I, éast B

Poznamka: obsah tohto vyhlasenia zodpoveda obsahu oficialneho dokladu, uloZzeného v sidle Nice S.p.a., a najma jeho poslednej revizii
dostupnej pred tlaGou tohto navodu. Tu uvedeny text bol upraveny z tladovych dévodov. Képiu pdvodného vyhlasenia je mozné Ziadat
v Nice S.p.a. (TV), Taliansko.

Cislo vyhlasenia: 532/ROX Revizia: 1 Jazyk: SK

Meno vyrobcu: NICE S.p.A.

Adresa: Via Callalta, 1, 31046 Oderzo (TV), Taliansko

Osoba zodpovedna za zostavenie technickej dokumentacie: NICE S.p.A.
Typ vyrobku: Elektromechanicky prevodovy motor

Model / Typ: ROX600, ROX1000, ROX1000/V1

PrisluSenstvo: odvolajte sa na katalog

Dolupodpisany Roberto Griffa, ako generdiny riaditel, vyhlasuje na svoju viastni zodpovednost, Ze horeuvedené vyrobky sifaju
néalezitosti nasledovnych smernic:

e Smernica 2014/53/EU (RED) - Ochrana zdravia (art. 3(1)(a))
EN 62479:2010
Elektricka bezpecnost (art. 3(1)(a))
EN 60950-1:2006+A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013
Elektromagneticka kompatibilita (art. 3(1)(b))
EN 301 489-1V2.2.0:2017, EN 301 489-3 V2.1.1:2017
Radiové spektrum (art. 3(2))
EN 300 220-2 V3.1.1:2017

Dalej vyrobok spifia naleZitosti nasledovnej smernice v zmysle poziadaviek platnych pre “Giastocne skompletizované strojové zariadenia”

(Priloha ll, Cast 1, oddiel B):

SMERNICA 2006/42/ES EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY zo 17. méja 2006 o strojovych zariadeniach a o zmene a doplnent
smernice 95/16/ES (prepracované znenie).

- Vyhlasuje sa, Ze prislusna technicka dokumentacia bola zostavena v sulade s prilohou VII B smerice 2006/42/ES a Ze boli dodrzané
nasledovné zakladné nélezitosti:

1.1.1-112-11.3-1.21-1.2.6- 1.5.1-1.5.2-1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.56.8- 1.5.10- 1.5.11

- Vlyrobca sa zavazuje na zéklade dévodnej ziadosti odovzdat kompetentnym organom prislusné informéacie o
zovanom strojovom zariadeni”, pri€om sa zachova nedotknuté jeho pravo na dusevné vilastnictvo.

- Ak je “Ciastocne skompletizované strojové zariadenie” uvedené do prevadzky v eurdpskej krajine s Uradnym jazykom inym, ako je ten,
v ktorom je pisané toto vyhlasenie, dovozca ma povinnost prilozit k tomuto vyhlaseniu prislusny preklad.

- Upozornujeme, Ze “Ciastocne skompletizované strojové zariadenie” nesmie byt uvedené do prevadzky, az kym koncové strojové
zariadenie, v ktorom je zabudované, nebolo vyhlasené zhodnym s ustanoveniami smernice 2006/42/ES.

Ciastocne skompleti-

Okrem toho vyrobok spifia poziadavky nasledovnych noriem:
EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008
EN 60335-2-103:2015, EN 62233:2008, EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Miesto a datum:
Oderzo, 05/09/2017

Ing. Roberto Griffa
. ergif ..ri\aditel)
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g><.___-_________-______-__-____-_-_______-______-_________-______-_______-______-__-____-_-______________-______-__-______-_______-______-_________-______-_______-.

Navod na pouzivanie
(odovzdat koncovému pouzivatelovi)

Pred prvym pouzitim pohonu je dblezité, aby véas
montér informoval o pdvode zvySkovych rizik, a aby ste
venovali niekolko minudt c&itaniu tohto navodu na
pouzivanie.

Je dblezité uchovat si do buducnosti tento navod na
pouzivanie (dal vam ho montér) a odovzdat ho
pripadnému novému majitelovi pohonu.

Vas pohon je stroj, ktory verne plni vaSe prikazy;
nevhodnym pouzivanim sa méze stat nebezpeCnym:
neovladajte pohyb automatickej brany, ak sa v jgj
akénom priestore nachadzaju osoby, zvierata alebo
Veci.

Deti: automatické zariadenie zaruCuje vysoky stupen
bezpecnosti tym, Ze svojimi detekénymi systémami
brani pohybu pocas pritomnosti osdb alebo veci, a
ponuka vzdy predvidatelni a bezpednu aktivaciu.
Napriek tomu budte opatrni a zakazte detom hrat sa v
blizkosti automatickej brany, a tiez nenechavajte
vysielaCe v ich dosahu: to nie je hral

Kontrola zariadenia: nama vodiace Kkolieska,
koncové dorazy, horné vedenie a ozubeny hreben kvoli
pripadnym znakom opotrebenia alebo poskodenia.

— Kazdy mesiac kontrolujte, &i je zariadenie bezpecné, a
teda &i funguju vSetky bezpe&nostné prvky.

— Nepouzivajte pohon, ak si vyZaduje nastavenie alebo
opravu; porucha alebo nespravne vyvazena brana
mdzu spdsobit zranenia.

Anomalie: ak sa automatickd brana nesprava
normalne, vypnite elektrické napajanie pohonu. Nepo-
kusajte sa o ziadnu opravu, ale zavolajte vasho spolahli-
vého montéra.

V pripade, Ze by bezpecnostné zariadenia nefungovali
spravne alebo boli pokazené, je mozné:

- Odblokovat pohon, ako je popisané v bode “Manu-
alne odblokovanie motora®“, ¢o umozfiuje ruéné otva-
ranie a zatvaranie brany;

- Ovladat branu aj tak, a to nasledovnym sp6sobom:

01. Aktivujte prikaz prostrednictvom vysielaCa. Ak bez-
pecnostné prvky davaju suhlas, brana sa normalne
otvori. V opacnom pripade sa musi do 3 sekund prikaz
znovu aktivovat a drzat aktivny.

02. Priblizne po 2 sekundach sa zacne pohyb brany v
rezime “osoba pritomna*“, to znamena, Ze pokial prikaz
pretrvava, brana sa hybe, akonahle je prikaz preruseny,
brana sa zastavi.

Neupravujte zariadenia ani parametre programovania a
nastavenia pohonu: za toto nesie zodpovednost vas
montér.

Kolaudacia, pravidelny servis a pripadné opravy musia
byt zaznamenané osobou, ktora ich vykonala, a
doklady uchované u majitela zariadenia.

Dolezité: ked sU bezpecnostné prvky nefunkéné, je
potrebné dat si o najskér automatické zariadenie
opravit. ‘Prejazd je povoleny, len ak je brana otvorena a
nehybnd’.

Likvidacia: Na konci zivota pohonu je potrebné, aby
jeho likvidaciu vykonal kvalifikovany pracovnik, a aby
materidly boli recyklované alebo zlikvidované v sulade s
nariadeniami platnymi vo vaSej krajine pre tuto
kategoriu vyrobkov.

Servis: ako kazdy stroj aj vas pohon potrebuje
pravidelny servis, ak ma fungovat ¢o najviac rokov a pri
pinej bezpelnosti. Dohodnite si s vaSim spolahlivym
montérom servisny plan s pravidelnou frekvenciou; Nice
odporuca servisny zasah kazdych 6 mesiacov pri nor-
malnom domacom pouzivani, ale tento interval sa méze
menit v zavislosti od intenzity pouzivania. Akukolvek
kontrolu, servis alebo opravu musi vykonat vyhradne
kvalifikovany pracovnik.

Manualne odblokovanie motora

-




